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"Vyhledávání klíových slov
Chcete-li nalézt urité téma, vyhledejte klíová slova, napYíklad >baterie< i >instalace<. 
Pokud ke tení tohoto dokumentu pou�íváte program Adobe Acrobat Reader, 
stiskn�te v pYípad� systému Windows klávesy Ctrl + F a v pYípad� poítae Mac klávesy 
Command + F.

"PYechod na téma
Úplný seznam témat si prohlédn�te v obsahu. Kliknutím na téma pYejdete do pYísluaného 
oddílu.

"Tisk tohoto dokumentu
Tento dokument podporuje tisk ve vysokém rozliaení.

Tento dokument je chrán�n autorskými právy spolenosti DJI a vaechna práva jsou vyhrazena. 
Pokud spolenost DJI neschválí jinak, nejste oprávn�ni pou�ívat nebo umo�nit jiným osobám 
pou�ívat tento dokument nebo jakoukoli jeho ást formou reprodukce, pYevodu nebo prodeje 
dokumentu. U�ivatelé by se m�li na tento dokument a  jeho obsah odkazovat pouze jako na 
pokyny k pou�ívání produkto DJI. Tento dokument se nesmí pou�ívat k jiným úelom.
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Pou�ití této pYíruky

Vysv�tlivky

Dole�ité informace Tipy a triky

t�te pYed pou�itím
Následující pYíruky mají za cíl pomoci vám svoj gimbal co nejlépe vyu�ívat:

PYíruka pro rychlé spuat�ní

Bezpenostní pokyny

U�ivatelská pYíruka

PYet�te si celou pYíruku pro rychlé spuat�ní i u�ivatelskou pYíruku a podívejte se na 
informaní a  instruktá�ní videa na stránce produktu na oficiálním webu spolenosti DJI# 
(https://www.dji.com/rs-4, https://www.dji.com/rs-4-pro). PYet�te si bezpenostní pokyny, 
abyste porozum�li svým zákonným právom a povinnostem. Budete-li mít pYi instalaci, údr�b� 
a pou�ívání tohoto produktu jakýkoli dotaz nebo problém, obraete se na spolenost DJI nebo na 
autorizovaného prodejce DJI.

Stáhn�te si aplikaci Ronin a podívejte se na výuková videa

https://s.dji.com/guide73 https://s.dji.com/guide72

DJI RS 4 DJI RS 4 Pro
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Úvod
Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro jsou profesionální jednoruní tYíosé gimbaly kompatibilní 
s v�tainou b��ných fotoaparáto s objektivem 24370 mm F2,8. Model DJI RS 4 je speciáln� 
navr�en pro bezzrcadlové fotoaparáty a podporuje testované u�itené zatí�ení a� 3 kg. Model 
DJI RS 4 Pro je speciáln� navr�en pro bezzrcadlové a miniaturní fotoaparáty a podporuje 
testované zatí�ení a� 4,5 kg.

Struktura gimbalu se snadno upravuje. Rychle demontujte a nainstalujte horizontální desku 
gimbalu, ím� umo�níte pYepínání mezi re�imem horizontálního snímání a re�imem vertikálního 
snímání. Nový spína re�imu pákového ovladae umí rychle pYepnout re�im pákového ovladae 
na ovládání pohybu gimbalu nebo ovládání zoomu. Automatické zámky os výrazn� zlepaují 
efektivitu a zá�itek ze snímání. Pomocí 1,8palcového barevného dotykového displeje OLED 
mo�e u�ivatel gimbal kalibrovat a nastavovat jeho parametry. U�ivatelé mohou ovládat pohyb 
gimbalu, spouae, nahrávání a zaostYování kamery pomocí vestav�ných tlaítek. Pohodlné 
ovládání lze zajistit po spárování gimbalu s kamerami pYes bluetooth nebo jeho pYipojení 
k  fotoaparátu pomocí ovládacího kabelu kamery. Integrované porty RSA/NATO podporují 
pYísluaenství, jako je rukojee DJI RS Briefcase.

Model DJI RS 4 má provozní dobu 12 hodin [1] a model DJI RS 4 Pro má provozní dobu 13 hodin [1]. 
Oba gimbaly jsou kompatibilní s vysokokapacitním bateriovým gripem BG70, který prodlu�uje 
dobu provozu DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro na 29,5 hodiny, respektive na 29 hodin. [2] 

Gimbal lze pYipojit k aplikaci Ronin. Pomocí aplikace mohou u�ivatelé ovládat gimbal, nastavovat 
parametry a pou�ívat inteligentní funkce, jako jsou Panorama, Timelapse a Track (sledování).

Model DJI RS 4 umo�Iuje ovládání kamery pYi pou�ití s novým motorem DJI Focus Pro. Model 
DJI RS 4 Pro umo�Iuje automatické zaostYování pYi pou�ití s novým motorem DJI Focus Pro 
a LiDAR. DJI RS 4 Pro, DJI Transmission a zaostYovací systém DJI Focus Pro jsou vzájemn� 
propojeny, ím� umo�Iují stabilizaci, sledování videa, ovládání gimbalu, automatické 
zaostYování a asistenta zaostYování.

[1] M�Yeno se zaYízením ve vodorovném a nehybném stavu. Je-li gimbal v pohybu, provozní doba se zkrátí.

[2] M�Yeno pYi teplot� 24 °C v laboratorním prostYedí s gimbalem vyvá�eným v rovném a nehybném stavu, 
pouze pro referenci.
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18. Port motoru ostYení (USB-C)

19. Port pro pYenos obrazu (USB-C)

20. PYední ovládací koleko

21. Spouae

22. Nabíjecí port (USB-C)

23. Motor otáení

24. Zámek otáení

25. PYepína re�imo pákového ovladae

26. PYísluaenství série Ronin (RSA) / porty 
NATO

27. Páka rukojeti / bezpenostní tlaítko

28. Indikátory úrovn� nabití baterie

29. Tlaítko úrovn� nabití baterie

Diagram DJI RS 4

1. Horní/dolní rychloupínací deska

2. Horizontální deska gimbalu (odnímatelná 
ást na montá�ní desce fotoaparátu)

3. 1,8palcový barevný dotykový displej OLED

4. Tlaítko M

5. Pákový ovlada

6. Tlaítko ovládání kamery

7. Rukojee BG21 (zabudovaná baterie 
s otvorem pro aroub 1/4"-20)

8. Prodlou�ená rukojee / stativ

9. Port ovládání kamery RSS (USB-C)

10. Motor náklonu

11. Zámek náklonu

12. Montá�ní deska kamery

13. Zámek panoramatického pYejí�d�ní

14. Motor panoramatického pYejí�d�ní

15. Port NATO

16. PYepína re�imu gimbalu

17. Tlaítko napájení
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18. Port motoru ostYení (USB-C)

19. Port pro video pYenos / produkt LiDAR 
Range Finder (USB-C) 

20. PYední ovládací koleko

21. Spouae

22. Nabíjecí port (USB-C)

23. Motor otáení

24. Zámek otáení

25. PYepína re�imo pákového ovladae

26. PYísluaenství série Ronin (RSA) / porty 
NATO

27. Páka rukojeti / bezpenostní tlaítko

28. Indikátory úrovn� nabití baterie

29. Tlaítko úrovn� nabití baterie

Diagram DJI RS 4 Pro

1. Horní/dolní rychloupínací deska

2. Horizontální deska gimbalu (odnímatelná 
ást na montá�ní desce fotoaparátu)

3. 1,8palcový barevný dotykový displej OLED

4. Tlaítko M

5. Pákový ovlada

6. Tlaítko ovládání kamery

7. Rukojee BG30 (zabudovaná baterie 
s otvorem pro aroub 1/4"-20)

8. Prodlou�ená rukojee / stativ

9. Port ovládání kamery RSS (USB-C)

10. Motor náklonu

11. Zámek náklonu

12. Montá�ní deska kamery

13. Zámek panoramatického pYejí�d�ní

14. Motor panoramatického pYejí�d�ní

15. PYísluaenství série Ronin (RSA) / porty 
NATO

16. PYepína re�imu gimbalu

17. Tlaítko napájení
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První pou�ití

Nabíjení baterie
PYi prvním pou�ití pYipojte port USB-C bateriového gripu pomocí dodaného kabelu USB-A na 
USB-C, aby se aktivovala baterie a nabíjení. Aktivace je dokonena, kdy� se indikátor baterie 
rozsvítí. Plné nabití baterie DJI RS 4 trvá pYibli�n� 2,5 hodiny [1] a plné nabití baterie DJI RS 4 Pro 
trvá 1,5 hodiny [2] . Stisknutím tlaítka úrovn� nabití baterie zkontrolujte aktuální úroveI nabití 
baterie ve vypnutém stavu.

[1] M�Yeno pomocí nabíjeky podporující rychlé 18W nabíjení. Doporuuje se pou�ívat nabíjeky podporující 
protokol PD.

[2] M�Yeno pomocí nabíjeky podporující rychlé 24W nabíjení. Doporuuje se pou�ívat nabíjeky podporující 
protokol QC 2.0 nebo PD.
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Chcete-li rukojee sejmout, podr�te páku v odemené poloze, stiskn�te a podr�te bezpenostní 
tlaítko a poté rukojee vytáhn�te z gimbalu.

2

1

5

3

4

PYipevn�ní prodlou�ené rukojeti / stativu
1. PYipevn�te prodlou�enou rukojee  / stativ k bateriovému gripu, utáhn�te jej a pak stativ 

rozlo�te.

2. Po odstran�ní p�ny a ochranné fólie z os ramen modelu DJI RS 4 a silikonového krytu 
z os ramen DJI RS 4 Pro pYipevn�te gimbal k bateriovému gripu. Jakmile uslyaíte cvaknutí, 
utáhn�te páku ve sm�ru uzamení, abyste zajistili, �e rukojee bude pevn� pYichycena. 

" Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro se instalují stejným zposobem. Ní�e je jako pYíklad pou�it 
model DJI RS 4.

" Pevn� pohybujte rukojetí, dokud dalaí otáení nebude mo�né. aipka oznauje pouze 
sm�r uzamení a nepYedstavuje pln� zamknutou polohu.
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PYipevn�ní kamery

Podporované kamery a objektivy
Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro byly peliv� testovány na podporu u�iteného zatí�ení 3 kg 
a 4,5 kg . PYesv�dte se, �e kombinovaná hmotnost kamery, objektivu a dalaího pYísluaenství 
nepYesahuje nosnost. Aktuální seznam kompatibilních výrobko Yady Ronin se nachází na 
oociálním webu spolenosti DJI (https://www.dji.com/support/compatibility).

PYipevn�ní kamery
PYed montá�í kamery prove�te následující pYípravu:

" Sejm�te krytku objektivu a zkontrolujte, �e je v kameYe baterie a pam�eová karta.

" NezapomeIte gimbal vypnout.

" Odemkn�te osu panoramatického pYejí�d�ní a otote ji o 180°. PosuIte aretace náklonu do 
odemknuté polohy a upravte polohu obou os, jak je znázorn�no na obrázku ní�e. Poté osy 
zajist�te.

" Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro se instalují stejným zposobem. Ní�e je jako pYíklad pou�it 
model DJI RS 4.

1 4

5
2

3
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1. PYipevn�te horní rychloupínací desku

PYipevn�te horní rychloupínací desku ke spodní ásti kamery pomocí 1/4" aroubu ze sady 
aroubo. PYed zajiat�ním aroubu nacvakn�te nastavitelnou vodicí liatu na t�lo kamery.

" Pokud páka osy panoramatického pYejí�d�ní, páka osy natáení a knoníky na obou 
stranách montá�ní desky pYi montá�i pYeká�ejí kameYe, zvedn�te páky nebo knoníky 
a zm�Ite jejich orientaci.
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2. PYipevn�te kameru ke gimbalu

Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro podporují horizontální i vertikální snímání. Podle následujícího 
postupu nainstalujte kameru do re�imo horizontálního a vertikálního snímání.

Horizontální snímání

a. PYesuIte páku na montá�ní desce do odjiat�né polohy, zasuIte spodní rychloupínací
desku a po jejím zaaretování pYesuIte páku do zajiat�né polohy.

b. PYesuIte páku na spodní rychloupínací desce do odjiat�né polohy, zasuIte horní
rychloupínací desku a po jejím zaaretování pYesuIte páku do zajiat�né polohy.

" Chcete-li vyjmout kameru ze spodní rychloupínací desky, pYesuIte páku do odjiat�né 
polohy a kameru vyjm�te, pYiem� stiskn�te bezpenostní pojistku vedle páky.

" Chcete-li odejmout dolní rychloupínací desku, pYepn�te páku na upevIovací desce 
kamery do odjiat�né polohy, stiskn�te bezpenostní zámek na upevIovací desce 
a sejm�te spodní rychloupínací desku.

PYi pou�ití dlouhého nebo t��kého objektivu se doporuuje pou�ít podp�ru pro upevn�ní 
objektivu.

2

2

1 1

3 3
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Vertikální snímání

a.  Uvoln�te knoník na montá�ní desce kamery a stiskn�te knoník a bezpenostní pojistku 
souasn�, poté sejm�te horizontální desku gimbalu, namontujte ji vertikáln� na gimbal 
a knoník utáhn�te.

b.  PYepn�te páku na vodorovné desce do odjiat�né polohy, zasuIte spodní rychloupínací 
desku a po jejím zaaretování páku pYepn�te do zajiat�né polohy.

c. Odjist�te osu náklonu a  lehce opYete rameno osy, aby zostalo ve vodorovné poloze. 
PYepn�te páku na dolní rychloupínací desce do odjiat�né polohy, zasuIte horní 
rychloupínací desku a  po jejím zaaretování páku pYepn�te do zajiat�né polohy. 
Uzamkn�te osu náklonu.

2

3

1

4

2

2
1

3

4
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Vyvá�ení
PYed pou�itím gimbalu prove�te vyvá�ení vertikálního náklonu, hloubky osy náklonu, osy 
natáení a osu panoramatického pYejí�d�ní, postupn� podle po�adavko na snímání. Tím se 
zajistí stabilita videí a plný výkon gimbalu.

" Vyvá�ení modelo DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro se nastavuje stejným zposobem. Ní�e je jako 
pYíklad pou�it model DJI RS 4.

" Nevyvá�ený gimbal mo�e ovlivnit stabilitu videa a sní�it �ivotnost baterie. Velká 
nevyvá�enost mo�e zposobit pYehYátí zaYízení a pYechod do re�imu hibernace.

PYed vyvá�ením
1. Pokud pou�íváte objektiv s optickým pYiblí�ením, zapn�te pYed vyvá�ením kameru, a pokud 

pou�íváte multifokální objektiv, nastavte ohniskovou vzdálenost.

2. PYed vyvá�ením se pYesv�dte, �e je gimbal DJI RS 4 / DJI RS 4 Pro vypnutý nebo v re�imu 
spánku.

Vyvá�ení pYi horizontálním snímání

1. Vyvá�ení vertikálního náklonu

a. Odemkn�te osu náklonu .

b.  Postupujte podle obrázku ní�e (pohled shora) a otote osu náklonu tak, aby objektiv 
kamery sm�Yoval vzhoru. Zkontrolujte, jestli se kamera nepYeva�uje nahoru nebo dolo. 
Pokud se pYeva�uje nahoru, posuIte kameru dozadu. Pokud se pYeva�uje dolo, posuIte 
kameru dopYedu. Uvoln�te knoník montá�ní desky  a pohybem montá�ní desky  tam 
a zp�t nastavte t��iat�.

c.  Zatímco kameru dr�íte sm�rem vzhoru, utáhn�te knoník na montá�ní desce. Vertikální 
náklon je vyvá�ený, pokud je kamera stabilní, kdy� sm�Yuje vzhoru.

1

3

2
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2. Vyvá�ení hloubky osy náklonu

a. Otote osu náklonu tak, aby objektiv kamery míYil dopYedu.

b. Zkontrolujte, jestli se kamera nepYeva�uje dopYedu i dozadu. Pokud se pYeva�uje 
dopYedu, posuIte kameru dozadu otoením knoflíku. Pokud se kamera pYeva�uje 
dozadu, posuIte ji dopYedu. Odjist�te páku  na montá�ní desce a pohybem dolní 
rychloupínací desky  dopYedu a dozadu nastavte t��iat�.

c.  PYepn�te páku na montá�ní desce do zajiat�né polohy. Osa náklonu je vyvá�ená, pokud 
je kamera stabilní pYí náklonu 45° nahoru nebo dolo.

d.  Zajist�te osu náklonu .

1

2

2

3
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3. Vyvá�ení osy otáení

a. Lehce opYete rameno osy a odjist�te osu otáení .

b. Zkontrolujte, jakým sm�rem se motor válce kýve. Pokud se kamera otáí doleva, posuIte 
ji doprava. Pokud se kamera otoí doprava, posuIte ji doleva. Odjist�te páku na ose 
válce , lehce opYete montá�ní desku (kameru) a posunutím ramene osy válce  
nastavte t��iat�.

c. PYepn�te páku na otoném rameni do zajiat�né polohy. Osa otáení je vyvá�ená, kdy� je 
kamera stabiln� ve vodorovné poloze.

d.  Zajist�te osu otáení.

1

3 2
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4. Vyvá�ení osy panoramatického pYejí�d�ní

a. Odjist�te osu panoramatického pYejí�d�ní .

b. Zatímco dr�íte rukojee, nakloIte gimbal dopYedu a otáejte ramenem panoramatického 
pYejí�d�ní, dokud nebude paraleln� s vámi. Zkontrolujte pohyb osy panoramatického 
pYejí�d�ní. Pokud se kamera natáí objektivem doleva, pYemíst�te osu panoramatického 
pYejí�d�ní sm�rem doprava. Pokud se kamera natáí objektivem doprava, pYemíst�te osu 
panoramatického pYejí�d�ní sm�rem doleva. Odjist�te páku na ose panoramatického 
pYejí�d�ní  a posunutím ramene osy otáení  nastavte t��iat�.

c. PYepn�te páku na rameni panoramatického pYejí�d�ní do zajiat�né polohy. Osa 
panoramatického pYejí�d�ní je vyvá�ená, je-li kamera stabilní pYi souasném 
panoramatickém pYejí�d�ní a naklán�ní rukojeti. 

1

2

3
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Vyvá�ení pYi vertikálním snímání

1. Vyvá�ení vertikálního náklonu

a. Odemkn�te osu náklonu .

b. Postupujte podle obrázku ní�e (pohled shora) a otote osu náklonu tak, aby objektiv 
kamery sm�Yoval nahoru. Zkontrolujte, jestli se kamera nepYeva�uje nahoru nebo dolo. 
Pokud se pYeva�uje nahoru, posuIte kameru dozadu. Pokud se pYeva�uje dolo, posuIte 
kameru dopYedu. Uvoln�te knoník montá�ní desky  a pohybem montá�ní desky  tam 
a zp�t nastavte t��iat�.

c. Zatímco kameru dr�íte sm�rem vzhoru, utáhn�te knoník na montá�ní desce. Vertikální 
náklon je vyvá�ený, pokud je kamera stabilní, kdy� sm�Yuje vzhoru.

1

3

2
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2. Vyvá�ení hloubky osy náklonu

a. Otote osu náklonu tak, aby objektiv kamery míYil dopYedu.

b.  Zkontrolujte, jestli se kamera nepYeva�uje dopYedu i dozadu. Pokud se pYeva�uje 
dopYedu, posuIte kameru dozadu otoením knoflíku. Pokud se kamera pYeva�uje 
dozadu, posuIte ji dopYedu. Odjist�te páku  na montá�ní desce a pohybem dolní 
rychloupínací desky  dopYedu a dozadu nastavte t��iat�.

c. Utáhn�te páku na vertikálním rameni do zajiat�né polohy. Osa náklonu je vyvá�ená, 
pokud je kamera stabilní pYí náklonu 45° nahoru nebo dolo.

d. Zajist�te osu náklonu .

" PYi pYepnutí do re�imu vertikálního snímání z re�imu horizontálního snímání není 
nutné znovu vyva�ovat hloubku osy náklonu.

2

1

2

3
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3. Vyvá�ení osy otáení

a. Lehce opYete rameno osy a odjist�te osu otáení .

b. Zkontrolujte, jakým sm�rem se motor válce kýve. Pokud se kamera otáí doleva, posuIte 
ji doprava. Pokud se kamera otoí doprava, posuIte ji doleva. Odjist�te páku na ose 
válce , lehce opYete montá�ní desku (kameru) a posunutím ramene osy válce  
nastavte t��iat�.

c. PYepn�te páku na otoném rameni do zajiat�né polohy. Osa otáení je vyvá�ená, kdy� je 
kamera stabiln� ve vodorovné poloze.

d.  Zajist�te osu otáení.

1

3 2
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4. Vyvá�ení osy panoramatického pYejí�d�ní

a. Odjist�te osu panoramatického pYejí�d�ní .

b. Zatímco dr�íte rukojee, nakloIte gimbal dopYedu a otáejte ramenem panoramatického 
pYejí�d�ní, dokud nebude paraleln� s vámi. Zkontrolujte pohyb osy panoramatického 
pYejí�d�ní. Pokud se kamera natáí objektivem doleva, pYemíst�te osu panoramatického 
pYejí�d�ní sm�rem doprava. Pokud se kamera natáí objektivem doprava, pYemíst�te osu 
panoramatického pYejí�d�ní sm�rem doleva. Odjist�te páku na ose panoramatického 
pYejí�d�ní  a posunutím ramene osy otáení  nastavte t��iat�.

c. PYepn�te páku na rameni panoramatického pYejí�d�ní do zajiat�né polohy. Osa 
panoramatického pYejí�d�ní je vyvá�ená, je-li kamera stabilní pYi souasném 
panoramatickém pYejí�d�ní a naklán�ní rukojeti. 

" PYi pYepnutí do re�imu vertikálního snímání z re�imu horizontálního snímání není 
nutné upravovat vyvá�ení osy panoramatického pYejí�d�ní.

1

2
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Aktivace
Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro je nutno aktivovat prostYednictvím aplikace Ronin. Své zaYízení 
aktivujte podle ní�e uvedeného postupu:

1. Stisknutím a podr�ením tlaítka napájení zapn�te své zaYízení a vyberte jazyk na dotykové 
obrazovce.

2. Naskenujte QR kód na dotykové obrazovce a stáhn�te si aplikaci Ronin. Pokud krok aktivace 
pYeskoíte, gimbal se automaticky odemkne a zobrazí se pokyny na obrazovce.

3. Povolte funkci bluetooth v mobilním telefonu. Spusete aplikaci Ronin a pYihlaste se pomocí 
útu DJI. Vyberte pou�ívané zaYízení, zadejte výchozí heslo 12345678 a aktivujte gimbal podle 
pokyno. Pro aktivaci je nutné pYipojení k internetu. 

" Je podporováno a� p�t pou�ití bez aktivace gimbalu. Poté je pro dalaí pou�ití nutná 
aktivace.

" Pokud aplikaci Ronin nelze po naskenování QR kódu stáhnout na obrazovce zaYízení, 
navativte webovou stránku https://www.dji.com/mobile/downloads/djiapp/dji-ronin 
nebo naskenujte ní�e uvedený QR kód.

2s

DJI Ronin App

https://www.dji.com/mobile/downloads/djiapp/dji-ronin�g����h�0�uD���%�41���P�We
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Aktualizace ormwaru
Pokud je k dispozici nový firmware, budou o  tom u�ivatelé informováni prostYednictvím 
aplikace Ronin. Aktualizujte firmware podle pokyno na displeji. B�hem aktualizace firmwaru 
NEVYPÍNEJTE gimbal ani neukonujte aplikaci. Pokud se aktualizace nezdaYí, restartujte gimbal 
a aplikaci Ronin a zkuste to znovu. 

" PYesv�dte se, �e gimbal má dostatek energie a mobilní telefon je pYi aktualizaci 
pYipojen k internetu.

" Je normální, �e se gimbal b�hem procesu aktualizace automaticky odemkne, zamkne 
a restartuje.

PYipojení kamery
Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro podporují pYipojení ke kameYe pYes bluetooth nebo ovládací 
kabel kamery.

PYipojte se ke kameYe pYes bluetooth

Povolte funkci bluetooth v kameYe

Gimbal podporuje n�které fotoaparáty Sony a Canon, které ovládají záv�rku po pYipojení ke 
kameYe pYes bluetooth. Podporované modely kamer a metoda nastavení se nachází v seznamu 
kompatibilních výrobko Yady Ronin.

Jako pYíklad uvádíme fotoaparát Canon EOS A7S3. Nastavte funkci bluetooth kamery 
následujícím zposobem.

1. OtevYete nabídku Kamera a vyberte mo�nost Síe 2 > Bluetooth > Funkce bluetooth> Zapnuto.

2. PYejd�te do nabídky Sít�, Dálkové ovládání bluetooth a vyberte mo�nost Zapnuto.

3. Vyberte název pou�itého gimbalu a zaYízení spárujte.

Na pYíkladu pYístroje Canon EOS R5 nastavte funkci bluetooth následujícím zposobem.

1. OtevYete nabídku a vyberte mo�nost Nastavení bezdrátové sít� > Nastavení bluetooth > 
Bluetooth > Povolit.

2. PYejd�te do ásti Nastavení bezdrátové sít� > PYipojení Wi-Fi/bluetooth a vyberte mo�nost 
PYipojit k bezdrátovému ovladai.

3. Krátce stiskn�te tlaítko Q (ovládání rychlosti) a vyberte mo�nost Re�im Yízení > Selfie. 
Nastavte prodlevu na 1 s / dálkový ovlada nebo 2 s / dálkový ovlada.

4. PYejd�te do ásti Nastavení > Úspora energie > Automatické vypnutí a vyberte mo�nost 
Zakázat.

5. PYepn�te do re�imu Video a vyberte mo�nost Snímání a nahrávání > Dálkové ovládání > 
Povolit.
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Nastavení funkce Gimbal bluetooth

Chcete-li pYejít na obrazovku Ovládací centrum, pYeje�te na domovské obrazovce od horního 
okraje dotykové obrazovky dolo. Klepn�te na ikonu Bluetooth v pravém horním rohu. Gimbal 
naskenuje signály bluetooth okolních zaYízení. Vyberte odpovídající bluetooth zaYízení, ke 
kterému se chcete pYipojit. N�která zaYízení vy�adují pro párování heslo. Ikona Bluetooth 
zmodrá, co� znamená, �e pYipojení prob�hlo úsp�an�.

" Gimbal lze pYipojit v�dy pouze k jednomu zaYízení.

Upozorn�ní

1. Po prvním pYipojení kamery/fotoaparátu ke gimbalu kameru/fotoaparát a gimbal restartujte 
a poté se záv�rka bluetooth znovu pYipojí automaticky. N�které kamery/fotoaparáty vy�adují, 
aby u�ivatel krátce stiskl ovládací tlaítko gimbal zaYízení, aby se po restartování automaticky 
znovu pYipojilo.

2. Po aktualizaci ormwaru se znovu pYipojte k rozhraní bluetooth kamery/fotoaparátu.

3. Podrobné informace o ovládacích funkcích podporovaných funkcí bluetooth se nacházejí 
v seznamu kompatibilních zaYízení Yady Ronin.

PYipojte se ke kameYe/fotoaparátu pomocí kabelu ovládání kamery/
fotoaparátu
Pomocí ovládacího kabelu kamery/fotoaparátu pYipojte ovládací port RSS kamery/fotoaparátu 
na zaYízení Gimbal k portu USB kamery/fotoaparátu. 

Podrobné informace o kabelech pou�ívaných pYísluaným zaYízením a funkcích, které mohou 
provád�t, se nacházejí v seznamu kompatibilních zaYízení Yady Ronin.

Automatické dolad�ní
Automatické dolad�ní zajiaeuje správnou tuhost motoru podle u�iteného zatí�ení, ím� se 
dosáhne optimální funknosti gimbalu. Automatickou kalibraci zahájíte podle následujícího 
postupu.

1. Stisknutím a podr�ením tlaítka napájení po dobu dvou sekund gimbal zapn�te a tYi osy se 
automaticky odemknou a expandují.

2. Stisknutím a podr�ením tlaítka M a spouati spusete automatickou kalibraci.

" Umíst�te gimbal na rovný, stabilní povrch. B�hem automatického dola�ování gimbalem 
NEPOHYBUJTE. V prob�hu kalibrace automatického dolad�ní je normální, �e se gimbal 
tYese a vydává zvuky.
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Provoz

Funkce tlaítek a porto

Tlaítko napájení
Stisknutí a podr�ení: Zapnutí/vypnutí gimbalu.

Jedno stisknutí: PYechod do spánkového re�imu nebo jeho ukonení. TYi osy se 
automaticky uzamknou. Dalaím stisknutím tlaítka gimbal probudíte.

" PYi zapnutí gimbalu se automaticky odemknou tYi osy a po vypnutí 
gimbalu se tyto automaticky sklopí a uzamknou. 

" Nastavení související s  automatizovanými zámky os lze upravit 
v systémových nastaveních na dotykové obrazovce.

PYepína re�imu gimbalu
PYepína pro pYepínání re�imo gimbalu: PF, PTF a FPV.

Tlaítko ovládání kamery
Po pYipojení kamery stiskn�te do poloviny tlaítko pro automatické 
zaostYení. Jedním stisknutím zahájíte i ukoníte nahrávání videa. Stisknutím 
a podr�ením poYídíte fotograoi. 

" Podrobné informace o podporovaných funkcích kamery se nacházejí 
v seznamu kompatibilních výrobko Yady Ronin.

Tlaítko M
Podle výchozího nastavení jedním stisknutím poYídíte fotograoe. 

U modelu DJI RS 4 lze funkci tlaítka nastavit na dotykové obrazovce na 
mapování tlaítka C1/Fn1.

U modelu DJI RS 4 Pro lze funkci tlaítka nastavit na dotykové obrazovce na 
mapování tlaítka C1/Fn1 nebo LiDAR AF/MF. *

* K tomu je potYeba zaYízení DJI Focus Pro LiDAR.

Stisknutí a podr�ení: PYechod do sportovního re�imu Ve sportovním re�imu 
se výrazn� zvýaí rychlost, jakou gimbal následuje vaae pohyby. Je vhodný pro 
poYizování záznamo v situacích, kdy se natáené subjekty náhle a velmi rychle 
pohybují.

Stiskn�te a podr�te tlaítko M a souasn� dvakrát stiskn�te spouae: PYejd�te 
do sportovního re�imu a  zostaIte v  n�m. Chcete-li re�im opustit, akci 
opakujte.
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PYepína re�imo pákového ovladae
Posun dolo: Nastavte re�im pákového ovladae na ovládání pohybu gimbalu.

Posun nahoru: Nastavte re�im pákového ovladae na ovládání zoomu.

Pákový ovlada
Pro ovládání pohybu gimbalu: Pohybem pákového ovladae nahoru a dolo 
mo�ete ovládat náklon gimbalu a  pohybem pákového ovladae doleva 
a doprava panoramatické pYejí�d�ní gimbalu. 

Pro ovládání zoomu. Zoom mo�ete ovládat pohybem pákového ovladae 
nahoru a dolo.

" U kamer/fotoaparáto Sony povolte výkonný zoom a  pákovým 
ovladaem pak mo�ete ovládat výkonný zoom zaYízení. PYi pou�ití 
s motorem DJI Focus Pro mo�e pákový ovlada po kalibraci ovládat 
zoom. PYi pou�ívání nastavte motor do re�imu Z.

" Re�im a sm�r ovládání pákového ovladae lze nastavit v aplikaci Ronin.

Spouae
Stisknutím a podr�ením vstoupíte do re�imu zámku. V  re�imu uzamení 
nebude gimbal reagovat na pohyb rukojeti. Po nastavení na dotykové 
obrazovce stisknutím a podr�ením spouat�e pYejd�te do re�imu FPV.

Dvojitým klepnutím vycentrujete znovu gimbal.

Po tYech klepnutích se gimbal otoí o 180°, tak�e kamera sm�Yuje na vás (re�im 
seloe).

PYední ovládací koleko
Podle výchozího nastavení otáením ovládáte motor ostYení. Nastavení lze 
zm�nit prostYednictvím dotykové obrazovky. Dalaí podrobnosti se nacházejí 
v ásti Dotyková obrazovka.

" Podrobné informace o  podporovaných funkcích se nacházejí 
v seznamu kompatibilních výrobko Yady Ronin.

Tlaítko úrovn� nabití baterie
Jedním stisknutím zkontrolujete úroveI nabití baterie.

Port ovládání kamery RSS
Slou�í k pYipojení kamery.
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Port motoru ostYení
Slou�í k pYipojení motoru ostYení.

Port pro pYenos videa (DJI RS 4)
U modelu DJI RS 4 mo�e být tento port pYipojen k DJI Ronin Image Transmitter 
pro komunikaci nebo k motoru Focus pro regulaci zaostYení.

Port pro pYenos obrazu / LiDAR Range Finder (DJI RS 4 Pro)
U modelu DJI RS 4 Pro mo�e být tento port pYipojen k vysílai obrazu DJI Ronin 
pro komunikaci nebo k LiDARu, chcete-li ovládat zaostYení, regulovat zoom 
a ActiveTrack Pro.

PYísluaenství série Ronin (RSA) / porty NATO
Pro pYipojení koleka pro ostYení (Focus Wheel) DJI R, dvojité otoné rukojeti 
DJI R Twist Grip Dual Handle nebo dr�adla pro dr�ení shora (Briefcase Handle) 
DJI RS.

" Model DJI RS 4 Pro má porty RSA/NATO na obou stranách dotykové 
obrazovky. Model DJI RS 4 má porty RSA/NATO na levé stran� dotykové 
obrazovky a port NATO na pravé stran�.
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Dotyková obrazovka

Domovská obrazovka
Na domovské obrazovce se zobrazují ikony pro automatické dolad�ní, stav vyvá�ení, re�im 
následování gimbalu a rychlost následování. Stavová liata v horní ásti dotykové obrazovky 
zobrazuje stav pYipojení gimbalu a úroveI nabití baterie.

 Automatické dolad�ní
TYi hodnoty na stránce automatického dolad�ní udávají tuhost pYísluaných tYí os. 

Klepn�te na tlaítko Start Calibration (Spustit kalibraci) a gimbal DJI RS 4 se automaticky 
zkalibruje.

U modelu DJI RS 4 Pro vyberte manuální re�im (Handheld) nebo re�im Dr�ák do auta (Car 
Mount) podle po�adavko na snímání a poté klepn�te na mo�nost Start Calibration (Spustit 
kalibraci). Manuální re�im mo�e splIovat po�adavky na snímání v�tainy scénáYo a re�im Dr�áku 
do auta mo�e zajistit lepaí stabilizaci pYi snímání vozidel.

" Pokud po vyvá�ení gimbalu zm�na ohniskové vzdálenosti, vým�na objektivu nebo 
kamery/fotoaparátu zposobí, �e ikona stavu vyvá�ení zervená, nebo pokud se gimbal 
bezdovodn� tYese, doporuuje se provést automatickou kalibraci.

" Umíst�te gimbal na rovný, stabilní povrch. B�hem automatického dola�ování gimbalem 
NEPOHYBUJTE. V prob�hu kalibrace je normální, �e se gimbal tYese a vydává zvuky.

" Pokud gimbal není dostaten� stabilní, doporuuje se tuhost zvýait, a pokud se zane 
tYást, tuhost sní�it.

 Stav vyvá�ení
Pokud je stavový Yádek zelený nebo aedý, znamená to, �e je gimbal vyvá�ený. Pokud je stavový 
Yádek �lutý, je gimbal mírn� nevyvá�ený. Pokud je stavový Yádek ervený, gimbal je kriticky 
nevyvá�ený. V takovém pYípad� znovu prove�te vyvá�ení pYísluané osy. Chcete-li zkontrolovat 
stav vyvá�ení osy panoramatického pYejí�d�ní, nakloIte gimbal o 15° doleva nebo doprava 
a zkontrolujte stavový Yádek.

 Re�im následování gimbalu
Re�im FPV lze pYepnout do re�imu 3D Roll 360 nebo do vlastního re�imu prostYednictvím 
dotykové obrazovky.



DJI RS 4 / RS 4 Pro U�ivatelská pYíruka

© 2024 DJI OSMO Vaechna práva vyhrazena. #29

 Rychlost následování
Klepnutím vyberte rychlost následování. U�ivatel si mo�e vybrat mezi t�mito rychlostmi: rychlá, 
stYední, pomalá a vlastní. Klepnutím na ikonu v pravém horním rohu dotykové obrazovky 
upravíte rychlost.

PYejet dolo 3 obrazovka ovládacího centra
PYejetím dolo od horního okraje obrazovky pYejdete na obrazovku ovládacího centra. 

 Displej
Klepnutím nastavíte automatické uzamení, jas pYi uzamení a otáení. Povolte otáení a displej 
na obrazovce se otoí o 180°. Obrazovka se uzamkne, pokud po uplynutí asového limitu 
neprob�hne �ádná operace. Na zamknuté obrazovce se zobrazí re�im sledování gimbalu, re�im 
pákového ovladae a jeho pohyb. PYejetím nahoru zavYete uzamenou obrazovku.

 Bluetooth
Klepnutím na ikonu pYipojíte kameru/fotoaparát pYes bluetooth. Klepnutím na tlaítko Connect 
(PYipojit) spárujete bluetooth gimbalu a kamery/fotoaparátu. N�které kamery, napYíklad kamery 
Yady BMPCC, vy�adují pro párování heslo. Po úsp�aném pYipojení se ikona zbarví modYe.

" Gimbal lze pYipojit v�dy pouze k jednomu zaYízení.

 Koncové body motoru ostYení
Kalibraci zaostYovacího motoru lze vybrat a koncové body motoru ostYení lze nastavit run� 
nebo je zakázat.
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 Systémová nastavení

Polo�ka Popis

Disable Seloe  
(Zakázat seloe)

Funkce Zakázat selfie brání náhodnému spuat�ní re�imu selfie 
a pYeruaení nahrávání.

Orbit Follow  
(Orbitové následování)

PYi povolení gimbal umo�Iuje dosáhnout plynulejaího pohybu po 
povolení této funkce pYi snímání obloukových záb�ro.

Auto Lock  
(Automatický zámek)

Vyberte, jestli chcete povolit automatické zámky os nebo ne, a osa 
uzamkne pohyb pYi zapnutí/vypnutí a pYechodu do re�imu spánku 
nebo jeho ukonení. 

 " PYi pou�ití modelu DJI RS 4 Pro se pYed výb�rem mo�nosti 
Fold & Lock (Sklopit a zajistit) pYesv�dte , �e osa otáení 
nezasahuje do osy panoramatického pYejí�d�ní. Jinak mo�e 
dojít k poakození gimbalu.

Silent Mode  
(Tichý re�im)

Jeho aktivací vypnete zvuky.

Zvuk, který gimbal vydává b�hem automatické kalibrace, a zvuk 
zamykání/odemykání zakázat nelze.

Push Mode  
(Re�im posunu)

Umo�Iuje run� ovládat osu naklán�ní a  panoramatického 
pYejí�d�ní.

Horiz Calibration 
(Horizontální kalibrace)

Pokud je gimbal nevyrovnaný nebo se osa vychyluje, vyzkouaejte 
horizontální kalibraci nebo runí kalibraci. Pokud je gimbal po runí 
kalibraci stále nevyrovnaný, doporuuje se zkouaet tento postup, 
dokud nedojde k vyrovnání gimbalu.

Gimbal Auto Check 
(Automatická kontrola 
gimbalu)

Klepnutím spustíte analýzu a získáte stavové informace výstupního 
hardwaru gimbalu. Klepnutím zobrazíte podrobnosti a  Yeaení 
a zjistíte pYípadnou chybu.

Restore Parameters 
(Obnovit parametry)

Klepnutím obnovíte parametry gimbalu (re�im pákového ovladae, 
re�im sledování, funkce tlaítka) a heslo bluetooth.

Language (Jazyk) Podporuje 11 jazyko vetn� zjednoduaené ínatiny, anglitiny 
a tradiní ínatiny.

Device Info (Informace 
o zaYízení)

Klepnutím na polo�ku zobrazíte informace o zaYízení, napYíklad 
sériové íslo zaYízení, název zaYízení a heslo.

Firmware Version  
(Verze ormwaru)

Klepnutím zobrazíte verzi ormwaru a pYísluaenství gimbalu.

Compliance Info 
(Informace o shod�)

Klepnutím zobrazíte informace o shod�.
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PYejetí nahoru 3 obrazovka nastavení gimbalu
PYejetím nahoru od dolního okraje obrazovky pYejdete na obrazovku nastavení gimbalu.

Joystick Speed 
(Rychlost pákového 
ovladae)

Umo�Iuje u�ivatelom ovládat rychlost pákového ovladae gimbalu. 
U�ivatel si mo�e vybrat z  t�chto rychlostí: rychlá, stYední, pomalá 
a  vlastní. Klepnutím na ikonu v  pravém horním rohu dotykové 
obrazovky upravíte rychlost. ím v�taí je hodnota, tím vyaaí je rychlost 
pákového ovladae. 

Joystick Smoothness 
(Plynulost pákového 
ovladae)

Umo�Iuje u�ivatelom ovládat citlivost gimbalu. ím ni�aí je hodnota 
plynulosti, tím citliv�jaí bude pohyb gimbalu. 

Dial Functions 
(Funkce vytáení)

Umo�Iuje u�ivatelom nastavit funkci pYedního otoného ovladae. 
U�ivatel si mo�e zvolit ovládání motoru ostYení, funkce bluetooth, 
kabelového ostYení, ISO, clony, asu záv�rky, osy otáení, osy 
panoramatického pYejí�d�ní a osy náklonu. 

Dial Settings 
(Nastavení vytáení)

Umo�Iuje u�ivatelom nastavit rychlost odezvy funkce nastavené pro 
pYední otoný ovlada nebo otoit sm�r tohoto ovladae.

Tlaítko M Podle výchozího nastavení umo�Iuje u�ivatelom poYizovat fotograoe. 

U modelu DJI RS 4 lze funkci tlaítka nastavit na dotykové obrazovce na 
mapování tlaítka C1/Fn1.

U modelu DJI  RS  4 Pro lze funkci tlaítka nastavit na dotykové 
obrazovce na mapování tlaítka C1/Fn1 nebo LiDAR AF/MF. *

* K tomu je potYeba zaYízení DJI Focus Pro LiDAR.

Mapování funkce tlaítka C1/Fn1 kamery:

1. Tlaítko Map M na tlaítko C1 nebo Fn1 u fotoaparáto Sony A7S3, 
A7M3, ZV-1 a Nikon Z50 a Z6II.

2. Dokonete nastavení na fotoaparátu pro tlaítko C1/Fn1.

" Tato funkce je k dispozici pouze pYi pYipojení k  fotoaparátu 
prostYednictvím rozhraní bluetooth.

Focus Motor Torque 
(Toivý moment 
motoru ostYení)

Klepnutím upravte intenzitu motoru na vysokou, stYední nebo nízkou.



DJI RS 4 / RS 4 Pro U�ivatelská pYíruka

32#© 2024 DJI OSMO Vaechna práva vyhrazena. 

PYejetí doleva 3 obrazovka Create
PYejetím doleva od pravého okraje obrazovky otevYete obrazovku Create (TvoYit).

Timelapse (asosb�r)

V re�imu Timelapse zaYízení poYizuje nehybné fotograoe ve stanoveném asovém intervalu a po 
dokonení fotograoe automaticky pYestane poYizovat. Trvání re�imu Timelapse a asový interval 
lze nastavit, aby gimbal vypoetl pYesný poet po�adovaných fotograoí. Po nastavení snímkové 
frekvence lze spoítat také délku trvání videa.

Re�im Motionlapse umo�Iuje u�ivatelom nastavit a� p�t bodo na trase, pYes které kamera 
b�hem fotografování pYejede.

Track

Re�im Track natáí video a� s 10 body na trase. Body na trase vybírejte runím posouváním 
gimbalu nebo pomocí pákového ovladae. Bod na trase pYidáte klepnutím na symbol +.

Dobu trvání a as setrvání na míst� lze nastavit v obrazovce nastavení bodu na trase, jakmile 
bod na trase pYidáte. Pozici bodu na trase lze také vynulovat. Doba trvání znaí, jak dlouho bude 
trvat, ne� gimbal doputuje z jednoho bodu na trase do druhého. Doba setrvání na míst� znaí, 
jak dlouho gimbal zostane nehybný v bod� na trase, ne� zane postupovat k dalaímu bodu na 
trase.

Panorama (Panoráma):

Re�im Panorama u�ivatelom umo�Iuje zachytit sérii propojených fotografií podle pYesného 
nastavení. U�ivatel pak vytvoYí panoráma s pomocí softwaru pro zpracování obrazových dat. 
Kamera zachycuje propojené fotograoe podle rozsahu nastavení (3x3 nebo 180° panoráma). 
PYi vytváYení panoramatu 720 VR musí u�ivatel nastavit typ snímae, ohniskovou vzdálenost 
objektivu, pYekrytí a interval. PYi vytváYení vlastního panoramatu musí u�ivatel nastavit rozsah 
záb�ru, typ snímae, ohniskovou vzdálenost objektivu, pYekrytí a interval.

" Interval mezi jednotlivými fotograoemi by m�l být nastaven o jednu sekundu delaí, ne� 
je doba záv�rky, abyste v pYípad� dlouhé expozice pYedeali rozmazaným záb�rom.

Press & Hold Trigger 
(Stisknout a podr�et 
spouae)

Funkci stisknutí a podr�ení spouati lze nastavit tak, aby se gimbal 
uzamkl nebo pYeael do re�imu FPV.
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PYejetí doprava 3 obrazovka pro LiDAR / pYenos videa (DJI RS 4 Pro)
PYejetím doprava z levé strany obrazovky pYejdete na obrazovku LiDAR / pYenos videa.

Pokud není pYipojeno �ádné zaYízení, na obrazovce se zobrazí text >}ádný vstup signálu<.

Funkce ActiveTrack Pro a Force Mobile jsou k dispozici, pokud se pYi pou�ití obrazového vysílae 
DJI Ronin na dotykové obrazovce a v aplikaci Ronin zobrazuje zobrazení kamery.

PYi pou�ití zaYízení DJI Focus Pro LiDAR je k dispozici automatické zaostYování a ActiveTrack Pro.

Re�imy následování gimbalu
K re�imom následování gimbalu u modelo DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro patYí funkce následování 
panoramatického pYejí�d�ní (PF), následování panoramatického pYejí�d�ní a náklonu (PTF) 
a následování panoramatického pYejí�d�ní, náklonu a otáení (FPV). Re�im FPV lze pYepnout do 
re�imu 3D Roll 360 nebo do vlastního re�imu prostYednictvím dotykové obrazovky.

" Re�imy následování gimbalu DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro jsou stejné. Ní�e je jako pYíklad 
pou�it model DJI RS 4.

Re�im následování gimbalu Popis ScénáYe

PF

PF: následování 
panoramatického pYejí�d�ní, 
kdy pohyb rukojeti následuje 
pouze osa panoramatického 
pYejí�d�ní.

Vhodné pro situace, jako 
je poYizování prochozích 
a obloukových záb�ro nebo 
pohyb zleva doprava.
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PTF

PTF: následování 
panoramatického pYejí�d�ní 
a náklonu, kdy pohyb 
rukojeti následuje osa 
panoramatického pYejí�d�ní 
a osa náklonu.

Vhodné pro situace pYi 
pohybu nahoru a dolo nebo 
aikmo.

FPV

FPV: následování 
panoramatického pYejí�d�ní, 
náklonu i otáení, kdy pohyb 
rukojeti následují vaechny tYi 
osy.

Vhodné pro situace pYi otáení 
kamery.

Vlastní

Vlastní: podle potYeby povolí 
nebo zaká�e následování 
jakékoli osy. Re�im uzamení 
je povolen, kdy� jsou vaechny 
tYi osy zakázány. V re�imu 
uzamení nebude pohyb 
rukojeti následovat �ádná ze 
tYí os.

Vhodné pro plynulé sledování 
záb�ro a záb�ry s rychlou 
reakcí. Vlastní re�im se 
doporuuje pro scénáYe 
fotografování vozidel. PYi 
pou�ití tohoto re�imu vypn�te 
trojosé následování.

3D Roll 360

V re�imu 3D Roll 360 se osa 
náklonu otoí o 90° nahoru 
a objektiv kamery je vertikáln� 
nahoru. V tuto chvíli mo�ete 
pomocí pákového ovladae 
ovládat otáení osy otáení 
o 360°.

Vhodné pro otáivé záb�ry.
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Provozní re�imy gimbalu
Pro modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro jsou k dispozici tyYi provozní re�imy: Upright (Vertikální), 
Underslung (Zav�aení), Flashlight (Baterka) a Briefcase (Dr�ení shora).

" Provozní re�imy gimbalu u modelo DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro jsou stejné. Ní�e je jako 
pYíklad pou�it model DJI RS 4.

 Vertikální re�im

Jedná se o standardní pracovní re�im gimbalu, který je vhodný pro v�tainu scénáYo snímání, 
jako jsou záb�ry pYi chozi a b�hu.

 Re�im zav�aení

Stabilizátor je pYeklopený a kamera/fotoaparát je v ni�aí poloze Tento re�im je vhodný pro 
poYizování snímko pod nízkým úhlem, napYíklad sledování objekto na zemi.

 Re�im svítilny

Gimbal se dr�í horizontáln� jako svítilna. Tento re�im je vhodný pro poYizování snímko ve 
stísn�ných prostorách.

 Re�im dr�ení shora

V tomto re�imu je nutné nainstalovat rukojee kufYíku. Úhel dr�adla pro dr�ení shora lze 
nastavit pomocí knoflíku. Studené patky a montá�ní otvory 1/4"-20 na gimbalu umo�Iují 
montá� externích monitoro, které pomáhají pYi snímání, díky emu� jsou pohyby kamery 
pod malým úhlem intuitivn�jaí.

1 2

3

4
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Rukojee kufYíku pYipevn�te ke gimbalu podle obrázku ní�e.

" Rukojee kufYíku se doporuuje pYipevnit k portu NATO na levé stran� dotykového 
displeje.
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Nastavení aplikace Ronin
U�ivatelé mohou aktivovat gimbal, aktualizovat ormware, pou�ívat inteligentní funkce a pYenos 
obrazu pomocí aplikace Ronin. Parametry motoru, u�ivatelský profil, rychlost pákového 
ovladae a sm�r pákového ovladae lze také upravit pomocí aplikace. K dispozici jsou také 
informace o stavu systému, u�ivatelská pYíruka a výuková videa.

Horní Yádek

Spánek/probuzení: Dvojím stisknutím spustíte nebo ukoníte re�im spánku. 

FPV: Zobrazuje aktuální re�im následování. 

ÚroveI nabití baterie Zobrazuje úroveI nabití baterie gimbalu.

Základní údaje

Settings (Nastavení): zobrazuje váa úet, jazyk a pYíruku pro rychlé spuat�ní. 

Device List (Seznam zaYízení): zobrazuje výrobní íslo zaYízení, název zaYízení a heslo zaYízení. 

Firmware: zobrazí aktuální verzi ormwaru.

Academy (Akademie)

Umo�Iuje vám prohlédnout si výuková videa a pYeíst si pYíruky.

Create (VytvoYit)

Obsahuje virtuální pákový ovlada, funkce force mobile, panoráma, asosb�rný snímek, 
sledování trasy a herní ovlada.

Kdy� je gimbal pYipojen k motoru zaostYení, souástí je také regulace zaostYení.
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Virtual Joystick (Virtuální pákový ovlada)

Ovládejte pohyb gimbalu a spouae virtuálním pákovým ovladaem v aplikaci.

1. Control Bar (Ovládací liata): ovládejte rychlost a plynulost gimbalu pomocí ovládací liaty. 
Speed (Rychlost) umo�Iuje upravit dálkov� ovládanou rychlost otáení. Smoothness 
(Plynulost) umo�Iuje u�ivatelom upravit citlivost gimbalu. ím ni�aí je hodnota plynulosti, 
tím citliv�jaí bude pohyb gimbalu.

2. Roll Stick (Válcová páka): ovládá pohyb osy otáení gimbalu pomocí virtuálního pákového 
ovladae.

3. Pan/Tilt Stick (Páka panoramatického pYejí�d�ní / náklonu): ovládá pohyb osy 
panoramatického pYejí�d�ní a osy náklonu gimbalu pomocí virtuálního pákového ovladae.

4. Recenter (Opakované vycentrování): klepnutím gimbal znovu vycentrujete.

5. Shoot/Record Button (Tlaítko snímání/nahrávání): klepnutím na ikonu poYídíte fotograoe 
nebo nahrajete videa.

6. Photo/Video Toggle (PYepínání fotografování / nahrávání videa): Jedním stiskem tlaítka 
pYepnete mezi re�imy fotografování a nahrávání videa. PYesv�dte se, �e re�im je stejný jako 
ten, který je nastavený na kameYe.

1

2

3

4

56



DJI RS 4 / RS 4 Pro U�ivatelská pYíruka

© 2024 DJI OSMO Vaechna práva vyhrazena. #39

Force Mobile (Vynutit mobil)

Funkce Force Mobile vy�aduje, aby dr�ák telefonu a mobilní telefon byly na stativ nebo dr�adlo 
upevn�ny svisle.

Jakmile je tato funkce povolena v aplikaci Ronin, pohyb gimbalu lze ovládat naklán�ním 
a otáením mobilního telefonu.

Speed (Rychlost) uruje vztah mezi rychlostí otáení a úhlem. Kdy� je rychlost nastavena na 50, 
úhel otáení gimbalu a mobilního telefonu je 1 ku 1.

Plynulost umo�Iuje u�ivatelom ovládat citlivost gimbalu. ím ni�aí je hodnota plynulosti, tím 
citliv�jaí bude pohyb gimbalu.

Recenter (Opakované vycentrování): klepnutím gimbal znovu vycentrujete.

Tlaítko spouat�/nahrávání: klepnutím na ikonu poYídíte fotograoe nebo nahrajete videa.
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Panorama (Panoráma):

Re�im Panorama umo�Iuje u�ivatelom zachytit sérii pYekrývajících se fotografií s precizní 
kontrolou vycházející z typu senzoru, ohniskové vzdálenosti objektivu, pYekrytí a intervalu.

Ne� zanete pou�ívat funkci Panorama, pYesv�dte se, �e kamera a gimbal jsou propojené 
odpovídajícím kabelem na ovládání kamery (pYipojení pYes bluetooth není podporováno).

Overlap (PYekrytí): stanovuje míru pYekrytí ka�dé fotograoe pYi tvorb� panoramatu.

Interval mezi jednotlivými fotograoemi by m�l být nastaven o jednu sekundu delaí, ne� je doba 
záv�rky, abyste v pYípad� dlouhé expozice pYedeali rozmazaným záb�rom.

Po potvrzení nastavení kamery lze nastavit rozsah panoramatu pYeta�ením bílých teek na 
souYadnicové map�, runím zatlaením gimbalu nebo virtuálním pákovým ovladaem.

Nad souYadnicovou mapou se zobrazuje celkový rozsah pokrytý koncovými body 
a  informace o potu snímko potYebných pro vytvoYení panoramatu. Rozsah osy náklonu je 
v  re�imu Panorama -45° a� +90°, aby na fotografiích nebyl zachycen gimbal, zatímco osa 
panoramatického pYejí�d�ní umo�Iuje zachytit kompletní otoení o 360°.

PoYízení panoramatu zahájíte klepnutím na tlaítko spouat�/nahrávání.
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Timelapse (asosb�r)

V re�imu Timelapse gimbal poYizuje statické fotograoe ve stanoveném asovém intervalu a po 
dokonení fotografie automaticky pYestane poYizovat. Trvání re�imu Timelapse a snímkovou 
frekvenci lze nastavit, aby gimbal vypoetl pYesný poet po�adovaných fotograoí.

Po povolení re�imu Push Mode (Re�im posunu) mo�e u�ivatel pYed spuat�ním poYizování 
snímko v re�imu Timelapse run� upravit osu náklonu a osu panoramatického pYejí�d�ní. 
U�ivatel mo�e na gimbal zatlait, ím� se zm�ní orientace kamery a upraví se kompozice záb�ru. 
Chcete-li upravit orientaci kamery virtuálním pákovým ovladaem, klepn�te na ikonu virtuálního 
pákového ovladae.

Re�im Motionlapse umo�Iuje u�ivatelom nastavit a� p�t bodo na trase, pYes které kamera 
b�hem poYizování fotograoí v re�imu asosb�ru pYejede.

Chcete-li upravit pozici bodu na trase, nastavte kameru do po�adované pozice a bod na trase 
potvr�te klepnutím na ikonu +. Virtuální pákový ovlada mo�ete pou�ít také k ovládání os 
náklonu, otáení a panoramatického pYejí�d�ní.

Chcete-li pYidat dalaí bod na trase, posuIte gimbal na dalaí bod na trase a klepn�te na ikonu + 
nad souYadnicovou mapou. Chcete-li pak bod na trase odstranit, vyberte jej a klepn�te na ikonu 
koae. Jakmile nastavíte body na trase, mo�ete bu� klepnout na mo�nost Preview (Náhled), 
abyste se pYesv�dili, �e re�im Motionlapse obsáhne vae, co si pYejete, nebo klepnout na tlaítko 
spouat�/nahrávání, ím� zahájíte nahrávání. PYesv�dte se, �e kamera a gimbal jsou propojené 
odpovídajícím kabelem na ovládání kamery.
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Track

Re�im Track natáí video a� s 10 body na trase. Body na trase musí u�ivatel navolit run� 
posouváním gimbalu nebo pomocí virtuálního pákového ovladae. Bod na trase pYidáte 
klepnutím na symbol +. Dobu trvání a as setrvání na míst� lze nastavit v obrazovce nastavení 
bodu na trase, jakmile bod na trase pYidáte. Pozici bodu na trase lze také vynulovat. Doba trvání 
(pod souYadnicovou mapou) znaí, za jak dlouho gimbal doputuje z jednoho bodu na trase do 
druhého. Doba setrvání na míst� znaí, jak dlouho gimbal zostane nehybný v bod� na trase, ne� 
zane postupovat k dalaímu bodu na trase.

" NIKDY na kameYe nemakejte tlaítko spouat�, kdy� pou�íváte funkci Track.



DJI RS 4 / RS 4 Pro U�ivatelská pYíruka

© 2024 DJI OSMO Vaechna práva vyhrazena. #43

Gaming Controller (Herní ovlada)

K ovládání gimbalu a kamery lze pou�ívat ovladae PS4 DualShock a Xbox. Po pYipojení ovladae 
k mobilnímu zaYízení a gimbalu mo�e u�ivatel ovládat pohyby gimbalu, ostYení a zoom a také 
nahrávat videa, znovu gimbal vycentrovat a poYizovat fotograoe.

Rychlost a plynulost ovládacích páek lze nastavit. Aby gimbal fungoval optimáln�, nastavte 
hodnotu zaostYení v nastavení kamery maximáln� na 10. Je zapotYebí systém iOS 13 nebo 
nov�jaí, Android 9.0 nebo nov�jaí a aplikace Ronin v1.7.0 nebo nov�jaí.

Dalaí informace o pou�ívání herního ovladae zobrazíte klepnutím na polo�ku How to Use (Jak 
pou�ívat).
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Image Transmission (PYenos obrazu)
Jakmile máte namontovaný systém pYenosu obrazu DJI Ronin, klepn�te na mo�nost Connect 
to RavenEye (PYipojit k RavenEye) na domovské obrazovce aplikace Ronin, ím� spustíte funkci 
pYenosu obrazu.

Prool objektivu LiDAR (DJI RS 4 Pro)
U modelu DJI RS 4 Pro se automaticky kalibruje zaostYovací vzdálenost podporovaného 
objektivu nebo upraví vzdálenost pYíruby. Podrobnosti se nacházejí v ásti >Instalace a pou�ití 
motoru DJI Focus Pro a LiDARu<.

Test vyvá�ení
Podívejte se na výuková videa na této stránce.

https://www.dji.com/rs-4-pro/videost+++�^&�������#�������#������
https://www.dji.com/rs-4-pro/video�����������Y�b���������#?�����
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Motor Parameters (Parametry motoro)
K dispozici jsou nabídky Basic (Základní) a Advanced (Pokroilé). Stifness (Tuhost) lze zobrazit 
a nastavit v nabídce Basic. Krom� toho lze upravit hodnotu Strength (Síla) v nabídce Advanced 
(pokud to není nutné, neupravujte ji).

Klepn�te na mo�nost Auto Tune (Automatické dolad�ní) a gimbal automaticky vypote výsledek 
podle hmotnosti sestavy gimbalu. 

Po provedení kalibrace se ve spodní ásti obrazovky zobrazí podrobná diagnostika motoro. Je-
li gimbal nále�it� vyvá�en, hodnota spotYeby energie motoro by m�la být v rozsahu ±5. Pokud 
spotYeba energie konkrétní osy neustále pYesahuje tento rozsah, zkontrolujte mechanické 
vyvá�ení gimbalu.



DJI RS 4 / RS 4 Pro U�ivatelská pYíruka

46#© 2024 DJI OSMO Vaechna práva vyhrazena. 

User Proole (Prool u�ivatele)
Na této stránce lze nastavit re�im gimbalu, rychlost následování, pásmo necitlivosti, re�im 
posunu a ovládání pákovým ovladaem.

Pásmo necitlivosti stanovuje, kolik pohybu gimbal toleruje, ne� aktivuje panoramatické 
pYejí�d�ní, náklon nebo otáení.
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Nastavení ovládání (Control)

Channels 
(Kanály)

Ukazatel kanálu poskytuje zp�tnou vazbu pYi konoguraci vzdáleného provozu. 
Kanály panoramatického pYejí�d�ní, náklonu a otáení lze op�tovn� pYid�lit 
a ka�dou osu lze také obrátit. Normal (Normální) znamená, �e sm�r pohybu 
je stejný jako u pákového ovladae. Inverted (Obrácený) znamená, �e sm�r 
pohybu je opaný voi pákovému ovladai.

Kdy� pou�íváte pákový ovlada, mo�ete ovládat pouze kanál CH1 a CH3, které 
jsou dle výchozího nastavení namapované k osám náklonu a panoramatického 
pYejí�d�ní. Mapování kanálu mo�ete pYizposobit klepnutím na název osy na 
pravé stran� obrazovky.

Motion 
(Pohyb)

Ovládání pákovým ovladaem mo�ete nastavit upravením hodnoty pásma 
necitlivosti, maximální rychlosti, plynulosti a koncových bodo ka�dé osy. Pro 
ka�dé nastavení existují tYi výchozí prooly.

Deadband 
(Pásmo 
necitlivosti)

Kdy� zvýaíte hodnotu parametru Deadband, bude nutno provést v�taí pohyb 
pákou, aby se promítl ve skutený pohyb gimbalu.

Max Speed 
(Maximální 
rychlost)

Umo�Iuje nastavit dálkov� ovládanou rychlost otáení.

Smoothness 
(Plynulost)

Umo�Iuje ovládat citlivost gimbalu. 

Endpoint 
(Koncový 
bod)

Omezuje rozsah otáení gimbalu díky nastavení koncových bodo. Osa 
panoramatického pYejí�d�ní obsahuje kluzný krou�ek, který gimbalu umo�Iuje 
nepYetr�it� se otáet, kdy� jsou koncové body nastaveny na 180°. Na ose 
náklonu mo�ete koncové body nastavit podle svých po�adavko. N�které delaí 
objektivy mohou nará�et na rám gimbalu. Abyste tomu pYedeali, nastavte úhel 
koncového bodu.
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Status (Stav)

Nastavení

Pou�ívejte dalaí funkce, jako je Motor Pause (Pozastavení motoru), Silent Mode (Tichý re�im), 
Horizontal Calibration (Horizontální kalibrace) a Restore Gimbal Setup (Obnova nastavení 
gimbalu).

Checklist (Kontrolní seznam)

Zobrazuje stav pYipojení pYes bluetooth a  stav pYipojení kamery. Kdy� je stav gimbalu 
abnormální, zobrazují se zde stavové informace.
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Rukojee a zabudovaná baterie
Model DJI RS 4 je vybaven gripem BG21 s vestav�nou baterií 3 000 mAh, která gimbalu 
poskytuje maximální provozní dobu asi 12 hodin [1]. Model DJI RS 4 Pro je vybaven gripem BG30 
s vestav�nou baterií 1 950 mAh, která gimbalu poskytuje maximální dobu provozu asi 13 hodin 
[1]. Oba gimbaly jsou kompatibilní s vysokokapacitním bateriovým gripem BG70, který prodlu�uje 
provozní dobu modelo DJI RS 4 a DJI RS 4Pro na 29,5 hodin, respektive 29 hodin [2], co� zajiaeuje 
nepYetr�itou podporu napájení pro dlouhodobé úlohy snímání. 

[1] M�Yeno se zaYízením ve vodorovném a nehybném stavu. Je-li gimbal v pohybu, provozní doba se zkrátí.

[2] M�Yeno pYi teplot� 24 °C v laboratorním prostYedí s gimbalem vyvá�eným v rovném a nehybném stavu, 
pouze pro referenci.

Bezpenostní pokyny
 Postupy, které, pokud nejsou Yádn� dodr�ovány, vytváYejí pravd�podobnost poakození 

majetku, vedlejaích akod a  vá�ného zran�ní NEBO vytváYejí vysokou pravd�podobnost 
povrchového poran�ní.

 Postupy, které, pokud nejsou Yádn� dodr�ovány, vytváYejí pravd�podobnost poakození 
fyzického majetku a nízké nebo �ádné riziko zran�ní.

Pou�ívání rukojeti

1. NIKDY nedovolte, aby se rukojee dostala do kontaktu s  jakoukoli tekutinou. NIKDY 
nevystavujte rukojee deati ani ji nenechávejte v blízkosti zdroje vlhkosti. NIKDY neponoYujte 
rukojee do vody. Pokud vnitYek baterie pYijde do styku s vodou, mo�e dojít k chemickému 
rozkladu, který mo�e vést ke vzplanutí baterie, pYípadn� i k výbuchu.

PYed pou�itím si pYet�te u�ivatelskou pYíruku a seznamte 
se s  funkcemi tohoto produktu. Nesprávný provoz produktu 

mo�e vést k  jeho poakození, poakození osobního majetku a zposobit vá�né zran�ní. 
Jedná se o sofistikovaný produkt. Je tYeba jej pou�ívat opatrn� a v souladu se zdravým 
rozumem. Vy�aduje také základní mechanické dovednosti. Nebudete-li produkt provozovat 
bezpeným a odpov�dným zposobem, mo�e dojít ke zran�ní nebo poakození produktu 
nebo jiného majetku.

Tento výrobek není uren k pou�ívání d�tmi bez pYímého dohledu dosp�lé osoby. Produkt 
nepou�ívejte s nekompatibilními souástmi a neupravujte ho jiným zposobem, ne� je 
popsáno v dokumentech od spolenosti SZ DJI TECHNOLOGY CO.,LTD. Tyto bezpenostní 
pokyny obsahují instrukce ohledn� bezpenosti, provozu a údr�by. Je nesmírn� dole�ité, 
abyste si pYed sestavením, nastavením a pou�itím produktu pYeetli vaechny instrukce 
a varování v u�ivatelské pYíruce a dodr�ovali je. Jedin� tak budete moci pou�ívat produkt 
správn� a zabránit poakození nebo vá�nému zran�ní.

Abyste pYedeali po�áru, vá�ným zran�ním a poakození majetku, pYi pou�ívání, nabíjení 
nebo skladování rukojeti dodr�ujte následující bezpenostní pokyny.



DJI RS 4 / RS 4 Pro U�ivatelská pYíruka

50#© 2024 DJI OSMO Vaechna práva vyhrazena. 

2. Pokud vám rukojee omylem spadne do vody, okam�it� ji polo�te na bezpené a otevYené 
místo. Udr�ujte si bezpenou vzdálenost od rukojeti, dokud nebude zcela suchá. Rukojee u� 
NEPOU}ÍVEJTE a zlikvidujte ji podle popisu v ásti Likvidace rukojeti.

3. HoYící produkt uhaste vodou, pískem, hasicí dekou nebo práakovým hasicím pYístrojem.

4. NIKDY nepou�ívejte jiné ne� originální baterie od spolenosti DJI. Chcete-li zakoupit nové 
baterie, jd�te na adresu http://www.dji.com. Spolenost DJI nenese �ádnou odpov�dnost za 
akody zposobené bateriemi jiných spoleností ne� DJI.

5. NIKDY nepou�ívejte ani nenabíjejte nafouknutou, net�snou nebo poakozenou rukojee. 
Pokud rukojee vypadá nezvykle, obraete se na spolenost DJI nebo autorizovaného prodejce 
DJI a po�ádejte o dalaí pomoc.

6. Rukojee by se m�la pou�ívat pYi teplotách od -20 do 45 ºC (-4 a� 113 °F). Pou�ívání rukojeti 
v prostYedí o  teplot� nad 50 °C mo�e vést k po�áru nebo explozi. Pou�ití rukojeti pYi 
teplotách ni�aích ne� -10 °C (14 °F) mo�e vést k trvalému poakození.

7. NIKDY rukojee nepou�ívejte v  silných elektrostatických nebo elektromagnetických 
prostYedích. Jinak mo�e dojít k poruae ovládacího panelu baterie.

8. NIKDY nerozebírejte ani nepropichujte rukojee �ádným zposobem, proto�e baterie mo�e 
vytéct, vznítit se nebo explodovat.

9. NIKDY s  bateriemi neházejte, ani je nenechte spadnout na zem. NIKDY na rukojee 
neumíseujte t��ké pYedm�ty.

10. Elektrolyty v baterii jsou vysoce korozivní. Pokud dojde ke kontaktu elektrolyto s ko�í nebo 
oima, posti�ené místo okam�it� a po dobu alespoI 15 minut omývejte erstvou tekoucí 
vodou a pak ihned vyhledejte lékaYe.

11. NIKDY rukojee nepou�ívejte, pokud vám spadne.

12. NIKDY baterie nezahYívejte. NIKDY rukojee nevkládejte do mikrovlnné trouby ani do tlakové 
nádoby.

13. NIKDY rukojee nezkratujte.

14. Póly rukojeti oist�te istým suchým hadYíkem.

Nabíjení rukojeti

1. NIKDY nenechávejte rukojee b�hem nabíjení bez dozoru. NIKDY rukojee nenabíjejte 
v blízkosti hoYlavých materiálo nebo na hoYlavých povraích, jako je koberec nebo dYevo.

2. Budete-li rukojee nabíjet mimo teplotní rozsah 5 a� 40 °C, mo�e dojít k vyteení, pYehYátí 
nebo poakození baterie. Ideální teplota pro nabíjení iní 22 a� 28 °C.

Skladování rukojeti

1. Rukojee uchovávejte mimo dosah d�tí a zvíYat.

2. Pokud bude rukojee skladována po dlouhou dobu, rukojee nabijte tak, aby baterie byla 
nabita mezi 30 a� 50 %.

3. NIKDY nenechávejte rukojee poblí� zdrojo tepla, jako jsou kamna nebo topení. NIKDY 
nenechávejte rukojee uvnitY vozidla za horkých dní. Ideální teplota pro skladování je 22 a� 
28 °C.

4. Rukojee udr�ujte v suchu.
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Údr�ba rukojeti

1. NIKDY nepou�ívejte rukojee, kdy� je pYília vysoká nebo pYília nízká teplota.

2. NIKDY neskladujte baterii v prostYedí s teplotou vyaaí ne� 45 °C (113 °F) nebo ni�aí ne� 0 °C 
(32 °F).

Informace týkající se cestování

1. Chcete-li s rukojetí letecky cestovat, je tYeba rukojee vybít pod úroveI 30 % nabití. Rukojee 
vybíjejte v�dy na nehoYlavém míst� a skladujte na v�traném míst�.

2. Rukojee udr�ujte dostaten� daleko od kovových pYedm�to, jako jsou brýle, hodinky, aperky 
a sponky do vlaso.

3. NIKDY nepYepravujte poakozenou rukojee nebo rukojee, která je nabitá na více ne� 30 %.

Likvidace rukojeti

Rukojee likvidujte v urených recyklaních nádobách a zcela vybitou. NIKDY rukojee nevyhazujte 
do b��ného odpadu. Dodr�ujte místní naYízení týkající se likvidace a recyklace baterií. 

 

Pou�ívání rukojeti

1. PYed pou�itím se pYesv�dte, �e je rukojee pln� nabitá.

2. Pokud se zobrazí varování o nízkém stavu nabití baterie, rukojee co nejdYíve nabijte.

Nabíjení rukojeti

1. Rukojee je navr�ena tak, aby se po plném nabití pYestala nabíjet. Dobrým zvykem je sledovat 
stav nabíjení a rukojee odpojit ve chvíli, kdy je zcela nabitá.

Skladování rukojeti

1. Pokud rukojee nebudete pou�ívat po dobu 10 a více dno, vybijte ji na 40365 % kapacity. 
Výrazn� tak mo�ete prodlou�it její �ivotnost.

2. Pokud se rukojee dlouhodob� skladuje a baterie je vybitá, rukojee pYejde do re�imu spánku. 
Chcete-li ukonit re�im spánku, rukojee dobijte.

3. PYi dlouhodobém skladování rukojee odmontujte od gimbalu.

Údr�ba rukojeti

1. }ivotnost baterie mo�e být omezena, pokud se dlouhodob� nepou�ívá.

2. Aby byl zachován dobrý stav rukojeti, jedenkrát za tYi m�síce ji úpln� vybijte a nabijte.

Likvidace rukojeti

1. Pokud je rukojee nepou�itelná a baterii nelze pln� vybít, obraete se o pomoc na firmu 
specializující se na likvidaci baterií nebo recyklaní ormu.

2. Pokud rukojee po nadm�rném vybití nelze zapnout, okam�it� ji zlikvidujte.
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Údr�ba
Gimbal není vodot�sný. B�hem pou�ívání jej chraIte pYed prachem a vodou. Po pou�ití 
se doporuuje gimbal otYít m�kkým suchým hadYíkem. NIKDY na gimbal nestYíkejte isticí 
prostYedky.

Speciokace

DJI RS 4 DJI RS 4 Pro

Periferní

Port pro pYísluaenství PYísluaenství série Ronin (RSA) / 
porty NATO

PYísluaenství série Ronin (RSA) / 
porty NATO

Montá�ní otvor 1/4"-20 Montá�ní otvor 1/4"-20

Patice bez elektrických kontakto 
(>Cold Shoe<)

Patice bez elektrických kontakto 
(>Cold Shoe<)

Port pro pYenos obrazu (USB-C) Port pro video pYenos / produkt 
LiDAR Range Finder (USB-C)

Port ovládání kamery RSS 
(USB-C)

Port ovládání kamery RSS 
(USB-C)

Port motoru ostYení (USB-C) Port motoru ostYení (USB-C)

Baterie Model: BHX711-3000-7.2V Model: BG30-1950mAh-15.4V

Typ LiPo 2S Typ LiPo 4S

Kapacita: 3 000 mAh Kapacita: 1 950 mAh

Energie: 21 Wh Energie: 30 Wh

Maximální doba provozu: 
12 hodin [1]

Maximální doba provozu: 
13 hodin [1]

Doba nabíjení: PYibli�n� 
2,5 hodiny [2]

Doba nabíjení: PYibli�n� 
1,5 hodiny [3]

Doporuená teplota nabíjení:  
5 a� 40° C (41 to 104° F)

Doporuená teplota nabíjení:  
5 a� 40° C (41 to 104° F)

PYipojení Bluetooth 5.1 Bluetooth 5.1

Nabíjecí port (USB-C) Nabíjecí port (USB-C)

Po�adavky aplikace 
Ronin

iOS 11.0 nebo nov�jaí iOS 11.0 nebo nov�jaí

Android 8.0 nebo nov�jaí Android 8.0 nebo nov�jaí

Podporované jazyky Anglitina, ínatina 
(zjednoduaená), ínatina 
(tradiní), n�mina, 
francouzatina, korejatina, 
japonatina, apan�latina, brazilská 
portugalatina, ruatina, thajatina

Anglitina, ínatina 
(zjednoduaená), ínatina 
(tradiní), n�mina, 
francouzatina, korejatina, 
japonatina, apan�latina, brazilská 
portugalatina, ruatina, thajatina
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Pracovní výkon

Testované zatí�ení 3 kg (6,6 liber) 4,5 kg (10 liber)

Maximální rychlost 
kontrolovaného otáení

Panoramatické pYejí�d�ní:  
360°/s

Panoramatické pYejí�d�ní:  
360°/s

Náklon: 360°/s Náklon: 360°/s

Otáení: 360°/s Otáení: 360°/s

Mechanický rozsah Osa panoramatického pYejí�d�ní: 
nepYetr�ité otáení v rozsahu 
360°

Osa panoramatického pYejí�d�ní: 
nepYetr�ité otáení v rozsahu 
360°

Osa otáení: -95° a� +240° Osa otáení: -95° a� +240°

Osa náklonu: -112° a� +214° Osa náklonu: -112° a� +214°

Mechanické a elektrické vlastnosti

Provozní frekvence 2,400032,4835 GHz 2,400032,4835 GHz

Výkon vysílae bluetooth < 8 dBm < 8 dBm

Provozní teplota -20 a� 45 °C (-4 a� 113 °F) -20 a� 45 °C (-4 a� 113 °F)

Hmotnost Gimbal: PYibl. 1 066 g (2,35 libry) Gimbal: PYibl. 1242 g (2,74 libry)

Rukojee: PYibl. 203 g (0,45 libry) Rukojee: PYibl. 265 g (0,58 libry)

Prodlou�ená rukojee / stativ  
(z plastu): PYibl. 183 g (0,4 libry)

Prodlou�ená rukojee / stativ 
(kovové): PYibl. 226 g (0,49 libry)

Horní a spodní rychloupínací 
desky: PYibl. 98 g (0,22 libry)

Horní a spodní rychloupínací 
desky: PYibl. 110 g (0,24 libry)

Rozm�ry Slo�ený stav: Ve slo�eném stavu: 
245×255×75 mm (D×a×V, bez 
kamery, rukojeti a prodlou�ené 
rukojeti / stativu)

Slo�ený stav: Ve slo�eném stavu: 
271×283×75 mm (D×a×V, bez 
kamery, rukojeti a prodlou�ené 
rukojeti / stativu)

Rozlo�ený stav: V rozlo�eném 
stavu: 370×191×189 mm (D×a×V, 
výaka vetn� rukojeti a bez 
prodlou�ené rukojeti / stativu)

Rozlo�ený stav: V rozlo�eném 
stavu: 416×223×202 mm (D×a×V, 
výaka vetn� rukojeti a bez 
prodlou�ené rukojeti / stativu)

[1] M�Yeno se zaYízením ve vodorovném a nehybném stavu. Je-li gimbal v pohybu, provozní doba se zkrátí.

[2] M�Yeno pomocí nabíjeky podporující rychlé 18W nabíjení. Doporuuje se pou�ívat nabíjeky podporující 
protokol PD.

[3] M�Yeno pomocí nabíjeky podporující rychlé 24W nabíjení. Doporuuje se pou�ívat nabíjeky podporující 
protokol QC 2.0 nebo PD.
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Kontakt 

ZÁKAZNICKÁ PODPORA DJI

V pYípad� jakýchkoli dotazo týkajících se tohoto dokumentu se obraete 
na spolenost DJI na e-mailové adrese DocSupport@dji.com.

DJI je ochranná známka spolenosti DJI.
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