PHANTOMA4PRO+ V2.0

Privodce pro rychly start
V1.0

POZOR:
Toto neni hracka. Tento vyrobek je urcen pro sestavovani a provozovani osobami starsimi 18 let.

POZOR:
Komer¢ni vyuziti (napf. pro letecké fotografovani) nebo provoz modelu s autonomnim fidicim systémem

(bez fizeni modelu pilotem v pfimé viditelnosti pomoci RC soupravy v realném case po celou dobu letu) na
uzemi Ceské republiky podléha zakonnym omezenim a vyzaduje certifikaci modelu i pilota Ufradem pro
civilni letectvi.

Tento vyrobek a navod jsou z ofcialni distribuce pro Ceskou Republiku.



Phantom 4 Pro+ V2.0

DJI Phantom 4 Pro+ V2.0 je inteligentni poloprofesiondlni létajici kamera schopnd pofizovat 4K video pfi 60 snimcich za
sekundu s datovym tokem az 100Mb/s nebo fotografie s rozlisenim 20 megapixel(i. Ctyfsmérovy systém detekce pieka-
zek umoznuje vyhybat se prekazkam za letu. Prostfednictvim aplikace DJI GO 4 s pomoci zdokonalenych funkci TapFly
a ActiveTrack inteligentné sledovat pohybuijici se objekty bez potfeby dalsiho zafizeni a létat s ovladanim klepnutim
prstu na kterékoliv misto viditelné na obrazovce. Kamera vyuziva jednopalcovy CMOS senzor nabizejici dosud nevida-
nou cirost, nizky Sum a kvalitu obrazu.

Navic k témto funkcim je diky vyssi ucinnosti vylepseného pohonného systému hlu¢nost modelu V2.0 nizsi 0 4 dB (60%)
ve srovnani s Phantomem 4 Pro+.

1. Z&vés a kamera
2. Spodni systém detekce prekazek*

3. Micro-USB port modelu

4. LED indikator kamery a parovaci tlacitko
5. Slot pro micro-SD kartu kamery

6. Pfedni systém detekce prekazek

7. Infracerveny systém detekce*

8. Pfedni LED

9. Motory

10. Vrtule

11. LED letovy indikator modelu

12. Antény

13. Zadni systém detekce prekazek

14. Inteligentni pohonny akumulator

15. Hlavni vypinac

16. Indikator stavu akumulatoru

*) Systém detekce prekazek a infracerveny systém detekce jsou ovliviiovany podminkami okolniho prostiedi. Prostuduj-
te Prohlaseni a Zasady bezpecného provozu a shlédnéte instruktazni video v aplikaci DJI GO 4 nebo na strankach DJI,
abyste ziskali vice informaci.
http://www.dji.com/phantom-4-pro-v2



Vysilac

Maximalni dosah vysila¢e dodavaného pro ovladani Phantomu 4 Pro+ V2.0 je az 4 km*. Dalsi ovladaci prvky slouzi pro pofizo-
vani snimkd, spousténi/vypinani zaznamu videa, nastavovani expozice a ovladani zavésu kamery.

Soucasti vysilace je videopfenosova souprava DJI OCUSYNC, kterd umoznuje v redlném case sledovat HD obraz z kamery
Phantomu 4 Pro+ V2.0 na vyklopném monitoru. Podpora dvou provoznich frekven¢nich pasem ¢ini HD video prenos stabil-
néjsim. Vestavény napdjeci akumulétor zarucuje velkou vydrz a snadné pouzivani.

1. Hlavni vypinac 13. Knoflik ovladani zavésu

2. Tla¢itko Automaticky navrat (RTH) 14. Knoflik nastavovani kamery

3. Kfizové ovladace 15. Tla¢itko zdznamu videa

4. Reproduktor 16. Prepinac letovych rezim0

5. LED indikator provoznich stav( 17. Tlacitko spousti fotoaparatu

6. LED indikator napajeciho akumula- 18. Tlacitko Pauza - preruseni
toru vysilace Inteligentniho letu

7. Nabijeci zasuvka 19. Tlacitka C1/C2 (pfiraditelna v

8. Obrazovka monitoru aplikaci)

9. Tlacitko pohotovostniho rezimu 20. Port mikro-USB

10. Mikrofon 21. HDMI port

11. Antény 22. Z4suvka pro mikroSD kartu
12. Drzak vysilace 23. USB port

Sklopené antény

Vysilac je ve vychozim tovarnim nastaveni v moédu 2. Levy kfizovy ovladac ovlada vysku letu (plyn) a boceni (smér, kterym
mifi pfid). Pravy kiizovy ovladac ovldda pohyb dopfedu/dozadu a na levou/pravou stranu. Naklon kamery mizete ovladat
knoflikem na vysilaci.
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*) Méjte, prosim, na paméti, ze uvedend hodnota maximalniho dosahu byla dosazena pfi testech v otevieném terénu bez elektromagne-
tického ruseni s modelem ve vysce 120 m. Tento Udaj je pouze orientacni, protoze skute¢né dosahovany dosah zavisi na skute¢nych
podminkach na misté (tvar terénu, terénni prekazky, cizi rusivé signaly atd.), kde budete létat.



Predletova priprava Phantomu 4 Pro+ V2.0

1. Shlédnéte vyukova videa

Shlédnéte vyukova videa na www.dji.com nebo v aplikaci DJI GO.

Vyukova videa

2. Kontrola stavu akumulatoru

® Stavakumuldtoru —» Nabito
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Jednou kratce stisknéte hlavni vypinace (Power) na vysilaci i Inteligentnim pohonném akumulatoru pro kontrolu jejich stavu. Pred
prvnim vzletem museji byt pIné nabité.

Pied kazdym vzletem kontrolujte, ze akumulatory maji dostatek energie.

Stisknéte dvakrat a drzte pro zapnuti nebo vypnuti.

3. Nabijeni akumulatort
Sitova zasuvka 100-240V / 50-60 Hz

Vyjméte Inteligentni Doba nabijeni' s
pohonny akumulétor dodavanym nabije¢em:
cca1h20min

Doba nabijeni: cca 2 h 50 min

# Jakmile je nabijeni ukonceno, indikétory stavu akumulator(i se automaticky vypnou.



4, Priprava vysilace

Vyklopte ] ‘\

DJIGO4
App

Dokoncete nastaveni pfi prvnim
zapnuti a klepnéte na,GO FLY"

Sejméte zarazku zavésu Zapnéte vysila¢ a model.

@2 PFi prvnim pouziti aktivujte vas Phantom. K tomu je treba pfipojeni k internetu.

Internet

Vrtuli pfitlacte dold na
desku unasece a otocte ji
ve sméru Sipky zamku &Y,
az dojde k jejimu zajisté-
ni.

Vrtule s cernymi Vrtule se stfibrnymi
krouzky nasadte na krouzky nasadte na
motory s cernymi motory bez ¢ernych
teckami. tecek.

" Pfed kazdym vzletem se ujistéte, Ze vrtule jsou bezpecné
upevnéné.



6. Létani

Ready to Go (GPS)

Pred vzletem se ujistéte, ze indikator provoznich stavi modelu v aplikaci DJI GO 4 hlasi
,Ready to Go (GPS)" nebo ,Ready to Go (Vision)”, pokud lététe v mistnosti.

V aplikaci DJI GO 4:

Automaticky vzlet
Model automaticky vzlétne a pfejde do viseni ve
vysce 1,2 m.

Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH)
Privede model zpét na Misto vzletu. Proceduru
zastavite opétovnym klepnutim.

G

Ovladani letu klepnutim (TapFly)

Klepnéte na obrazovku tam, kam chcete, aby
Phantom letél s automatickym vyhybanim se
prekazkam.

7N\
N\ /

A

b

Automatické pristani
Model svisle sestoupi, automaticky dosedne na zem
a vypne motory.

Normal

PIné ovladate vas Phantom s podporou satelitni
navigace a Automatického ndvratu na Misto
vzletu.

Aktivni sledovani (ActiveTrack)
Na obrazovce oznacte objekt, ktery ma byt
sledovan v pohybu.

Podrobnéjsi informace ziskate shlédnutim instruktazniho videa v aplikaci DJI GO 4 nebo na webovych strankach DJI.
Pred vzletem vzdy nastavte odpovidajici vysku pro automaticky navrat RTH. Kdyz se vas model vraci zpét na Misto vzletu, méli byste jej dle potieby

fidit ovladaci na vysilaci. Podrobnosti najdete v Prohlaseni a Zasadach bezpecného provozu.

Vzlet s ru¢nim fizenim

Spustte motory soucasnym vychylenim obou kfizovych ovladacd do vnitinich nebo
vnéjsich dolnich koutd. Jakmile se motory rozebéhnou, ovlada¢ uvolnéte. Ovladac plynu
pomalu (Méd 2 - vlevo, Méd 1 - vpravo) vychylujte nahoru, aby se model vznesl.

(=) (=

Kombinovany pohyb ovladacd
pro spusténi/zastaveni motor(

Ovladac¢ plynu nahoru
(pomalu) pro vzlet

Otacejici se vrtule mohou byt velmi nebezpe¢né. Motory nespoustéjte, pokud se v

blizkosti modelu nachazeji jiné osoby.
Pokud a dokud se motory otaceji, vzdy méjte ruce na ovladacich vysilace.

Zastaveni motori za letu: Levy ovladac vychylte do spodniho vnitiniho rohu a
soucasné stisknéte tlacitko RTH. Motory zastavujte za letu vyhradné v pfipadech
kritické nouze, kdy tak miizete zmensit riziko zranéni nebo skod. Podrobnosti viz

navod k obsluze.

Pfistani s ru¢nim fizenim
Mirnym vychylenim ovladace plynu doli s modelem sestupuj-
te kolmo dold a jemné jej posadte na zem. Ovladac plynu poté

drzte nékolik sekund stazeny zcela dol(, dokud se motory
nezastavi.

Ovladac plynu dolt (pomalu),
dokud se model nedotkne zemé.

Ovladac¢ plynu drzte nékolik
sekund stazeny zcela dole,
dokud se motory nezastavi.

©

: Nouzové zastaveni

motor za letu

o

Pro bezpecnost vasi a vaseho okoli je dllezité rozumét zakladnim zasaddm bezpecného létani. Podrobnéjsi informace najdete v

Zéasadach bezpecného provozu a Prohldseni.



Technické udaje

Model

Hmotnost (véetné akumulatoru)
Max. rychlost stoupani
Max. rychlost klesani
Max. rychlost

Max. letova vyska

Max. doba letu
Provozni rozsah teplot
GPS

Provozni frekvence
Vyzareny vykon (EIRP)
Pfesnost viseni

Zavés kamery
Rozsah vykyvu

Systém detekce piekazek
Rozsah letovych rychlosti
Vyskovy rozsah detekce

Provozni rozsah

Rozsah senzorud detekce prekazek
Prostredi pro pouziti

Infracerveny systém detekce
Rozsah detekce prekazek
Prostiedi pro pouziti

Kamera

Snimac

Objektiv

Rozsah ISO

Rychlost mechanické zavérky
Rychlost elektronické zavérky
Max. rozmér obrazu

Foto rezimy

HD video rezimy

Max. rychlost ukladani videa
Podporované formaty soubor(
Foto formaty

Video formaty

Podporované typy SD karet
Provozni rozsah teplot

Vysila¢

Provozni frekvence

Dosah

Provozni rozsah teplot
Napajeci akumulator

Vyzareny vykon (EIRP)
Proudovy odbér

Vestavéné zobrazovaci zafizeni

Nabije¢
Napéti
Jmenovity vykon

13759
S-rezim: 6 m/s; P-rezim 5 m/s

S-rezim: 4 m/s; P-rezim 3 m/s

S-rezim: 72 km/h; A-rezim 36 km/h, P-rezim 50 km/h
6000 m n. m. (Softwarovy limit 120 m nad Mistem vzletu)
cca 30 minut

0°C az 40°C

GPS/GLONASS

2,400-2,483 GHz a 5,725-5,825 GHz

CE 2,4GHz: 17dBm/5,8GHz: 14 dBm

Ve svislém sméru: £0,1 m (se systémem detekce prekazek); £0,5 m (s GPS)

ve vodorovném sméru: £0,3 m (se systémem detekce prekazek); £1,5 m (s GPS)

Klopeni: -90°az +30°

<50 km/h ve vysce 2 m nad zemi

0-10m

0-10m

0,7-30m

povrch s jasné znatelnou texturou a dostatecné osvétleni (Lux >15)

0,2-7m

povrch z pohlcujiciho a odrazejiciho materialu s odrazivosti >8% (jako jsou zdi, stromy, osoby atd.)

1" CMOS, Efektivni obrazové body: 20M

Zorné pole (FOV) 84°, 8,8mm/24mm (ekvivalent 35 mm formatu) f/2,8-f/11, autofokus Tm az

Video: 100-3200 (Auto), 100-6400 (Manual); Foto: 100-3200 (Auto), 100-12800 (Manual)
85-1/2000s

85-1/8000s

Pomér stran 3:2 - 5472x3648; pomér stran 4:3 - 4864x3648; pomér stran 16:9 - 5472x3078
Jednotlivy zabér

Déavkovy (BURST: 3/5/7/10/14 snimka

Automaticky expozi¢ni bracketing AEB: 3 nebo 5 snimku pfi 0,7EV)

Intervalové snimani 2/3/5/7/10/15/30/60 s
H.265

C4K: (4096x2160) 24/25/30p

4K: (3840x2160) 24/25/30p
2,7K:2720x1530 24/25/30/48/50/60p

FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60p/120p
HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60p
100Mb/s

FAT32 (<32GB)/exFAT (=32GB)

JPEG, DNG (RAW), JPEG+RAW

MP4/MOV (AVC/H.264; HEVC/H.265)
SD/SDHC/SDXC Micro SD, Max. kapacita: 128 GB; vyzadovan Class 10 nebo UHS-1
0°C az 40°C

H.264

C4K: (4096x2160) 24/25/30/48/50/60p

4K: (3840x2160) 24/25/30/48/50/60p

2,7K: 2720x1530 24/25/30/48/50/60p

FHD: 1920x1080 24/25/30/48/50/60p/120p
HD: 1280x720 24/25/30/48/50/60/120p

2,400-2,483 GHz a 5,725-5,825 GHz

2,4GHz: 4 km / 5,8GHz: 2 km (volné prostranstvi bez prekazek)
0°C az 40°C

6000 mAh LiPo 2S

CE 2,4GHz: 17dBm/5,8GHz: 14 dBm

1,2Apii 7,4V

Uhlopti¢ka 5,5 1920x1080, 1000 cd/m2

operacni systém Android, 4G RAM + 16G ROM

17,4V
100 W

Inteligentni pohonny akumulator (Typ: PH4-5870mAh-15.2V)

Kapacita

Napéti

Typ akumulétoru
Energie

Hmotnost

Provozni rozsah teplot
Max. pfikon pro nabijeni

5870 mAh
15,2V

4S LiPo

89,2 Wh

468 g
-10°Caz 40°C
100 W

*) Udavané parametry se mohou meénit bez pfedchoziho upozornéni



PHANTOM 4 Pro/Pro+

Navod k obsluze V1.6

Revize: kvéten 2018

POZOR:

Komerc¢ni vyuziti (napf. pro letecké fotografovani) nebo provoz bezpilotniho létajiciho prostiredku s autonomnim fidicim systémem
(bez Fizeni létajiciho prostredku pilotem v pfimé viditelnosti pomoci RC soupravy v realném ¢ase po celou dobu letu) na izemi Ceské
republiky podléha zakonnym omezenim a vyzaduje certifikaci bezpilotniho létajiciho prostredku i pilota Uradem pro civilni letectvi
afidi se smérnicemi timto ufradem vydavanymi. Pfi nerespektovani vyse uvedeného se vystavujete riziku postihu dle zakona.

Blahopiejeme vam k zakoupeni nového vyrobku DJI. Najdéte si ¢as pro dikladné prostudovani celého ndvodu, abyste se s nim dobre sezna-
mili. Vzdy se disledné fid'te zde uvedenymi pokyny pfi instalaci obsluzného softwaru na vas pocita¢, stejné jako pfi instalaci aplikace DJI GO
4 na vase mobilni zafizeni.

Doporucujeme, abyste pravidelné navstévovali stranku vénovanou Phantomu 4 Pro/Pro+ na www.dji.com, kterd je pravidelné aktualizova-
na. Zde najdete Cerstvé informace o vyrobku, popisy technickych vylepseni, aktualizaci a oprav ndvodu. Vzhledem k moznym zménam vy-
robku, které neni mozno dopredu predvidat, si vyrobce vyhrazuje pravo ménit informace obsazené v navodu bez pfedchoziho upozornéni.

méli jistotu, Ze mate nejnovéjsi informace, navstivte webové stranky DJI a stdhnéte si nejnovéjsi verzi ndvodu a aktudlni software.

Pokud méte néjaké dotazy nebo nejasnosti tykajici se naseho vyrobku, obratte se servis dovozce vyrobkl DJI .

Tento vyrobek a navod jsou z oficialni distribuce pro Ceskou Republiku.
POZOR: Tento vyrobek neni hracka. Je uréen k samostatnému provozovani osobami starsimi 18 let.



POUZIVANIi TOHOTO NAVODU
Vyznam pouzivanych symbolt

Varovani @ POZOR A Rady a tipy :Q':

Pied prvnim vzletem

Pfed prvnim pouzitim Phantomu 4 Pro/Pro+ pozorné prostudujte:
1. Obsah sady

2. Navod k obsluze

3. Prlvodce pro rychly start

4. Zasady bezpecného provozu a Prohlaseni

5. Zasady bezpecného provozu Inteligentniho akumuléatoru
Durazné doporucujeme zhlédnuti vSech instruktaznich videi a prostudovani ,Prohlaseni” dfive, nez poprvé vzlétnete. K prvnimu vzletu se
pfipravte s pomoci ,Privodce pro rychly start” a ,Navodu k obsluze”. Podrobnéjsi informace najdete v ,Navodu k obsluze”.

Poznamka

Instruktazni videa
Doporucujeme vam, abyste si prohlédli instruktazni videa dfive, nez se pokusite poprvé zapnout Phantom 4 Pro/Pro+:
http://www.dji.com/product/phantom-4-pro/info#video

Stazeni aplikace DJI GO 4*

NeZ za¢nete vyrobek pouzivat, stdhnéte si a nainstalujte aplikaci DJI GO 4.

Oskenujte QR kod napravo pro stazeni nejnovéjsi verze.

Pouzivejte mobilni zafizeni s opera¢nim systémem Android V 4.4 nebo vyssim.

Pouzivejte mobilni zafizeni s opera¢nim systémem iOS 9.0 nebo vyssim.

Aktualni seznam otestovanych kompatibilnich mobilnich zafizeni najdete na:

http://www.dji.com/phantom-4-pro/info#downloads

*) Pro vyssi bezpecnost je let omezen na vysku do 30 m a vzddlenost do 50 m, kdyZ model za letu neni pripojen k aplikaci DJI (tykd se DJI GO 4 a vsech
aplikaci kompatibilnich s modely DJI).

Stazeni obsluzného programu DJI Assistant 2
Stahnéte si obsluzny program DJI Assistant 2 z http://www.dji.com/phantom-4-pro/info#downloads
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POPIS VYROBKU

Tato kapitola pfedstavuje Phantom 4 Pro/Pro+ a popisuje jednotlivé ¢asti modelu a vysilac.

Uvod

DJI Phantom 4 Pro/Pro+ je extrémné pokrocily létajici model s kamerou se systémem detekce prekdzek v péti smérech sestévajicim z op-
tickych sonarovych a infracervenych cidel, ktery mu umoznuje inteligentné se vyhybat prekézkam za letu. Jeho nova kamera nabizi dosud
nebyvalou kvalitu obrazu s vétsi jasnosti, nizsim Sumem, vy3sim rozlisenim fotografii i videa. Podpora dvou provoznich frekvenénich pasem
¢ini pfenos obrazu G¢innéjsim a spolehlivéjsim.

Phantom 4 Pro/Pro+ V2.0 je také vybaven pohonnym systémem s vy3si ucinnosti pfindsejicim snizeni hlu¢nosti o 4 dB (60%) ve srovnani s
Phantomem 4 Pro/Pro+.

Dualezité funkce

Vylep3ené funkce TapFly a Active Track v aplikaci DJI GO 4 umoznuji Phantomu 4 Pro/Pro+ letét na kterékoliv misto viditelné na vasi obrazov-
ce po klepnuti prstem nebo snadno a plynule sledovat pohybujici se objekt.

Kamera a jeji zavés: S Phantomem 4 Pro/Pro+ m{iZete natacet 4K video az se 60 zabéry za sekundu a pofizovat fotografie az 20 megapixeld,
které vypadaji osteji a Cistéji nez kdy dfive, diky novému 1“ CMOS senzoru. Mechanickd zavérka a automatické ostteni jesté dale zlepsuji
kvalitu leteckych fotografii.

Letovy ridici systém: Letovy fidici systém byl dale vylep3en pro zajisténi bezpecnéjsiho a spolehlivéjsiho ovladani modelu. Novy letovy
zapisovac pfi kazdém letu uklddd letové data. Systém detekce prekazek zvysuje pfesnost viseni v malé vysce v mistnosti nebo v prostredi,
kde neni k dispozici GPS. Zdvojena inercidlni jednotka IMU a kompasy zajistuji bezpecné fungovani systéma.

HD video pienos: Video pfenos s minimalnim zpozdénim v HD kvalité zaloZzeny na systému DJI LIGHTBRIDGE s dosahem az 3,5 km pro Phan-
tom 4 Pro/Pro+ a nejnovéjsim systémem DJI s velkym dosahem OCUSYNC (az 4 km) pro Phantom 4 Pro/Pro+ V2.0. Podpora dvou provoznich
frekvencnich pasem 2,4 GHz a 5,8 GHz zarucuje spolehlivéjsi spojeni v prostiedi s vétsim rusenim.

Vysilac: Vysila¢ Phantomu 4 Pro+ je vybaven monitorem s Ghlopfickou 5,5" a vysokym jasem s integrovanou aplikaci DJI GO pro pIné ovladani.

Inteligentni pohonny akumulator: Novy Inteligentni pohonny akumulator o kapacité 5870 mAh pouziva nové typy LiPo ¢lankl a ma ve-
stavény elektronicky fidici systém umoznujici dosdhnout doby letu az 30 minut*.

*) Na urovni more za klidu pri létdni v ATTI rezimu. Skutecnd doba letu se bude lisit dle stylu pilotdZe, povétrnostnich podminek a nadmorské vysky.

Priprava modelu k provozu
Piiprava modelu

1. Sejméte zarazku zavésu tak, jak ukazuje obrazek: U — . ,(\)
]lﬂ
I S

2. Upevnéni vrtuli
Vrtule s ¢ernymi krouzky namontujte na motory s ¢ernymi teckami. Vrtule se stfibrnymi krouzky namontujte na motory bez cernych tecek.
Vrtuli pfitlacte dold na desku unasece a otocte ji ve sméru Sipky na znacce s ,uzaméenym zamkem® vylisované na vrtuli.

3. Vlozeni pohonného akumulatoru do modelu
Inteligentni pohonny akumulator zasurite do prostoru pro akumulator v modelu ve sméru Sipky.

« Pri fadném zasunuti se ozve cvaknuti signalizujici,
A Ze je akumulator spravné upevnén. Pokud tomu
tak neni, hrozi uvolnéni akumulétoru za letu a ha-

vérie modelu.




Priprava vysilace

Drzak mobilniho zafizeni vyklopte do pozadované polohy a antény nastavte dle obrazku.
Pokud pouzivate Phantom 4 Pro, vas tablet nebo mobilni zafizeni upevnéte na vysila¢ nasledujicim postupem.
1. Stisknéte zdpadku na boku drzaku mobilniho zafizeni pro uvolnéni Celisti drzéku a Celisti nastavte na rozte¢ odpovidajici vaSemu mobil-

nimu zafrizeni.

2. Mobil umistéte do drzaku a nastavte Celisti tak, aby jej spolehlivé pfidrzovaly. Mobil propojte s vysilatem pomoci USB kabelu.

3. Jeden konec zapojte do mobilu a druhy do USB portu na zadni strané vysilace.

Hlavni ¢asti modelu

1.GPS

2.Vrtule

3. Motory

4. Pfedni LED indikator

5.Z&vés s kamerou

6. Pfedni systém detekce prekazek

7. Inteligentni pohonny akumulator

8. LED letovy indikator

9. Zadni systém detekce prekazek

10. Infracerveny systém detekce

11. Pérovaci tlacitko/Indikator parovani/Indikator kamery
12. Mikro USB port

13. Zasuvka pro mikroSD kartu kamery
14. Spodni systém detekce prekazek



Hlavni casti vysilace

Phantom 4 Pro+ (typ: GLE300E) / Phantom 4 Pro+ V2.0 (typ: GLE300K)
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1. Antény
Prendseji signél pro ovladani modelu a video signal.
2. Monitor

Zobrazovaci zafizeni se systémem Android pro provozovani aplikace
DJI GO 4.

3. K¥izové ovladace
Ovladaji orientaci a pohyby modelu.
4. Tlacitko Automaticky navrat (RTH)
Stisknéte a drzte pro aktivaci automatického navratu na Misto vzletu
(RTH). Opétovnym stiskem navrat prerusite.
5.LED indikator akumulatoru vysilace
Udava aktudlni stav vysilacového akumulatoru.
6. LED indikator provoznich stavt
Signalizuje provozni stavy vysilace.
7. Hlavni vypinac
SlouZi pro zapinani a vypinani vysilace.
8. LED indikator Automatického navratu (RTH)
LED indikator okolo tlacitka RTH pro signalizaci stavu funkce auto-
matického navratu.
9. Reproduktor
Zvukovy vystup
[18] [20]

[19] [21]
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10. Knoflik nastavovani kamery

Otéacenim knofliku je moZno nastavovat parametry kamery. Funguje
pouze, je-li vysila¢ pfipojen k mobilu s aplikaci DJI GO 4.

11. Tlacitko Pauza - pferuseni Inteligentniho letu
Kratce stisknéte pro opusténi rezimd TapFly, ActiveTrack a Advanced.

12. Tlacitko spousti fotoaparatu
Stiskem poridite fotografii.

13. Tlacitko pohotovostniho rezimu

Stiskem prepnete monitor z/do pohotovostniho rezimu; stiskem a
podrzenim jej restartujete.

14. Mikrofon

15. Pfepinac letovych rezimt

Pro pfepinani letovych rezimG P, S a A.

16. Tladitko zaznamu videa

Stiskem spustite zaznam videa; dalsim stiskem jej ukoncite.

17. Knoflik ovladani zavésu

Otéacenim knofliku se ovlada naklon kamery.

18. Mikro USB port
Pro aktualizaci firmwaru modelu pfipojenim k vysila¢i pomoci kabe-
lu USB OTG.

19. Zasuvka pro mikro SD kartu
Poskytuje dodatec¢ny ulozny prostor pro zobrazovaci zafizeni, max.
podporovana kapacita 128 GB.

20. Port HDMI
Vystupni HDMI video signal.

21. USB Port
Podpora USB zafizeni.

22.C1 Levé zadni tlacitko

Funkce je pfifaditelna v aplikaci DJI GO 4.

23. C2 Pravé zadni tlacitko

Funkce je pfifaditelnd v aplikaci DJI GO 4.

24, Nabijeci zasuvka

Slouzi pro pfipojeni vnéjsiho nabijece pro nabijeni vysilatového aku-
mulatoru.



Phantom 4 Pro (typ: GLE300F) / Phantom 4 Pro V2.0 (typ: GLE30OL)
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1. Antény

Pfenaseji signal pro ovladani modelu a video signal.

2. Drzak mobilniho zafizeni

Slouzi pro bezpecné upevnéni vaseho mobilniho zafizeni na vysilac.
3. Kfizové ovladace

Ovléddaji orientaci a pohyby modelu.

4. Tlacitko Automaticky navrat (RTH)

Stisknéte a drzte pro aktivaci automatického navratu na Misto vzletu
(RTH). Opétovnym stiskem navrat pferusite.

5.LED indikator akumulatoru vysilace

Udava aktuadlni stav vysilacového akumuldtoru.

6. LED indikator provoznich stavti

Signalizuje provozni stavy vysilace.

7. Hlavni vypinac

Slouzi pro zapinani a vypinani vysilace.

8. LED indikator Automatického navratu (RTH)

LED indikator okolo tlacitka RTH pro signalizaci stavu funkce auto-
matického névratu.
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9. Knoflik nastavovani kamery

Otacenim knofliku je mozno nastavovat parametry kamery. Funguje
pouze, je-li vysilac pFipojen k mobilu s aplikaci DJI GO 4.

10. Tlac¢itko Pauza - pferuseni Inteligentniho letu

Kratce stisknéte pro opusténi rezimud TapFly, ActiveTrack a Advanced.

11. Tlacitko spousti fotoaparatu

Stiskem pofidite fotografii.

12. Pfepinac letovych rezimu

Pro prepinani letovych rezimd P, S a A.

13. Tladitko zaznamu videa

Stiskem spustite zaznam videa; dal$im stiskem jej ukoncite.

14. Knoflik ovladani zavésu

Otéacenim knofliku se ovlada naklon kamery.
15. Mikro USB port

Vyhrazen pro budouci pouziti.

16. USB Port
Pro pfipojeni mobilniho zafizeni s aplikaci DJI GO 4.

17. C1 Levé zadni tlacitko

Funkce je pfifaditelnd v aplikaci DJI GO 4.

18. C2 Pravé zadni tlacitko

Funkce je pfifaditelnd v aplikaci DJI GO 4.

19. Nabijeci zasuvka

Slouzi pro pfipojeni vnéjsiho nabijece pro nabijeni vysilacového aku-
mulétoru.



MODEL

Tato kapitola popisuje funkce letového fidiciho sytému, systému detekce prekazek a Inteligentniho pohonného akumulétoru.

Letovy ridici systém

Letovy fidici systém Phantomu 4 Pro/Pro+ ma nékolik zasadnich vylepseni. Bezpecnostni rezimy zahrnuji rezim Fail-Safe a Automaticky na-
vrat na Misto vzletu (RTH) Tyto funkce zajistuji bezpec¢ny navrat modelu v piipadé ztraty fidiciho signalu. Letovy fidici systém zaznamenava
pfi kazdém letu klicova letova data do palubniho zdznamového zafizeni pro pozdéjsi vyhodnoceni. Novy letovy Fidici systém zarucuje také
vyssi stabilitu a novou funkci vzdusné brzdy.

Letové rezimy
K dispozici jsou tfi letové rezimy:
P-rezim: (Positioning, Pozice): Nejlépe pracuje, je-li k dispozici silny GPS signél. Model pouziva GPS a systém detekce prekézek a infracerve-
ny systém detekce pro automatickou stabilizaci, navigaci mezi prekdzkami nebo ke sledovéni pohybujiciho se objektu. V tomto rezimu jsou
také dostupné pokrocilé funkce jako TapFly a ActiveTrack.
Je-li pfedni systém detekce prekdZzek zapnuty a Uroven osvétleni je dostacujici, maximalni nédklon za letu je 25° a maximalni letova rychlost je
50 km/h. Je-li pfedni systém detekce prekdzek vypnuty, maximalni naklon za letu je 35° a maximalni letova rychlost je 58 km/h.
Je-li GPS signal slaby a Uroven osvétleni je pfili$ nizka pro ¢innost pfedniho a spodniho systému detekce prekazek, model bude pouzivat
pouze barometr pro stabilizaci vysky.
Pozn.: P-rezim vyzaduje vétsi vychylku ovladac¢l pro dosazeni vysokych rychlosti.
S-rezim (Sport, Sportovni): Hodnoty ziskll jsou upraveny tak, aby zvysily manévrovaci schopnosti modelu. Také maximalni letova rychlost
modelu je v tomto reZzimu zvysena na 72 km/h. Systém detekce piekazek je vtomto rezimu vypnuty.

A-rezim (Attitude, Naklon): Neni-li k dispozici GPS ani systém detekce prekdzek, model pouziva pro udrzeni polohy pouze barometricky
vyskomér, takze presné stabilizovana je pouze vyska.

+ V S-rezimu je vyfazen predni a zadni systém detekce prekazek, coz znamend, Ze se model nebude schopen automaticky vy-
A hnout prekdzkam nachézejicim se na jeho letové trase. Budte pozorni a udrzujte bezpecnou vzdéalenost od okolnich prekazek.
« Maximalnirychlost a brzdna vzdalenost jsou v S-rezimu (Sport) vyrazné zvétseny. Za bezvétfi je vyzadovana minimalni brzdna
vzdalenost 50 metr (= vzdalenost nutna pro bezpecné zastaveni modelu pied piekazkou).
+ Odezva modelu je v S-rezimu (Sport) vyrazné zvysena, coz znamend, ze maly pohyb ovladace na vysilaci vyvola velky pohyb
modelu. Pfi létani dbejte zvysené opatrnosti a ponechavejte si vzdy dostate¢ny manévrovaci prostor.
+ Rychlost klesani modelu je v S-rezimu (Sport) vyrazné zvysena. Za bezvétii je vyzadovana minimalni brzdna vzdalenost 50 m.

s v 7 o vy ., v . o o T
:Q'_ + Pro zménu letového rezimu modelu slouzi pfepinac letovych rezimi na vysilaci.

-

Upozornéni tykajici se rezimu Atti

Model do rezimu Atti pfejde ve dvou ndsledujicich pfipadech:

Pasivni pfechod: Kdyz je GPS signal slaby nebo kompas zaznamenava silné ruseni, zatimco systém detekce prekdzek neni dostupny.
Aktivni pfechod: Uzivatel prepne prepinac letovych rezimG do A-rezimu.

V A-rezimu jsou systém detekce prekazek a nékteré pokrocilé funkce vyrazeny. Model nemize presné udrzovat pozici nebo automaticky brz-
dit pred prekazkou a je snadno ovliviiovan okolnim prostfedim, coz muize vést k samovolné zméné pozice ve vodorovné roviné. Pro presné
ovladani pozice pouzivejte vysilac.

Ovladani modelu v A-rezimu muze byt obtizné. Nez model pfepnete do A-rezimu, vénujte ¢as nacviku pilotaze v tomto rezimu, abyste se s ni
dobfe seznamili. S modelem nelétejte ve vétsi vzdalenosti, protoze byste nad nim mohli ztratit kontrolu a ohrozit jeho okoli.

Vyhnéte se [étani na mistech, kde je slaby GPS signal nebo ve stisnénych prostorach. Model bude jinak nucen piejit do A-rezimu, coz mize
byt nebezpelné - v takovém pfipadé co nejdfive pfistante na bezpec¢ném misté.

LED letovy indikator

Phantom 4 Pro/Pro+ je vybaven pfednimi LED pozi¢nimi svétly a LED letovym indikatorem. Jejich poloha je zndzornéna na nasledujicich
obrézcich:

Predni LED LED letovy indikator

Ptedni LED ukazuji orientaci modelu. Pfedni LED sviti po zapnuti modelu nepferusovanym cervenym svitem pro vyznaceni polohy pfidé. LED
letovy indikator signalizuje provozni stavy fidici letové jednotky. Pfehled signalizace najdete v nasledujici tabulce:



Piehled signalizace LED letového indikatoru

Normalni

Blika sttidavé cervena - zelena - Zluta Inicializace a autotest po zapnuti

Blika stfidavé zelend - Zluta Zahtivani modelu

Pomalé blikani zelena P-rezim s GPS

Dvojité zelené bliknuti P-rezim se systémem detekce prekazek

Pomalé blikani zluta A-rezim bez GPS a systému detekce prekazek

Rychlé zelené blikani Brzdéni

Vystrazna signalizace

Rychlé blikani zluta Ztrata signalu z vysilace

Pomalé blikani ¢ervend Varovéani nedostatek energie v pohonném akumulatoru
Rychlé blikéni ¢ervena Kriticky nedostatek energie v pohonném akumulatoru
Cervené bliknuti Chyba inercialni IMU jednotky

Nepferusovana cervena Kriticka chyba

Stridavé blika cervena - Zluta Kompas vyzaduje kalibraci

Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH)

Funkce automatického navratu na Misto vzletu vrati model zpét na posledni zaznamenané Misto vzletu. Ke spusténi procedury navratu
muze dojit ze tii ddvodu: aktivace funkce Smart RTH, aktivace vystrahy pfi nedostatku energie v pohonném akumulétoru (Low Battery RTH)
nebo aktivace Failsafe (Failsafe RTH).

GPS Popis

Misto vzletu je misto, z néhoz model vzlét3, je-li po zapnuti model signal GPS dostatec¢né silny. Silu
GPS signélu mdzete sledovat pomoci GPS ikony ( ®uil sviti-li méné nez 4 sloupce, povazuje se to
za slaby signal). KdyZ dojde k zapsani Mista vzletu, LED letovy indikator bude rychle blikat.

Misto vzletu
(Home Point) %'"

- Model mlize detekovat piekazky a vyhybat se jim, je-li predni systém detekce prekazek zapnuty a svételné podminky jsou
A dostate¢né. Model automaticky nastoupd, aby se vyhnul pfekazce, a pomalu sestoupi, jakmile se vrati na Misto vzletu.
« Aby se zajistilo, Ze se model na Misto vzletu vrati v letu vpied, nemuze se béhem RTH névratu otacet nebo letét doprava nebo
doleva, kdyz je pfedni systém detekce prekdzek zapnuty.

Failsafe RTH (Navrat pf¥i ztraté fidiciho signalu z vysilace)

Pfedni systém detekce pfekdzek umoziiuje modelu vytvéret v redlném ¢ase mapu letové trasy tak, jak ji proléta. Pokud bylo Misto vzletu
spravné zaznamenano a kompas pracuje normalné, model piejde do nouzového rezimu fail-safe, pokud dojde ke ztraté signélu z vysilace
po dobu delsi nez 3 sekundy. Model si naplanuje navratovou trasu a po plvodni trase letu se vrati na Misto vzletu. Model bude v aktudlni
pozici viset po dobu 10 sekund. KdyZ znovu ziska spojeni s vysila¢em, bude vyckévat na povel od pilota. Proceduru automatického névratu
je mozno prerusit a prevzit zpét fizeni modelu, pokud doslo k obnoveni pfijmu fidiciho signalu.

1 Zapsani Mista vzletu (HP) 2 Potvrzeni Mista vzletu 3 Ztrata signdlu z vysilace
@

® T = =

Blika zelené Blikd zelené Rychlé blikani zluté

4 Signal ztracen po delsi dobu (po 3 s) 5 Zpatecni let (vysku lze nastavit) 6 Pristani (po 5 s viseni)

E1 T Vystoupd do Failsafe vysky
I Failsafe vyska

®
Vyska nad HP < Failsafe vyska
Rychlé blikani zluté Rychlé blikani zluté Rychlé blikani zluté
f + Model nem0ze provést proceduru RTH, je-li GPS signal slaby (ikona ®.l je Sedd) nebo neni viibec k dispozici.
- Model automaticky sestoupi a pfistane, je-li RTH spusténo v pfipadé, ze model leti v okruhu 20 metr(i od Mista vzletu. Pokud

v pribéhu RTH procedury poté, co model vystoupd na vysku vétsi nez 20 m, pohnete ovladacem plynu, model pfestane
stoupat a ihned se vrati na Misto vzletu.

« V rezimu Fail-safe se model nedokéze vyhnout prekazkam, je-li vypnut predni systém detekce prekazek, a proto je tieba
pred kazdym letem nastavit rozumnou vysku letu pfi automatickém navratu domu. Spustte aplikaci DJI GO 4, vstupte do
menu ,Camera” a klepnéte na 3¢ pro nastaveni vysky letu v rezimu Failsafe (Failsafe Altitude).

- UzZivatel nemuze ovladat model v dobé, kdy stoupa do failsafe vysky 20 m. Uzivatel ale mudze stisknout RTH tlacitko pro
preruseni sestupu a prevzeti fizeni.

Smart RTH (Inteligentni navrat na Misto vzletu)

Pouzijte tlac¢itko RTH na vysilaci nebo klepnéte na RTH tlacitko v aplikaci DJI GO 4 a fid'te se pokyny na obrazovce, je-li k dispozici silny signal
GPS pro spusténi funkce Smart RTH. Model se vrati na posledni zaznamenané Misto vzletu. BEhem Inteligentniho navratu mizete pouzit
ovladace na vysilaci pro zménu vysky nebo rychlosti, abyste se vyhnulsi kolizi s prekazkou. V prabéhu navratu model bude pouzivat primarni



kameru pro identifikaci prekazek ve vzdalenosti az 300 m pfed piidi, coz mu umozni naplanovat bezpec¢nou trasu zpét. Proceduru Smart RTH
spustite stiskem a podrzenim tlacitka Smart RTH, dalSim stiskem funkci ukonc¢ite a mlzete pIné prevzit zpét fizeni.

Low battery RTH (Navrat pfi nizkém napéti)

Nouzovy rezim Low battery RTH je spustén, jakmile je Inteligentni pohonny akumulator vybity na troven, pfi niz jiz miize byt ohrozen bezpecny
navrat modelu. Jakmile se objevi vystrazna signalizace, pilot by se mél s modelem ihned vratit zpét a pristat. Aplikace DJI GO 4 zobrazi doporu-
Ceni, aby se neprodlené s modelem vratil na Misto vzletu, pokud dojde ke spusténi vystrazné signalizace. Model se automaticky vrati na Misto
vzletu, pokud pilot neucini nic béhem nasledujicich 10 sekund. Uzivatel mGze automaticky ndvrat zrusit kratkym stiskem tlacitka RTH na vysilaci.
Prahové Urovné varovani jsou automaticky stanovovany v zavislosti na aktudlni vysce modelu a jeho vzdalenosti od Mista vzletu.

Model automaticky pfistane, pokud aktudlni stav akumulatoru staci pouze na pfistani ze souc¢asné vysky, v niz model leti. Pilot mize pomoci
vysilace fidit orientaci modelu béhem sestupu na pfistani.

Podrobnosti o prahovych trovnich signalizace v aplikaci DJI GO 4 jsou uvedeny nize:

Kriticky nedostatek energie (¢ervend) Dostatek energie (zelend) | Indikator stavu akumulatoru |

Nedostatek e"irgie (2lutd) Odhadované zbyvajici doba letu

MnoZstvi energie nutné k ndvratu na Misto vzletu

Uroven varovani |Poznamka LED letovy indikator | Aplikace DJI GO 4 Co délat
Klepnéte na ,Go-Home" pro automatic-
ky navrat na Misto vzletu a pfistani nebo
na ,Cancel” pro pokrac¢ovani v normalnim
letu. Pokud neudélate nic, model po 10 s
prejde do rezimu automatického navratu
a pristane. Vysila¢ bude vydavat vystrazny
zvukovy signal.

Obrazovka aplikace DJI GO 4 bude blikat
Cervené a model zac¢ne sestupovat. Vysila¢

Co nejdiive se s modelem
vratte zpét a pfistarite. Za-
stavte motory a vymérite
akumuldtor.

Akumulator ma
Nedostatek ener- | nedostatek energie. | Pomalé cervené
gie Pristante s mode- blikani

lem, prosim.

Kriticky nedostatek | Model musi ihned Rychlé ¢ervené Model za¢ne automaticky

energie pfistat. blikani bude vydévat vystrazng zvukovy signal. sestupovat a pfistane.
Odhadovana zbyva-
Odhadované zby- |jici doba letu zalo- . . .
- . P neni neni neni
vajici doba letu zena na aktualnim

stavu akumulatoru.

Q‘_ « Je-li aktivovéna signalizace kritického nedostatku energie a model za¢ne automaticky klesat, mudzete vychylenim ovladace

plynu nahoru model uvést do viseni a navést jej na pfihodnéjsi misto pro pfistani.

« Barevné zény indikatoru stavu akumulatoru odraZeji odhadovanou zbyvajici dobu letu a jsou automaticky nastavovéany dle
aktudlniho stavu modelu.

Pfesné pfristani (Precision Landing)

Béhem Automatického ndvratu na Misto vzletu Phantom 4 Pro/Pro+ automaticky skenuje terén pod sebou. Jakmile terén odpovida terénu
v okoli Mista vzletu, za¢ne ihned pfistavat pro dosazeni pfesného pfistani. Pokud terén neodpovida, v aplikaci DJI GO 4 se objevi hlaseni
upozornujici na odliSnost terénu.

« Funkce Presného pfistani je ovliviiovana nasledujicimi podminkami:
A a. Misto vzletu je zapsano pfi vzletu a nesmi byt ménéno v pribéhu letu.

b. Model musi vzlétat svisle. Vyska dosazena pti vzletu musi byt vétsinez 7 m.
c. Terén v okoli Mista vzletu musi zlistat povétsinou nezménény.
d. Jednotvérny terén v okoli Mista vzletu bez vyraznych odlisnosti ovlivni fungovani Pfesného pfistani.
e. Uroven osvétleni nesmi byt pfilis nizka nebo pfilis vysoka.

+ Béhem pfistavani jsou k dispozici nasledujici akce:
a. Vychyleni ovladace plynu dolt pro zrychleni sestupu.
b. Pohyb ovladaci v jakémkoliv jiném sméru Pfesné pfistani zastavi. Phantom 4 Pro/Pro+ bude sestupovat svisle a Pfista-

vaci ochrana z(istava aktivni.

Poznamky k bezpe¢nému pouzivani RTH

Model se pfi failsafe RTH névratu nemUze sdm vyhnout pfekazkam, je-li vypnut pfedni systém detekce pre-

kazek. Je proto dllezité pred kazdym letem nastavit odpovidajici vysku pro fail-safe navrat. Spustte aplikaci

‘ DJI GO 4, vstupte na stranku ,Camera” a klepnéte na 3¢ pro nastaveni vysky pro automaticky navrat (Failsafe
altitude).

Pokud model leti ve vy$ce pod 20 m a dojde ke spusténi failsafe (v¢etné Smart RTH a Low battery RTH), model
z aktuadlni letové hladiny nejprve automaticky vystoupi do 20 m. Stoupani mulzete zastavit pouze opusténim
failsafe rezimu.




Poznamky k bezpe¢nému pouzivani RTH

Model automaticky sestoupi a pfistane, je-li RTH navrat spustén ve chvili, kdy model leti v okruhu 20 m od
H Mista vzletu. Model zastavi stoupani a ihned se vréti na Misto vzletu, pokud pohnete ovlada¢em plynu, jakmile

model dosédhne vysky 20 m nebo vy33i po spusténi failsafe.

% ‘ Model se nemuze vratit na Misto vzletu, je-li GPS signal slaby (ikona sily GPS signélu je Sedad %, ) nebo chybi
~Ne || ‘ vibec.
Pokud pohnete ovlada¢em plynu poté, co model vystoupa nad 20 m, ale je nize nez nastavena vyska pro RTH
navrat, model zastavi stoupdni a ihned se vrati na Misto vzletu.

Vyhybani se pfekazkam pfi Automatickém navratu RTH

Model nyni miize béhem Automatického navratu RTH detekovat prekazky a pokusit se jim aktivné vyhnout za pfedpokladu, ze svételné

podminky jsou vhodné pro predni systém detekce prekazek. Jakmile model detekuje prekazku, bude reagovat takto:

1. Model bude pouzivat primarni kameru pro identifikaci prekazek ve vzdalenosti az 300 m pred pridi, coZ mu umozni naplanovat bezpecnou
trasu zpét.

2. Model zpomali, je-li detekovana prekazka ve vzdalenosti 15 m pred pfidi.

3. Model se zastavi, prejde do viseni a poté zacne svisle stoupat, aby se vyhnul pfekadzce. Model posléze stoupdni zastavi, jakmile se nachézi
aspon 5 m nad detekovanou prekazkou.

4. Automaticky névrat RTH se poté obnovi, model pokracuje v letu na Misto vzletu v aktudIni vysce.

300 metri

15 metrl

« Detekce prekazek je vypnuta béhem RTH sestupu. Pocinejte si opatrné.
A « Aby bylo zajisténo, Zze model vréti zpét s pfidi ve sméru letu, modelem nesmite béhem Automatického navratu RTH otacet,
je-li predni systém detekce prekazek zapnuty.
+ Model se nemUze vyhnout prekdzkdm nad sebou, vedle sebe nebo za sebou.

Pristavaci ochrana (Landing Protection)

Pfistdvaci ochrana se aktivuje béhem procedury Automatického pfistani (Auto Landing).

1. Kdyz Pfistavaci ochrana urci, ze povrch zemé je vhodny pro pfistani, Phantom 4 Pro/Pro+ jemné pfistane.

2.Kdyz Pristavaci ochrana urci, ze povrch zemé neni vhodny pro pfistani, Phantom 4 Pro/Pro+ pfejde do viseni a bude vyckavat na potvrzeni pfistani
pilotem. Model pfejde do viseni, kdyz detekuje, Ze povrch zemé nenivhodny pro pfisténi, dokonce i kdyzZ se objevi vystraha pfi kritické nedostat-
ku energie. Jenom pokud stav energie v akumulatoru klesne na 0%, model zacne pfistavat. Uzivatel mize stale ovladat orientaci modelu.

3. Pokud Pfistavaci ochrana nepracuje, aplikace DJI GO zobrazi upozornéni na pfistani, jakmile Phantom 4 Pro/Pro+ sestoupi pod 0,3 metru.
Vychylte ovladac plynu dold na 2 sekundy, abyste pfistali, jakmile mate jistotou, ze je povrch pod modelem vhodny pro pfistani.

« Pristavaci ochrana nebude aktivni za nasledujicich okolnosti:
A + a) Kdyzpilot ovlada model ovladaci klopeni/klonéni/plynu (Pfistavaci ochrana se znovu aktivuje poté, co kfizové ovladace

pfestanou byt pouzivany).

+ b) Kdyz systém stabilizace pozice neni pIné funkéni (napt. dochazi-li k driftovani pozice).

+ ¢) Kdyz spodni systém detekce prekazek vyzaduje novou kalibraci.

« d) Kdyz svételné podminky nejsou dostatecné pro ¢innost spodniho systému detekce prekazek.

« Je-li prekézka ve vzdalenosti do T m od modelu, model sestoupi do vysky 0,3 m nad zemi a prejde do viseni. Model dosedne
na zem poté, co pilot potvrdi, Ze ma model pfistat.

INTELIGENTNI LETOVE REZIMY

TapFly (Ovladani klepnutim)

Uvod

S pomoci funkce TapFly nyni mizete klepnutim na displej mobilniho zafizeni ptikdzat modelu, aby letél pozadovanym smérem bez pouziti
vysilace. Model se mize automaticky vyhybat prekdzkam nebo se za letu zastavit a automaticky viset za predpokladu, ze neni pfilis tma
(<300 lux) ani pfilis intenzivni osvétleni (>10,000 lux).

Pouzivani TapFly

Zkontrolujte, ze v Inteligentnim pohonném akumuldtoru je vice nez 50% energie a model je letovém rezimu P. Pro pouziti funkce TapFly
postupujte nasledovné:
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1. S modelem vzlétnéte do vysky aspor 2 metrl nad zemi.
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3.Klepnéte jednou ve sméru cile a vyckejte, aZ se objevi ikona @ Klepnéte znovu pro potvrzeni volby a model se automaticky vyda smérem
ke zvolenémui cili.
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+ Modelu nedévejte povel k letu smérem k osobdm, zvifatdim, malym a tenkym objektim (napf. vétvim strom a elektrickym
A vedenim) nebo prahlednym objektlim (napt. sklo nebo voda).

- Viimejte si potencidlnich prekazek na letové trase a drzte se v bezpecné vzdalenosti od nich.

- Skute¢na a predpokladana trasa letu se pfi pouziti funkce TapFly maze lisit.

« Volitelny rozsah pro oznacené cile na obrazovce je omezeny. Neni mozné zvolit polohu pro TapFly v blizkosti horniho nebo

dolniho okraje obrazovky.
+ Rezim TapFly nemusi pracovat spravné, pokud model leti nad plochou pokrytou vodou nebo snéhem.
« Budte velmi opatrni, pokud létate za slabého (<300 luxt) nebo velmi silného (>10 000 luxd) osvétleni.

Po potvrzeni TapFly volby model automaticky poleti smérem k oblasti oznacené ikonou () . Méjte na paméti, ze stdle miZzete pouzivat
ovladace na vysilaci pro fizeni drédhy letu vaseho modelu.

InFlight (GPS)
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Méjte také na paméti, ze model automaticky upravi svoji rychlost, pokud detekuje pfekazku ve sméru letu nebo pokud leti pfilis blizko k
zemi. Pilot by vsak nemél spoléhat na tuto funkci pro navigovani modelu mezi prekazkami. Pokud GPS signél zeslabne, fail-safe procedura
dostane pfednost pred prikazem TapFly; model ukon¢i autonomni TapFly let a automaticky se vrati na Misto vzletu.

TapFly zahrnuje nasledujici funkce:

TapFly rezim Vpied (Forward Mode) TapFly rezim Vzad (Backward Mode) Volny rezim (Free Mode)

Model poleti smérem k cili. Vysila¢ je mozno
pouzit pro libovolné ovladani boceni (sméru
pridé modelu). Systém detekce prekazek je v
tomto rezimu vyfazen; pouzivejte jej v ote-
vieném terénu bez prekazek.

Model poleti smérem k cili. Predni systém de- | Model poleti opaénym smérem od cile. Zadni
tekce prekazek je aktivni. systém detekce prekazek je aktivni.

Ukonceni TapFly

Pro ukonceni rezimu TapFly pouZzijte nasledujici postupy:

1. Klepnéte na tlacitko “STOP” na obrazovce.

2. Ovlada¢ klopeni na vysilaci stéhnéte dolli a drzte jej tam
déle nez 3 sekundy.

3. Krétce stisknéte tlacitko preruseni inteligentniho letu na vy-
silaci.

\ 4 Tlacitko prerudeni
inteligentniho letu

Model se po ukonceni rezimu TapFly zastavi a pfejde do viseni. Mzete bud klepnutim urcit novy cilovy smér, nebo déle letét s ru¢nim fize-
nim.

ActiveTrack (Aktivni sledovani)

Funkce aktivniho sledovani ActiveTrack umoziiuje oznacit a sledovat pohybuijici se objekt na obrazovce vaSeho mobilniho zafizeni. Model se
bude automaticky vyhybat pfekazkam na svoji letové trase. Pro aktivni sledovani neni tfeba zadné dalsi externi zafizeni.

Phantom 4 Pro/Pro+ muze automaticky identifikovat a sledovat kola a dalsi vozidla, lidi a zvifata a pro kazdy objekt pouzivat rlizné strategie
sledovani.

Pouzivani funkce ActiveTrack

Zkontrolujte, ze v Inteligentnim pohonném akumulatoru je vice nez 50% energie a model je v letovém rezimu P. Pro pouziti funkce Active-
Track postupujte nasledovné:

1. Vzlétnéte a model uvedte do viseni ve vysce nejméné 2 metry.
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3. Klepnéte na objekt, ktery chcete sledovat, a klepnutim potvrdte volbu. Pokud neni objekt automaticky rozpoznan, prstem jej ordmujte.

Ramecek
zvolit znovu.

InFlight (GPS)
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ActiveTrack zahrnuje nasledujici funkce:

1 se zbarvi zeleng, jakmile je sledovani spusténo. Pokud se rdmecek zbarvi ¢ervené, objekt nebyl identifikovan, a je tfeba jej

Spotlight (Zacileni)

Profile (Profil)

Trace (Stopovani)

Model automaticky sleduje objekt v kon-
stantni vzdalenosti. Ovladac¢ klonéni na vysi-
la¢i nebo posuvnik v DJI GO 4 mUzete pouzit
pro obkrouzeni objektu.

Model nebude objekt automaticky sledovat,
ale za letu udrzuje kameru namifenou na ob-
jekt. Vysila¢ mazete pouzit pro ovladani mo-
delu, ale ru¢ni ovladani boceni je vyrazeno.
Pomoci levého kiizového ovladace a knofliku

Model sleduje objekt v konstantnim dhlu a
vzdélenosti z boku. Ovladac¢ klonéni na vysi-
la¢i mazete pouzit pro obkrouZeni objektu.

ovladani zavésu nastavite zaramovani objektu.

« Nevolte oblast, kde se nachazeji osoby, zvifata, malé a tenké objekty (napf. vétve stromu a elektricka vedeni) nebo prahled-
né objekty (napf. sklo a voda).
« Udrzujte bezpecnou vzdélenost od prekazek podél letové trasy, zvlasté leti-li model vzad.
« Budte zvlasté opatrni, pokud pouzivate ActiveTrack v nasleduijicich situacich:
a) Pohyb sledovaného objektu se neodehrava na vodorovné plose.
b) Tvar sledovaného objektu se za pohybu drasticky méni.
¢) Sledovany objekt mize byt blokovan nebo mimo dohled po dlouhou dobu.
d) Sledovany objekt se pohybuje po snéhem pokrytém povrchu.
e) Létate za slabého (<300 luxd) nebo velmi silného (>10 000 luxt) osvétleni
f) Sledovany objekt m& podobnou barvu nebo barevnou texturu jako okolni prostredi.
« Pri pouziti ActiveTrack musite dodrzovat zakony a predpisy chranici soukromi.
« Vrezimech Profile a Spotlight se model nebude schopen vyhybat prekdzkam. Tyto rezimy pouzivejte v otevienych prosto-
rach.

A\

« Model bude detekovat prekazky na letové trase a vyhybat se jim.
« Pokud model ztrati sledovany objekt, protoze se pohybuje pfilis rychle nebo byl zakryt jinym objektem, cilovy objekt zvolte
znovu pro obnoveni sledovani.

Opusténi rezimu ActiveTrack

Rezim ActiveTrack muUzete opustit dvéma zplsoby:

1. Klepnéte na tlacitko ,STOP“ na obrazovce.

2. Kratce stisknéte tlacitko preruseni inteligentniho letu na vysilaci.

Model se po ukonceni rezimu ActiveTrack zastavi a prejde do viseni. Mizete bud’ ur¢it novy cilovy
objekt, nebo pokracovat v letu s ru¢nim fizenim.

Sledovani trasy (Draw)
Uvod
S pouzitim funkce Draw model poleti podél trasy nakreslené na obrazovce. Za letu automaticky zabrzdi a prejde do viseni, pokud detekuje
prekazku - za pfedpokladu, Ze Uroveri osvétleni je odpovidajici — ne nizsi nez 300 luxd a ne vyssi nez 10 000 luxa.
Pouzivani funkce Draw
Zkontrolujte, Ze v Inteligentnim pohonném akumulatoru je vice nez 50% energie a model je v letovém rezimu P. Pro pouziti funkce Draw
postupujte nasledovné:
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1. Vzlétnéte a model uvedte do viseni ve vySce nejméné 2 metry.
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C « Modelu nedavejte letét smérem k osobam, zvifatim, malym a tenkym objektlm (nap¥. vétve stromu a elektricka vedeni)
nebo prahlednym objektlm (napf. sklo a voda).
« Ocekavana a skutec¢na trasa letu se mohou ponékud lisit.

Po potvrzeni letové trasy model poleti podél trasy nakreslené na obrazovce. Pozn.: Ovladace na vysilaci je mozno pouzivat pro ovladani
pohybu modelu za letu.
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Méjte také na paméti, ze model automaticky upravi svoji rychlost, pokud detekuje piekdzku ve sméru letu nebo pokud leti pfilis blizko k
zemi. Pilot by vsak nemél spoléhat na tuto funkci pro navigovani modelu mezi prekazkami. Pokud GPS signal zeslabne, fail-safe procedura
dostane prednost pred funkci Draw; model ukon¢i autonomni Draw let a automaticky se vrati na Misto vzletu.

Ukoncéeni rezimu Draw
Pro ukonceni rezimu Draw pouZzijte nasledujici postupy:
1. Klepnéte na tlacitko “STOP” na obrazovce. Nebo Nebo
2. Ovladac klopeni na vysilaci stahnéte dolll a drzte jej tam déle nez
3 sekundy.
v

3. Krdtce stisknéte tlacitko preruseni inteligentniho letu na vysilaci.

Tlacitko preruseni
inteligentniho letu

Model se po ukonceni rezimu Draw zastavi a piejde do viseni. MiZzete bud' nakreslit novou letovou trasu, nebo dale letét s ru¢nim fizenim.
14



Rezim ovladani gesty (Gesture Mode)

V Rezimu ovladani gesty systém detekce prekazek Phantomu 4 Pro/Pro+ rozpoznava gesta, ¢imz umoznuje potizovat selfie zabéry bez tele-
fonu nebo vysilace. Pfi pouziti rezimu ovladani gesty postupujte nasledovné:

Rezimy Gesta Pfedni LED Poznamka

Ujistéte se, Ze je predni systém detekce prekazek
aktivnia osvétleni je dostate¢né. Klepnéte naikonu
a pfesunte se pfed kameru, aby vés Phantom 4 Pro/
Pro+ mohl rozpoznat.

1. Potvrdte subjekt Pomalé blikani ¢ervené

Zvednéte ruce a zamavejte na Phantom 4 Pro/Pro+,
2. Potvrdte vzdalenost Dvojité bliknuti ¢ervené predni LED bliknou dvakrat ¢ervené, jakmile je po-
tvrzena vzdalenost pro pofizeni snimku.

Umistéte ruce pred oblicej s prsty namifenymi dle
obrazku

3. Odpocitavani pred pofizenim

selfie Rychlé blikani ¢ervené

+ Rezim ovladani gesty je mozno pouzit pouze ve foto rezimu.
A + Lette s modelem ve vysce 2 m nebo vétsi a potom se pfesunte pred kameru, aby vds model mohl rozpoznat. Pokud Phan-
tom 4 Pro/Pro+ nedokdze subjekt rozpoznat, pfedniindikatory budou rychle ¢ervené blikat.
« Zapnuti GPS na vasem telefonu umozni Phantomu 4 Pro/Pro+ pfi [étani v reZimu ovladani gesty sledovat presnéji.

Rezim trojnozky (Tripod Mode)
Klepnéte na ikonu v aplikaci DJI GO 4 pro zapnuti rezimu Trojnozky. V tomto rezimu je rychlost letu omezena na max. 9 km/h a brzdna vzda-
lenost omezena na 2 m. Odezvy na pohyby ovladacl jsou rovnéz omezeny pro plynuleji ovladany pohyb.

A + Rezim trojnozky pouzivejte pouze tehdy, je-li GPS signdl silny a svételné podminky jsou idedlni pro fungovani systému de-
tekce prekazek. Pokud dojde ke ztraté GPS signalu a systém detekce prekazek nemuze spravné fungovat, model automatic-
ky prejde do A-rezimu. V takovém pfipadé se letova rychlost zvysi a model nebude schopen viset na misté. Rezim trojnozky

pouzivejte s velkou opatrnosti.

Rezim kopirovani terénu (Terrain Follow Mode)
V rezimu kopirovéni terénu je spodni systém detekce prekdzek vyuzivan pro udrzovani stélé vysky nad terénem v rozmezi 1 az 10 m. tento
rezim je urcen pro pouziti na travnatém svahu se sklonem mensim nez 20°.

Rezim kopirovani terénu Terrain Follow klepnutim na ikonu inteligentnich letovych rezim( v aplikaci DJI GO 4. Jakmile je tento rezim zapnuty,
bude zapsana aktudlni vyska letu modelu. Model bude tuto zaznamenanou vysku udrzovat béhem letu a bude stoupat, kdyz se bude zvedat
terén pod nim. Model ale nebude klesat, pokud bude klesat terén pod nim.

ﬁ - Je dulezité, abyste létali pouze za podminek, kdy systém detekce piekazek mlze fungovat spravné; jinak rezim kopirovani
terénu nebude pracovat.
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SYSTEM DETEKCE PREKAZEK A INFRACERVENY SYSTEM DETEKCE

Hlavni ¢asti systému detekce prekazek jsou umistény na predni, zadni a spodni ¢asti Phantomu 4 Pro/Pro+ — véetné tfi stereoskopickych
optickych senzord (1), (2), (3) a dvou ultrazvukovych senzort (4). Systém detekce prekazek pouziva data z ultrazvukovych a optickych ¢idel
pro pfesné stanoveni a udrzeni aktualni polohy modelu, coz Phantomu 4 Pro/Pro+ umoziuje viset na misté pfesnéji a Iétat v mistnosti nebo
v prostfedi, kde nenf k dispozici signal GPS. Systém detekce prekazek neustale skenuje okoli, zda se v ném nenachazeji prekazky, ¢imz Phan-
tomu 4 Pro/Pro+ umozni je preletét, obletét nebo pfejit do viseni.

Infracerveny systém detekce (5) se sklada ze dvou 3D infracervenych moduli umisténych na obou bocich modelu. Tato cidla patraji po pfi-
tomnosti prekazek na obou strandch modelu a jsou aktivni v urcitych letovych rezimech.

T E

Provozni rozsah detekénich senzorti
Provozni rozsah detekce senzorl systému detekce prekazek a infracerveného systému detekce je znazornén na obrazcich nize. Méjte na
paméti, ze model nem(iZze zaznamenat a vyhnout se prekazkam, které jsou mimo provozni rozsah detek¢nich senzor(.

\ 60°

f + V P-rezimu pfedni a zadni systém detekce prekazek pracuji soucasné pfi rychlostech pod 22 km/h. Pfi vyssich rychlostech je
aktivni pouze ten, ktery mifi ve sméru letu.

Kalibrace senzoru

Kamery predniho a spodniho systému detekce prekazek nainstalované na modelu jsou kalibrovany ve vyrobé. Tyto kamery jsou vsak velmi
citlivé na narazy, proto je nutné je ¢as od ¢asu kalibrovat s pomoci PC programu DJI Assistant 2 nebo aplikace DJI GO 4. Pri kalibraci postu-
pujte nasledovné:

1. Model namiite smérem 2. Dosahnéte prekryti 3. Modelem otocte v ose
na obrazovku rameckl boceni a klopeni

Rychla kalibrace
Rychlou kalibraci pouzijte, pokud vas aplikace DJI GO 4 vyzve k provedeni kalibrace senzord detekce prekazek. Klepnéte na , Aircraft Status”
-> Vision Sensors” pro spusténi kalibrace.
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« Rychla kalibrace je rychla provizorni ndprava problému se senzory. Pfipojeni modelu k pocitaci a provedeni pIné kalibrace s
A pouzitim programu DJI Assistant 2 se doporucuje, kdykoliv je to mozné. Kalibraci provadéjte pouze pti vyhovujici intenzité
osvétleni a nad texturovanym povrchem, napf. trdvou.
- Kalibraci neprovadéjte nad povrchy s vysokou odrazivosti, jako je mramor nebo keramika.

Pouzivani spodniho systému detekce prekazek

Spodni systém detekce prekazek se aktivuje automaticky po zapnuti modelu. Neni tfeba zadné ru¢ni zapinani nebo nastavovani. Spodni
systém detekce prekazek se typicky pouziva pfi Iétani v mistnosti, kde neni k dispozici signél GPS. S jeho pomoci mize model pfesné viset
dokonce i bez GPS signalu.

Pro pouziti spodniho systému detekce piekazek postupujte nasledovné:

1. Pfepinac letovych rezim( pfepnéte do P-rezimu.

2. Model postavte na rovny povrch. Méjte na paméti, ze spodni systém detekce prekazek nemiize pracovat spravné na
uniformnich povrsich (jednobarevnych bez proménlivé textury nebo s opakujicim se vzorem).

3.Zapnéte model. LED letovy indikétor blikne dvakrat zelené, coz signalizuje, Ze je spodni systém detekce prekazek pripra-
ven. Jemné vychylte ovladac plynu nahoru, aby se model vznesl; model poté bude stabilné viset na misté.

PSS A

ON &) oFF
Auto Hold

Asistované zastaveni pred piekazkou

Diky systému detekce piekazek je nyni model schopen iniciovat brzdny manévr, pokud je detekovéana prekazka pfimo pred modelem. Pama-
tujte, ze predni a spodni systém detekovani prekazek nejlépe pracuje za ideélnich svételnych podminek a v pfipadé prekazky nepostradajici
zietelnou texturu. Navic, rychlost modelu nesmi prekrocit 50 km/h, aby mél model ¢as prerusit let a zastavit v bezpec¢né vzdalenosti.

A « 3D infracerveny systém detekce je aktivni pouze v Zac¢ate¢nickém rezimu (Beginner Mode) a v rezimu Trojnozky (Tripod
Mode). Létejte opatrné.

- Cinnost systému detekce piekazek a infraterveného systému detekce zavisi na charakteru povrchu, nad nimz Iétate. Ultra-
zvukové senzory nemuseji byt schopné méfit vzdalenost nad materialem silné pohlcujicim zvuk a kamery nemuseji fungo-
vat spravné v nepfiznivych svételnych podminkach. Model automaticky pfejde z P-rezimu do A-rezimu, neni-li jak GPS, tak
systém detekce prekazek a infracerveny systém detekce pouzitelny. S modelem proto létejte velmi opatrné v kterékoliv z
nasledujicich situaci:

a) Létani nad jednobarevnym povrchem (napt. cely Cerny, cely bily, ¢erveny, zeleny atd.)

b) Létéani nad materialem s vysokou odrazivosti.

¢) Létani vysokou rychlosti (nad 50 km/h ve 2 metrech nebo nad 18 km/h v 1 metru).

d) Létani nad vodou nebo jinymi prdhlednymi povrchy.

e) Létani nad pohybujicimi se povrchy nebo objekty.

f) Létani v prostoru kde se ¢asto nebo drasticky méni troveri osvétleni.

g) Létani nad extrémné tmavymi (lux <10) nebo jasnymi (lux>100000) povrchy.

h) Létani nad povrchy silné pohlcujicimi zvukové viny (napt. tlusty koberec).

i) Létani nad povrchy zfetelnych oblasti jiné barvy.

j) Létani nad povrchy s identickymi opakujicimi se barevnymi vzory (napt. dlazdicemi).

k) Létani nad naklonénymi povrchy, které odrazeji zvukové viny mimo model.

I) Létani nad prekazkami, které maji pfilis maly povrch efektivné odrazejici infracervené zéreni.
m) Nenatacejte boky dvou modell proti sobé, abyste predesli vzajemnému ruseni 3D infracervenych moduld.
n) Ochranna skla infracervenych modull ni¢im nezakryvejte. Udrzujte je ¢ista a neposkozena.

:Q’. « Senzory udrzujte stéle Cisté. Necistoty nebo jiné pfekazky mohou negativné ovlivnit jejich tc¢innost.
+ Spodni systém detekce piekdazek je ucinny pouze, je-li model ve vysce 0,3 az 10 metrd.

« Systém detekce prekazek nemusi pracovat spradvné, pokud model leti nad vodou.

« Systém detekce prekazek nemusi byt schopen rozeznat barevné struktury na zemi pfi slabém osvétleni (méné nez 100 luxa).
« Nepouzivejte jina ultrazvukova zafizeni na frekvenci 40 kHz, na niz pracuje prednia spodni systém detekce prekazek systém.

@ « Pfi pouzivani pfedniho a spodniho systému detekce prekézek dbejte, aby se v blizkosti nenachazela zvitata. Sonar vydava
zvuk o vysoké frekvenci, ktery mohou néktera zvifata slyset, a mize byt pro né extrémné stresujici.
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Zapisovac letovych udaju
Letova data jsou automaticky zaznamenavana do interni paméti modelu. To zahrnuje letové telemetrické Udaje, informace o stavu systéma

modelu a dalsi parametry. K témto datim ziskate pfistup po pfipojeni modelu k PC prostiednictvim mikro-USB portu a spusténi programu
DJI Assistant 2.

Montaz a demontaz vrtuli

Pouzivejte pouze vrtule doporucené a schvélené DJI pro Phantom 4 Pro/Pro+. Stfibrny nebo ¢erny krouzek na stfedu vrtule indikuje smysl
otaceni vrtule a na ktery motor pfijde namontovat.

Vrtule Stribrny krouzek Cerny krouzek
Obrézek il o p— S Sl
Pripevnit na Motory bez ¢ernych tecek Motory s cernymi tec¢kami
PoDi ﬁﬂ Uzamknout: Vrtuli pfitlacte dold a otocte ve vyzna¢eném sméru.
opis
P ’hﬂ Odemknout: Vrtuli pfitlacte dol(l, otocte ve vyznaceném sméru a sejméte.

Upevnéni vrtuli

1. Pfed namontovanim vrtuli z motord sejméte vystrazné nalepky.

2. Vrtule s ¢ernymi krouzky upevnéte na motory s cernymi teckami. Vrtule se stfibrnymi krouzky namontujte na motory bez ¢ernych tecek.
Vrtuli pfitlacte dold na desku unasece a otocte ve sméru pro uzamdceni uréenym symbolem vylisovanym na vrtuli.

2
)
3

Verze ,Black Edition”

Vrtule s ¢ernymi krouzky upevnéte na motory bez sttibrnych tecek.

Vrtule se stfibrnymi krouzky upevnéte na motory se stiibrnymi teckami.

Demontaz vrtuli

Jednou rukou pfidrzte motor, druhou rukou vrtuli pfitlacte doll a otocte ve sméru pro odemknuti vyznaceném na vrtuli.

« Pozor na ostré hrany vrtuli. Zachazejte s nimi opatrné.
& + Pouzivejte pouze vrtule schvalené DJI. Nemichejte r(izné typy vrtuli.
« Pfed kazdym vzletem se ujistéte, Ze jsou vrtule spravné a spolehlivé upevnéné.
« Pfed kazdym letem se ujistéte, Ze jsou vrtule v dobrém stavu. Nepouzivejte opotiebené, poskrabané, nastipnuté nebo
nalomené vrtule.
+ Nedotykejte se otdcejicich se vrtuli a motord, vzdy se pohybujte v bezpecné vzdalenosti od nich.
« Pouzivejte pouze origindlni vrtule DJI pro zajisténi vysokého vykonu a bezpeéného provozu.




Inteligentni pohonny akumulator DJI

Inteligentni pohonny akumuldtor md kapacitu 5870 mAh, jmenovité napéti 15.2 V a je vybaven pro inteligentni fizeni nabijeni a vybijeni.
Akumulétor by mél byt nabijen pouze nabije¢em schvalenym DJI.

Inteligentni pohonny akumulator Nabijec
C « Akumulator musi byt pfed prvnim pouzitim pIné nabity.
:"Q': + Mé&jte na paméti, ze vystupni vykon nabije¢e Phantomu 4 Pro/Pro+ je 100 W.

Funkce Inteligentniho pohonného akumulatoru DJI

1. Indikace kapacity akumulatoru: LED indikator signalizuje aktualni stav nabiti.

2. Funkce automatického vybijeni: Akumulator se automaticky vybije na 65% celkové kapacity, pokud je ponechan v nec¢innosti déle nez 10
dni, aby se predeslo samovolnému nafukovani. Vybiti na 65% zabere cca 2 dny. Je normalni, ze béhem vybijeciho procesu je akumulator
na dotek ,vlazny”. Uroven pro ukonéeni vybijeni je mozno nastavit v aplikaci DJI GO 4.

3. Nabijeni s balancovanim: Automatické vyrovnavani napéti na jednotlivych ¢lancich pfi nabijeni.

4. Ochrana proti nadmérnému nabijeni: Nabijeni se automaticky zastavi, je-li akumulator pIné nabity.

5. Ochrana proti prehfati: Akumulator dovoluje nabijeni jenom tehdy, je-li jeho teplota mezi 5°C az 40°C.

6. Ochrana proti nabijeni nadmérnym proudem: Akumulator ukon¢i nabijeni, pokud nabijeci proud prekroci 8 A.

7. Ochrana proti hlubokému vybiti: Vybijeni se automaticky zastavi, pokud napéti akumulatoru poklesne na 12 V.

8. Ochrana proti zkratu: Automaticky odpoji napajeni, je-li zaznamendn zkrat.

9. Ochrana pfi poskozeni jednotlivych ¢lank(: V aplikaci DJI GO 4 se objevi vystrazné hlaseni, je-li detekovan poskozeny ¢lanek v akumulatoru.

10. Automatické vypnuti pfi nec¢innosti: Akumulator pfejde pro Usporu energie do pohotovostniho rezimu po 20 minutach necinnosti.

11. Komunikace: Napéti akumulatoru, kapacita, proud a dalsi relevantni idaje jsou pfedavany do letové fidici jednotky modelu.

C « Pfed pouzitim prostudujte ,Zasady bezpecného provozu Inteligentniho pohonného akumuladtoru Phantom 4 Pro/Pro+" a
dlsledné se jimi fidte. Odpovédnost za bezpecny provoz a pouzivani je plné na uzivateli.

Pouzivani akumulatoru

LED1
LED2

LED3
LED4

Hlavni vypinac (s vestavénou LED)

Indikator stavu akumulatoru

Zapinani a vypinani

Zapnuti: Stisknéte jednou kratce startovaci tlacitko a poté jej stisknéte a drzte po dobu 2 sekund pro zapnuti. LED v tlacitku se rozsviti zelené

a indikétor stavu akumulatoru ukaze aktudlni stav nabiti.

Vypnuti: Stisknéte jednou kratce startovaci tlacitko a poté jej stisknéte a drzte po dobu 2 sekund, az se vypne. LED v tla¢itku bude pfi vypi-

nani Phantomu blikat, aby bylo umoznéno zastaveni zaznamu videa v pfipadé, ze jste jej jiz dfive nezastavili.

Upozornéni pro provoz pf¥i nizké teploté:

1. Pfi provozu pii nizké teploté (<0°C) je kapacita akumuldtoru zna¢né omezena.

2.Nedoporucujeme akumuldtor pouzivat pti velmi nizkych teplotach (<-10°C). Akumulator by mél dosahnout odpovidajici Urovné pfi pouziti
v prostiedi s teplotou v rozmezi -10°C az 5°C.

3. Pfi létani za nizkych teplot let ukoncete, jakmile se v aplikaci DJI GO 4 objevi vystraha pfi nizkém napéti ,Low Battery Level Warning".

4. Pfed pouzitim v chladném prostfedi akumulator zahiejte ve vytdpéné mistnosti.

5. Pro zajisténi maximalni vykonnosti akumulatoru dbejte, aby jeho teplota byla nad 20°C.

6. Nabije¢ ukonci nabijeni, je-li teplota akumulatoru mimo provozni rozmezi 0°C az 40°C.

é « Za chladného pocasi Inteligentni pohonny akumulator pro zahtati zapnéte zasunuty v modelu 1-2 minuty pfed vzletem.
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Kontrola stavu akumulatoru
Indikator stavu akumulatoru signalizuje mnozstvi energie zbyvajici v akumulatoru. Po zapnuti akumulatoru kratkym stiskem hlavniho vypi-
nace zjistite aktualni stav akumulatoru. LED indikator se rozsviti a ukaze stav akumulatoru. Podrobnosti viz déle.

Aktuélﬁistav nabiti akumuIétoru.je,signélizovén béhem na,bll'jenl’ i vybijeni. Podrobnosti najdete v nasledujici tabulce.
LED sviti O LED blika & LED nesviti O
Stav akumulatoru
LED1 LED2 LED3 LED4 Stav akumulatoru

O @) O O 87,5-100%

@) O O O 75-87,5%

@) O O O 62,5-75%

@) O O @) 50-62,5%

O O O O 37,5-50%

o O O O 25-37,5%

O O O O 12,5-25%

O @) @) @) 0-12,5%

O O O O 0%

Nabijeni Inteligentniho pohonného akumulatoru

1. Nabije¢ zapojte do sité.

2. Oteviete ochrannou krytku na nabijeci a akumulator pfipojte k nabijeci. Je-li aktudlni kapacita akumulatoru vy3$si nez 95%, pred nabijenim
akumulator zapnéte, jinak nebude naplno nabit.

3. LED indikator na akumulatoru v pribéhu nabijeni signalizuje aktudlni stav nabiti akumulatoru.

4. Akumulator je pIné nabity, kdyz LED indikatoru stavu akumulatoru zhasnou. Odpojte akumulator od nabijece, jakmile je nabijeni ukon¢eno.

5. Po letu nechejte akumulator vychladnout vyjmuty z modelu. Pfred opétovnym nabijenim nebo uloZzenim na delsi dobu nechejte akumula-
tor nejdfive vychladnout na teplotu okolniho prostiedi.

f « Pfed zasunutim nebo vyjmutim z modelu vzdy akumulator vypnéte. Nikdy nezasunujte nebo nevysunujte zapnuty akumu-
lator.

D::Gﬂ]:@

E B ]
Inteligentni pohonny akumulator Sitové zdsuvka
Nabije¢
Signalizace p¥i nabijeni
LED1 LED2 LED3 LED4 Stav nabiti
O O O O 0-25%
O O O O 25-50%
®) o} O @) 50-75%
0] 0] 0! O 75-100%
O O O O PIné nabito
Signalizace ochrannych funkci akumulatoru pfi nabijeni
Nasledujici tabulka podavé prehled signalizace ochrannych funkci akumulatoru.
Signalizace ochran pfi nabijeni
LED1 | LED2 | LED3 | LED4 Zpusob blikani Chybovy stav
O 0 O O LED2 blikne dvakrat za sekundu Detekovan nadmérny proud
O 0 O O LED2 blikne tfikrat za sekundu Detekovan zkrat
O O O O LED3 blikne dvakrat za sekundu Detekovano nadmérné nabiti
@) @) O @) LED3 blikne trikrat za sekundu Detekovano nadmérné nabijeci napéti
O O O @: LED4 blikne dvakrat za sekundu Nabijeci teplota pfilis nizka
O O O O LED4 blikne trikrat za sekundu Nabijeci teplota pfilis vysoka

Pokud nastane néktery z vyse uvedenych stavll a jeho pfi¢ina byla odstranéna, stisknéte hlavni vypinac pro vypnuti LED indikatoru. Inteli-
gentni akumuldtor odpojte od nabijece a poté jej znovu pfipojte pro obnoveni nabijeni. V pfipadé nevyhovujici okolni teploty pro nabijeni
nemusite akumulator odpojovat a znovu pfipojovat. Nabije¢ nabijeni znovu spusti, jakmile se teplota dostane na pfijatelnou hodnotu.

f - DJI ani dovozce zafizeni nemohou prevzit jakoukoliv zodpovédnost za skody zpUsobené pouzivanim nabijece jiného vy-
robce.

:@: Jak vybit Inteligentni pohonny akumulator pro bezpeénou piepravu:

T Pomalu: Akumuldtor zasurite do modelu a zapnéte. Ponechejte jej zapnuty, dokud kapacita nepoklesne pod 8% nebo dokud

jej jiz neni mozné zapnout. Stav nabiti akumulatoru kontrolujte v aplikaci DJI GO 4.
Rychle: S modelem létejte venku, dokud kapacita nepoklesne pod 8% nebo dokud jiz neni mozné akumulator zapnout.
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VYSILAC

Tato kapitola popisuje funkce vysilace a obsahuje pokyny pro ovladani modelu a kamery.

Popis vysilace

Vysila¢ Phantomu 4 Pro/Pro+ je multifunkéni bezdratové komunikacni zafizeni, které slu¢uje pozemni jednotku pro pfenos videa a vysila¢
pro dalkové ovlddani modelu pracujici ve dvou frekvenénich pdsmech. Vysila¢ umoziuje dalkové ovladani fady funkci kamery, jako je po-
fizovani fotografii a videozéznamu a ovladani pohybu zavésu kamery. Stav nabiti akumuldtoru vysilace je signalizovan LED indikatorem na
pfednim panelu vysilace.

Pro stabilnéjsi a kvalitnéjsi pfenos obrazu vysila¢ Phantomu 4 Pro/Pro+ pouziva technologii DJI Lightbridge. Vysila¢ Phantomu 4 Pro/Pro+
V2.0 pouzivé nejnoveéjsi technologii OcuSync, kterd mu umoznuje bezdratové pripojenik brylim fady DJI Goggles pro zajisténi FPV provozu v
redlném case. Vysilace Phantom0 4 Pro+ jsou vybaveny 5,5 monitorem pro lepsi pfizplsobeni podminkam pfi nataceni pod sirou oblohou.
M4 také vestavénu aplikaci DJI GO 4 a rlizné aplikace podporujici sdileni vasich vytvor( kdykoli a kdekoliv.

« Shoda: Vysila¢ vyhovuje pozadavkdm CE i FCC smérnic.
« Méd kiizovych ovladacl: Lze nastavit do Médu 1, Médu 2 nebo jiného dle vaseho pfani.
« Méd 1: Pravy ovladac slouzi pro ovladani plynu.
+ Méd 2: Levy ovladac slouzi pro ovladani plynu.

f « Abyste se vyhnuli nebezpeci vzajemného ruseni, neprovozujte na jednom misté vice nez 3 modely.

Provoz vysilace

Zapinani a vypinani vysilace

Vysila¢ Phantomu 4 Pro/Pro+ md zabudovan 2S LiPo akumulator s kapacitou 6000 mAh. Stav napéti

akumulatoru signalizuje LED indikator na pfednim panelu vysilace. Pfi zapinani postupujte nasledov-

né:

1. Vysila¢ je vypnuty; jednou kratce stisknéte tlacitko hlavniho vypinace a LED indikator zobrazi stav
nabiti vysilacového akumulatoru.

2. Stisknéte a drzte hlavni vypinac pro zapnuti vysilace.

3. Po zapnuti vysila¢ pipne. LED indikator provoznich stav( blika rychle zelené, ¢imz signalizuje, Ze vy-
sila¢ vyhledava model. Po navazani spojeni s modelem LED sviti nepferusovanym zelenym svitem.

4. Opakovanim postupu dle kroku 2 vysila¢ po pouziti vypnete.

Nabijeni vysilacového akumulatoru
Vysilacovy akumulator nabijejte s pomoci dodavaného nabijece.

(- — Nabije¢ Sitova zasuvka
® @
uuuuu 4

Ovladani kamery

K potizovani fotografii a videozdznami a nastavovani kamery slouZi Tlacitko spousti fotoaparatu, Knoflik nastavovani kamery a Tlacitko
zdznamu videa na vysilaci.

1. Knoflik nastavovani kamery
Otéacenim knofliku mlzete rychle nastavovat parametry kamery, jako je I1SO,
¢as expozice a clona s pomoci vysilace. Stiskem knofliku pfepinejte mezi té-

mito nastavenimi. (4] (1]
2. Tlacitko spousti fotoaparatu 3] 0

Stisknéte pro pofizeni snimku. Mate-li aktivovany davkovy rezim, jednim stis-

kem pofidite zvoleny pocet snimka. 2]

3. Tla¢itko zaznamu videa
Jednim stiskem spustite zaznam videa, dals$im jej opét zastavite.

4. Knoflik zavésu kamery
Otacenim knofliku miizete ovladat naklon kamery ve svislé ose (klopeni).
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Ovladani modelu

Tato kapitola popisuje, jak pouzivat jednotlivé funkce vysilace. Vysila¢ miZzete nastavit do Modu 1, Médu 2, Modu 3 nebo do uZivatelského

(Custom) modu.
Méd 2

Levy ovlada¢
Nahoru

e

¥

o

Doll

Otaceni vlevo Otaceni vpravo

iy
® «©
ORS

Pravy ovladac¢

D%Fedu
P A
®
\ 4
¥

Dozadu

a4 o»

Doleva Doprava

@Ol 2

Méd 1
du

Dopfre
Levy ovladac¢ ,:

Dozadu

iy
® i
® &

Pravy ovladac¢
Nahoru

£
9) ==
\ 4 3

Dolt

Ol JiRe =

Doleva Doprava
Otaceni vlevo Otaceni vpravo
Méd 3
Dopiredu
Levy ovladac¢ Pravy ovladac¢
G Nahoru
' Dol

Dozadu

Jowp) <0 =

Doleva Doprava

Ve vychozim tovérnim nastaveni je vysila¢ nastaven do Médu 2.

Otaceni vpravo

@ ”@l

- ,Ovladac v neutralu/ve stredu”: Paka ovladace je ve stfedové poloze.
- ,Pohyb ovladace”: Ovladac na vysilaci je vychylen ze stiedové polohy.

22




Vysilac (Mod 2) Model ( indikuje smér pridé)

Poznamky

Plyn

Ovlada¢ plynu slouzi pro ovladani pohybu modelu nahoru a dold.
Vychylte ovladac nahoru pro stoupani a dolli pro klesani.

Jsou-li oba ovladace ve stredové poloze, model visi na misté.

Cim vice ovlada¢ vychylite ze stfedové polohy, tim rychleji model
zméni vysku. Ovladac plynu vzdy vychylujte jemné a s citem, abyste
zabranili ndhlé a ne¢ekané zméné vysky modelu.

Boceni

Ovladac¢ boceni slouzi pro ovladani otaceni modelu okolo svislé osy.
Vychyleni vlevo zpUsobi ota¢eni modelu proti sméru hodinovych
rucicek; vychyleni vpravo zpusobi otd¢eni modelu po sméru hodino-
vych rucicek. Je-li ovladac ve stfedu, model vzdy poleti s ptidi nami-
fenou ve stejném sméru.

Cim vétsi je vychylka ovladace od stfedu, tim rychleji se bude model
na danou stranu otacet.

Klopeni

Ovladac¢ klopeni ovladé néklon a pohyb dopredu/dozadu.

Vychylte ovladac nahoru pro let doptedu nebo dolu pro let dozadu.
S ovlada¢em ve stfedu je model ve vodorovné poloze. Cim vétsi je
vychylka ovladace od stfedu, tim vétsi je nadklon (max. 30°) a model
leti rychleji.

Klonéni

Ovlada¢ klonéni ovldda naklon a pohyb doleva/doprava. Vychylte
ovladac doleva pro let vlevo nebo doprava pro let vpravo.

S ovladacem ve stfedu je model ve vodorovné poloze. Cim vétsi je
vychylka ovladace od stfedu, tim vétsi je ndklon a model leti rychleji

Tlacitko Pauza - preruseni inteligentniho letu jednou kratce stiskné-
te pro preruseni letu v rezimu ActiveTrack, TapFly a v Inteligentnich
rezimech letu. Model piejde do viseni v misté, kde se pravé nachazi.

Nastaveni délky pak ovladacu

Uchopte hlavici ovladace a otacejte po sméru nebo proti sméru hodinovych ruci¢ek pro nastaveni pozadované

délky. Spravné nastaveni délky muize zlepsit presnost fizeni.
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Piepinac letovych rezimu
Pfepnutim prepinace muzete zvolit pozadovany letovy rezim. Mizete volit mezi
P-reZimem a S-reZimem.

Poloha prepinace Obrazek Letovy rezim n
Poloha 1 @ P-rezim Poloha 1 @
Poloha 2 @ S-rezim
Poloha 3 A A-rezim Poloha 2 @

P-rezim: (Positioning, Pozice): Nejlépe pracuje, je-li k dispozici silny GPS signal.

Model pouziva GPS a systém detekce prekazek a infracerveny systém detekce pro

automatickou stabilizaci, navigaci mezi pfekazkami nebo ke sledovani pohybuijici- o

ho se objektu. V tomto rezimu jsou také dostupné pokrocilé funkce jako TapFly a Poloha3 <& 15
ActiveTrack.

S-rezim (Sport, Sportovni): Hodnoty zisk(l jsou upraveny tak, aby zvysily manévrovaci schopnosti modelu. Také maximalni letova rychlost
modelu je vtomto rezimu zvy3ena na 72 km/h. Systém detekce prekazek je vtomto rezimu vypnuty.

A-rezim (Attitude, Naklon): Neni-li k dispozici GPS ani systém detekce prekdzek, model pouziva pro udrzeni polohy pouze barometricky
vyskomér, takze presné stabilizovana je pouze vyska.

Ve vychozim tovarnim nastaveni je stéle nastaven P-rezim bez ohledu na polohu pfepinace. Pro umoznéni piepinaniletovych rezim{ prejdé-
te na stranku ,Camera View" v aplikaci DJI GO 4, klepnéte na 3¢ a zapnéte volbu ,Multiple Flight Modes” (Vice letovych rezim(). Po umoznéni
volby vice letovych rezimd mlzete pfepnout na P-rezim nebo na S-rezim.

Tlac¢itko Automaticky navrat na Misto vzletu (RTH)

Stisknéte a drzte RTH tlacitko pro spusténi procedury automatického navratu na Misto vzletu (RTH).
LED indikéator obklopuijici tla¢itko bude bile blikat na znameni vstupu do rezimu RTH. Model se poté
vrati na posledni zaznamenané Misto vzletu. Opétovnym stiskem tlacitka RTH proceduru prerusite a
miUZete znovu prevzit fizeni modelu.

Piipojeni vaseho mobilniho zaFizeni

Drzdk mobilniho zafizeni vyklopte do pozadované polohy a antény nastavte dle obrdzku. Stisknéte
zdpadku na boku drzéku mobilniho zafizeni pro uvolnéni Celisti drzdku a mobilni zafizeni umistéte do
drzaku. Nastavte Celisti tak, aby jej spolehlivé pfidrzovaly. Mobilni zafizeni poté propojte s vysilatem
pomoci USB kabelu. Jeden konec zapojte do mobilniho zafizeni a druhy do USB portu na zadni strané
vysilace.

« Vysila¢ Phantomu 4 Pro+ zahrnuje zobrazovaci zatizeni optimalizované pro aplikaci
A DJI GO 4. Zadné dalsi mobilni zatizeni neni tfeba.

Oblast s optimalnimi podminkami pro pfenos signalu
Pfenos signdlu mezi modelem a vysilacem je nejspolehlivéjsi v oblasti dle obrazku pfi dodrzeni znazornéné polohy antén vysilace:

silny slaby Oblast s optimalnimi podminkami
pro prenos

Dbejte, abyste s modelem Iétali v oblasti s optimalnimi podminkami pro pfenos signalu. Upravte vzdalenost a vzajemnou polohu modelu a
pilota s vysilacem pro zajisténi podminek pro spolehlivy pfenos signalu.
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Indikator provoznich stavii na vysilaci

LED indikator provoznich stavi vysilace signalizuje stav komunikace mezi vysilacem a modelem. Procedura automatického navratu na Misto
vzletu je signalizovén LED RTH. Vyznam signalizace je uveden v nésledujici tabulce.

==y

\l“ﬂﬁ*
) ' 4

@ RTH LED

LED indikator provoznich stav(

oooo

LED indikator Vystraha Provozni stav vysilace

Sviti cervend ' Zvonéni Vysila¢ nemd spojeni s modelem.

Sviti zelend J' Zvonéni Vysila¢ md spojeni s modelem.

Pomalu blika ¢ervena D-D-D... Chyba vysilace

Stfidavé blika cervend a zelené/Cervend a zlutd | Zadna Pfenos HD video signélu je pferusen.

RTH LED Zvuk Provozni stav vysilace

Sviti bila ' Zvonéni Model se vraci na Misto vzletu.

Blika bila D... Posila signal pro navrat do modelu.

Blika bila DD... Probiha procedura navratu na Misto vzletu.

A + LED indikator stavu vysilace bude blikat ¢ervené a bude znit zvukovy signal, pokud je napéti vysilacového akumulatoru
kriticky nizké.

Parovani vysilace
Vysila¢ je s modelem sparovan ve vyrobé. Parovani je
tfeba provadét pouze pfi prvnim pouziti nového vysila-
Ce. Pfi parovani postupujte nasledovné:

1. Zapnéte vysila¢ a pripojte mobilni zafizeni. Spustte

aplikaci DJI GO 4. RC Calibration >

2. Zapnéte Inteligentni pohonny akumuldtor v modelu.

RC Control Setting

|

3. Vstupte do menu ,Camera” a potom klepnéte na iko- Stick Mode >

nu @® il a potom na tlacitko ,Linking RC” (Parovani).

4. Vysila¢ je pfipraven pro péarovani. LED indikator pro- <
voznich stavd na vysilaci blikd modie a ozyva se pi-
pani.

Default stick mode is Mode 2, changing stick modes alters the way the aircraft is controlled.
Do not change unless familiar with your new mode.

Button Customization
CZ—fE H(F ct a Not Defined )
i
(@) [ Not Defined }

You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC.

RC Calibration >

Linking RC

RC Control Setting

Stick Mode >

Default stick mode is Mod
Do not change unless fam

Button Customizatio

o~ SR Cancel |
ﬁDU H 2 [ Not Defined }

You can customize the C1 and C2 buttons on the back of the RC.

Searching for aircraft frequency,

craft is controlled.
timeout in 54 seconds

Press the linking button on the aircraft
to link this remote controller

Linking RC
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5. Na boku modelu najdete péarovaci tlacitko (viz obrazek dole). Stisknéte je pro zahajeni parovani. Jakmile je parovéani uspésné ukonceno,
LED indikator provoznich stavli na vysilaci se rozsviti nepferusovanym zelenym svitem.

f « Dfive spédrovany vysila¢ bude od modelu odpojen, pokud tentyz model sparujete s novym vysilacem.
ZAVES KAMERY A KAMERA

Tato kapitola obsahuje technické specifikace kamery a popisuje funkci zadvésu kamery.

Kamera

Palubni kamera Phantomu 4 Pro/Pro+ pouziva jednopalcovy CMOS snima¢ pro sniméni az 4K videa pfi 60 snimcich za sekundu nebo 20 me-
gapixel fotografii. Video mlizete zaznamendvat bud ve formatu MOV, nebo MP4. Fotografické rezimy zahrnuji snimani jednotlivych zabérd,
davkové, kontinudlni a ¢asosbérné snimani. Aplikace DJI GO 4 nabizi zivy ndhled obrazu snimaného kamerou na obrazovce pfipojeného
mobilniho zafizeni.

Phantom 4 Pro/Pro+ podporuje nataceni 4K videa pfi 60 snimcich za sekundu. Podporovano je H.265 i H.264 s maximalni rychlosti ukladani
videa az 100 Mb/s.

20-megapixelové fotografie pofizované Phantomem 4 Pro/Pro+ jsou vysledkem aplikace pokrocilé techniky zpracovéni obrazu. Paleta sni-
macich rezim0 je zarukou lepsich fotografickych zabérl. Mechanicka zavérka s maximalni rychlosti 1/2000 eliminuje zkresleni zabéru vznika-
jici pti elektronickém radkovani v piipadé, ze fotografujete rychle se pohybujici objekty.

Zasuvka pro mikro SD kartu kamery

Pro zdznam fotografii a videa zasurte micro-SD kartu do zasuvky na boku modelu dfive, nez Phantom 4 Pro/Pro+ zapnete. Model je dodavan
s kartou 16GB, podporovany jsou karty s kapacitou az 1284GB. Doporucuje se pouzivat micro-SD karty typu UHS-1 a rychlejsi, protoze jejich
schopnost rychlého ¢teni a zapisu umoziuje ukladat video data s vysokym rozlisenim.

@ « Mikro SD kartu do modelu nezasunujte nebo ji nevyjimejte, pokud natécite.

:Q'_ « Pro zajisténi stability systém kamery je doba nataceni jednoho videozdznamu omezena na 30 minut.

Mikro USB port
Zapnéte Phantom 4 Pro/Pro+ a poté pfipojte mikro USB kabel do mikro USB portu pro aktualizaci firmwaru.

I

C - J

26



Provoz kamery

Pro snimani fotografii a zdéznam videa pouZijte tlacitka spousti fotoaparatu a zaznamu videa na vysilaci nebo odpovidajici tlacitka v aplikaci
DJI GO 4.

Indikator provoznich stavi kamery

Indikator provoznich stavii kamery se rozsviti, jakmile zapnete model. Poskytuje informace o aktudlnim provoznim stavu kamery.

LED indikator kamery Provozni stav kamery

Rychlé blikéni zelené Systém se zahfiva

Sviti zelené Systém je zahraty, mikro SD karta vloZend, vse pracuje spravné
Jedno bliknuti zelené Snima jeden snimek

Tfi bliknuti zelené Snima 3 nebo 5 snimkl na jeden stisk spousti

Pomalé blikani ¢ervené Probihd zéznam videa

Rychlé blikéni ¢ervené Chyba mikro SD karty

Dvojité ¢ervené bliknuti Kamera je pfehfata

Sviti cervené Systémova chyba

Blika zelené a cervené Aktualizace firmwaru

Zavés kamery

Popis zavésu

3-o0sy zavés kamery poskytuje stabilni zakladnu pro pfipojenou kameru a umoziuje pofizovat stabilizované fotografie a videa. Zavés mlze
kamerou otacet 0 120° v ose klopeni.

-90°

Néaklon kamery v ose klopeni muizete ovladat knoflikem ovladani kamery na vysilaci. V nahledu obrazu kamery v aplikaci pritisknéte a drzte
prst na displeji, dokud se neobjevi modry kruh. Potazenim kruhu doprava nebo doleva mizete ovladat zavés s kamerou v ose boceni a po-
tazenim kruhu nahoru nebo dol{i v ose klopeni.

Provozni rezimy zavésu

K dispozici jsou dva provozni rezimy zavésu. Mezi rezimy mizete prepinat na strance nastaveni kamery v aplikaci DJI GO 4. Pamatujte, Ze
mobilni zafizeni musi byt piipojeno k vysilaci, aby se provedena zména projevila. Popis jednotlivych rezimi najdete v nasledujici tabulce:

@ Follow Mode (Sledovaci rezim) Uhel mezi orientaci zavésu a orientaci pfidé modelu z{istava stle stejny.

Zavés sleduje pohyby modelu pro zajisténi pohledu pilota sediciho v kokpitu mo-
delu (First Person View, FPV).

@ FPV Mode (FPV rezim)

+ Chyba motoru zavésu se mUGze objevit v téchto situacich:
A (1) Model se zavésem je postaven na nerovnou podlozku nebo je blokovan volny pohyb zavésu.
(2) Zavés byl vystaven nadmérné vnéjsi sile, napt. pfi havarii. Vzlétejte z vodorovného povrchu a zavés po zapnuti chrarite
pred narazy.

+ Létani v husté mlze nebo v mraku miize zplsobit kondenzaci vlhkosti na zavésu a k docasnému selhdni. Funkce zavésu se
obnovi po jeho vyschnuti.

+ Béhem inicializace zévés vydava pipnuti - to je normalni.

« V pfipadé kratsi expozi¢ni doby (ne vice nez 1/200 sekundy) nebo pfi étani v S-reZzimu s pInymi vychylkami ovladacl na
vysilaci se mohou aerodynamické vibrace modelu zvétsit v disledkd plsobeni aerodynamickych sil. To miize ucinit zavés
nachylnéjsim na vitr, coz zplisobi, Ze fotografie mohou vykazovat viditelnou dynamickou deformaci (napf. ,efekt Stérbinové
zavérky” - pohybové zkresleni). V takovych ptipadech se dosazeni vyssi kvality obrazu doporucuje prodlouzit expozi¢ni
dobu pouzitim filtru nebo uzavienim clony objektivu, popf. Iétat méné razantné s mensimi vychylkami ovladact na vysilaci.
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APLIKACEDJIGO 4

Aplikace DJI GO 4 je mobilni aplikace specialné vyvinuta pro zatizeni DJI. Aplikaci pouzivejte pro ovlddéani zavésu, kamery a dalsich funkci
vaseho modelu. Soucasti aplikace jsou strdnky Vybaveni (Equipment), Editor (Stfihac), SkyPixel a J&4 (Me) pro nastavovani vaseho modelu,
editovani a sdileni fotografii a videfi s pfateli. Pro zajisténi nejlepsiho vysledku doporucujeme, abyste pouzivali tablet.

Aktudlni seznam otestovanych kompatibilnich mobilnich zafizeni najdete na: http://www.dji.com/phantom-4-pro/info#downloads

----- Sketch® 4:21PM Rz wu}

clp PHANTOM 4 PRO +

GOFLY CONNECTED

[[[[[[[[[

Vybaveni (Equipment)
Na stranku kamery ,Camera View" obsahujici zivy ndhled obrazu z kamery vstupte klepnutim na tlac¢itko ,GO FLY” na Uvodni obrazovce
aplikace DJI GO 4.

Nahled kamery (Camera View)
1 2 3 4 56 7 8 9 10 11

;ﬂ' = _ﬂ
20 7 D = M 19
HS NM/S Vs M/S VPS M L E

1. Stav systémi modelu
momcows  Tato ikona zobrazuje aktudlni stav systémG modelu a rlizna vystrazna hlaseni.

2. Stav systému detekce prekazek
———— Cervené pruhy jsou zobrazovany, pokud jsou ptekazky v blizkosti modelu. Oranzové pruhy jsou zobrazovény, pokud jsou
prekazky v dosahu detekce senzor(.

3. Indikator stavu akumulatoru

Indikator stavu pohonného akumulatoru zobrazuje dynamicky aktudini stav akumulatoru s ohledem na vzdédlenost modelu. Barev-
né zény indikatoru signalizuji Grovné mnozstvi energie potfebné pro provadéni rliznych funkci.

—o—o0 o0

4. Letovy rezim (Flight Mode)
¥ Text vedle této ikony signalizuje aktudlni letovy rezim.

Klepnéte pro vstup do nastaveni fidici jednotky (MC, Main Controller). Zde muiZzete nastavovat letové limity a nastavovat hodnoty ziska.
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5. Parametry kamery
Zobrazuje nastaveni parametr(i kamery a kapacitu mikro SD karty.

6. Sila GPS signalu
&I Tato ikona signalizuje aktudlni silu GPS signalu. Bilé sloupce indikuji dostate¢nou silu GPS signdlu.

7. Stav systému detekce prekazek
®))  Klepnutim na toto tlac¢itko zapnete nebo vypnete funkce zajistované systémem detekce prekazek.
8. Sila fidiciho signalu z vysilace
.l Tato ikona indikuje silu signalu z vysilace piijimaného modelem.
9. Sila HD videosignalu
HD.l Tato ikona indikuje silu HD videosignalu pienaseného z modelu do vysilace.

10. Indikator stavu pohonného akumulatoru (Battery Level)
FA61% Tato ikona indikuje stav nabiti Inteligentniho pohonného akumulatoru
Klepnéte na ikonu pro vstup do menu informaci o akumulatoru, nastaveni prahovych drovni vystrazné signalizace a néhled historie vystraz-
nych hlaseni pro akumulator.
11. Tlacditko Autofokus/Ru¢ni nastaveni
[]/ () Klepnutim prepnete mezi autofokusem a ru¢nim nastavovanim expozice. Klepnutim vyberte objekt pro automatické zaostfeni
nebo méfeni expozice
12. VSeobecna nastaveni (General Settings)
eee Klepnéte pro vstup na strdnku vieobecnych nastaveni (General Settings). MUzete volit jednotky parametrd, umoznit zivy pfenos, zob-
razovat letové trasy atd.
13. Uzamceni automatické expozice
8AE Klepnéte pro uzaméeni hodnot expozice.

14. Tlacitko Foto/Video
@ Klepnutim pfepnete mezi rezZimem pofizovani fotografii a natacenim videa.

15. Posuvnik ovladani zavésu
© rienvninnnn @ Zobrazuje Ghel naklonu zavésu.

16. Tlacitko fotospoust/nahravani videa
@ /@ Klepnéte pro potizeni fotografie nebo spuiténi/zastaveni zdznamu videa.

17. Nastaveni kamery
25: Klepnéte pro nastaveni ISO, zavérky a parametr(i automatické expozice kamery.

18. Pfrehravani
[»] Klepnéte pro vstup na stranku pfehravani, kde muzete prohlizet fotografie a videa ihned poté, co byly pofizeny.

19. Mapa
Klepnéte na mini mapu pro prepnuti mezi ndhledem kamery a mapou.

0O 1000k
8 ~7E

20. Letova telemetrie

D H M
HS M/S VS M/S VPS M

Letova poloha je indikovana ikonou letové polohy v podobé terce.

(1) Cervena 3ipka udava, kterym smérem mifi pfid modelu.

(2) Pomér sedé a modré plochy indikuje néklon v ose klopeni (podéiny).

(3) Naklon hranice mezi Sedou a modrou plochou indikuje néklon v ose klonéni.

Letové parametry:

D: Vzdalenost mezi modelem a Mistem vzletu.
H: Vyska nad zemi.

H.S: Vodorovna rychlost modelu.

V.S: Vertikélni rychlost modelu.

Vzdalenost modelu:
VPS: Vodorovnd vzdalenost mezi modelem a pilotem.

21.Inteligentni letové rezimy
Zobrazuje aktudlni rezim. Klepnéte pro volbu Inteligentniho letového rezimu.

22, Automaticky navrat na Misto vzletu Smart RTH
&: Spousti proceduru Smart RTH. Klepnutim zahajite navrat na posledni ulozené Misto vzletu.

23. Automaticky vzlet/Pfistani
2A,/F¥ Klepnutim spustite automaticky vzlet nebo pfistani.
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24, Piimy pienos (Livestream)
(® Tato ikona signalizuje, Ze aktudlni video pfenasené z modelu je Zivé vysilano na YouTube. K tomu musite mit k dispozici mobilni dato-
A’
vou sluzbu na vasem mobilnim zafizeni.

25. Navrat zpét
i Klepnutim na tuto ikonu se vratite na hlavni stranku uzivatelského rozhrani.

Editor (Stiihac)

Editor je inteligentni video editor vestavény v aplikaci DJI GO 4. Po natoceni nékolika zabéru a jejich stazeni do mobilniho zatizeni prosté
klepnéte na ,Editor” na domovské strance aplikace. Potom muzete zvolit Sablonu a urcit pocet klipQ, které jsou automaticky zkombinovany
do kratkého filmu, ktery mlizete okamzité sdilet.

SkyPixel

Vyhledavejte zpravy o nejnovéjsich udéalostech a produktech, prohlizejte a sdilejte fotografie a videa na strance SkyPixel.

Ja (Me)

Mate-li jiz vytvoreny DJI tcet, budete se moci zlcastnit diskusi a sdilet vase vytvory s komunitou uzivatel( produktd DJI.

LETANI
Tato kapitola popisuje zadsady bezpecného létani a letovd omezeni.

Jakmile dokoncite predletovou pfipravu, doporu¢ujeme vam pouzit letovy simulator v aplikaci DJI GO 4, abyste se naucili [état bezpecné a
pfipravili se na pilotaz pfi naro¢néjSich manévrech. Dbejte, abyste vzdy létali na bezpe¢ném misté.

Prostredi a podminky pro létani

1. Nelétejte za Spatného pocasi — za desté, za silného vétru (pres 10 m/s), snézeni, smogu nebo mihy.

2. Létejte pouze na otevieném prostoru. Vysoké budovy a velké kovové konstrukce mohou ovliviovat presnost palubniho kompasu a GPS
systému.

3. Za letu model udrzujte v bezpecné vzdalenosti od prekdazek, pfihlizejicich osob, elektrickych vedeni, strom, jezer, fek apod.

4. Snazte se zabranit vzajemnému ruseni jinymi bezdratovymi zafizenimi. V okoli nesméji byt zadné prevadéce, vysilace apod.

5. Vykony modelu a pohonného akumuldtoru zaviseji na vlivech okolniho prostiedi, jako hustota vzduchu a teplota. Budte velmi opatrni,
pokud Iétdte v nadmorské vysce nad 6000 m, protoze vykony modelu a akumuldtoru mohou byt vyrazné omezeny.

6. Model neni mozné provozovat v P-rezimu v polarnich oblastech.

Letové limity a bezletové zény
Vsichni uzivatelé UAV (Unmanned Aerial Vehicle, Bezpilotni |étajici prostiedek) by se méli striktné fidit véemi pfedpisy stanovenymi organiza-
cemi, jako je ICAO (International Civil Aviation Organizatition, Mezinarodni organizace pro civilni letectvi) a zdkonnymi pfedpisy platnymi v
zemi, kde je UAV provozovan. Z bezpecnostnich divodu je ve vychozim nastaveni aktivovéna funkce letové limity, kterd pomuze provozovat
model bezpecné a legdlné. Letové limity zahrnuji omezeni vysky, vzdalenosti a Bezletové zény.
Pfi l1éténi v P-rezimu limity vysky, vzdalenosti a Bezletové zdny spolecné omezuji prostor, v némz mize model létat. V A-rezimu se uplatriuje
pouze omezeni vysky letu, kterd je limitovana na 500 m.
Maximalni limity vysky a vzdalenosti
Maximalni vyska a vzdalenost (akéni rddius) omezuji vysku letu a vzdalenost. Hodnoty je mozno nastavovat v aplikaci DJI GO 4. Méjte na

paméti, ze maximalni letova vyska nemuze prekrocit 500 m. Po nastaveni bude model létat uvniti vymezeného vélcovitého prostoru (viz
obrazek):

Max. letova vyska
Max. radius

Misto vzletu (Home Point)

Vyska modelu v okamziku zapnuti

Silny GPS signal - LED letovy indikator blika zelené
Letové limity Aplikace DJI GO 4 LED letovy indikator
Warning: Height limit reached.
(Varovani: Bylo dosazeno vyskového | zadna
limitu.)

Warning: Distance limit reached.
(Varovani: Bylo dosazeno limitu
vzdalenosti.)

Letovéd vyska nemize prekrocit na-

Maximalni vyska stavenou hodnotu.

Vzddlenost modelu musi byt mensi
nez max. radius.

Rychlé cervené blikéni, kdyz se mo-

Max. radius del blizi k limitu vzdalenosti.
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Slaby GPS signal - LED letovy indikator blika zluté
Letové limity Aplikace DJI GO LED letovy indikator
Letovd vyska je omezena na 8 m,
kdyZz je GPS signal slaby a spodni
systém detekce prekézek je v provo-
zu. Vyska je omezena na 30 m, kdyz

Warning: Height limit reached.

Maximalni vyska (Varovéni: Bylo dosazeno vyskového | zadna

je GPS signdl slaby a systém detekce limitu,)
prekazek je vypnuty.
Max. radius Z&dny limit
- Pokud model vylétne za letovy limit, mizZete jej stale Fidit, ale nem(izete s nim letét dale.
A + Pokud model ztrati GPS signdl, a vylétne za vzdalenost danou max. rddiem, ale poté GPS signal znovu zachyti, automaticky

se vrati do prostoru v rdmci limitu.

Bezletové zony

Viechny bezletové zény jsou uvedeny na oficidlnich webovych strankdch DJI http://www.dji.com/flysafe/no-fly. Tyto oblasti jsou rozdéleny

na Letisté a Oblasti s omezenim. Kategorie Letisté pokryva oblasti hlavnich mezinarodnich letist a mensi letisté, kde |étaji letadla a vrtulniky

v nizkych vyskach. Oblasti s omezenim zahrnuji pohranicni oblasti statt nebo oblasti s citlivymi zafizenimi. Podrobnéji viz dale:

Letisté

(1) Bezletova zdna letisté se sklada ze zony se zdkazem vzletu a zony s omezenou vyskou letu. Kazda zéna predstavuje kruh o rizném polo-
méru.

(2) R1 zéna (polomér R1 zavisi na velikosti a tvaru letisté) okolo stfedu letisté je zona se zdkazem vzletu.

(3) Z6na od poloméru R1 do poloméru R1 + 1,6 km je zéna s omezenou vyskou letu, v niz je vyska letu omezena Sikmou linii v thlu 15 stupnd.
Vyskovy limit za¢ind ve 20 m na obvodu zény R1 a zvy3uje se smérem ven od stfedu letisté. Maximalni letova vyska je omezena na 500 m
ve vzdalenosti R1 + 1,6 km.

(4) Pokud se model pfiblizi na méné nez 100 m k bezletové zéné, v aplikaci DJI GO 4 se objevi vystrazné hlaseni.

< Letiste

v

<« 1,6km —>|<_ R1 _y‘ . ‘,"’
100m

< R2 »|  Bezletovizona Z6nasomezenouvyskouletu  Bezomezeni

Oblast s omezenim

(1) Oblast s omezenim nema omezeni letové vysky.

(2) V okruhu R je bezletovd zéna se zdkazem vzletu. V této oblasti model nem(ze vzlétnout. Hodnota R se lii dle stanovené velikosti oblasti
s omezenim.

(3) Okolo bezletové zény se nachézi ,zéna varovani”. Pokud se model pfiblizi na méné nez 100 m k bezletové zéné, v aplikaci DJI GO 4 se

objevi vystrazné hlaseni. ;
<+——— Oblast somezenim ——»

v
A

|4-100m ->|<— R —>| ‘

Bezletova zona Zona varovani Bez omezeni
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« Prilétani v prostoru bezpecnostnich zén LED letovy indikétor bude blikat pomalu cervené po dobu 5 sekund, poté se prep-
A ne na signalizaci aktualniho letového rezimu. Po dalsich 12 s se opét objevi pomalé cervené blikéni.
+ Z bezpecnostnich ddvodl nelétejte v blizkosti letist, dalnic, nddrazi, zelezni¢nich trati, center mést a v jinych zvlastnich
oblastech. Létejte s modelem neustale v pfimé dohlednosti.

Predletova kontrola (,,checklist”)
1. Zkontrolujte, zda jsou akumulatory ve vysilaci, v mobilnim zafizeni a Inteligentni pohonny akumulator pIné nabité.
2. Zkontrolujte, zda jsou vrtule spravné a pevné namontovany.
3. Zkontrolujte, zda byla vlozena Micro-SD karta (je-li tfeba).
4. Zkontrolujte, zda zavés kamery funguje normalné.
5. Zkontrolujte, zda je mozné nastartovat motory a funguji normalné.
6. Zkontrolujte, zda je aplikace DJI GO 4 uspésné pfipojena k modelu.
7. Zkontrolujte, ze senzory systému detekce prekazek jsou cisté.

Kalibrace kompasu

Pfed prvnim vzletem, na kazdém novém letovém misté, a kdyz vas k tomu vyzve hlaseni v aplikaci DJI GO 4 nebo signalizace LED letového
indikdtoru na modelu, provedte kalibraci kompasu. Pfi provadéni kalibrace berte ohled na nésledujici zasady:

:Q‘_ « Kalibraci neprovadéjte v mistech se silnym magnetickym nebo elektromagnetickym polem (v blizkosti kovovych konstrukci,
) aut, na Zzelezobetonovych plochach apod.)

+ Nenoste u sebe magnetické materidly a zdroje elektromagnetickych poli (klice, magnety, mobilni telefon apod.).
+ Aplikace DJI GO 4 vas vyzve k vyfeSeni problému s kompasem, pokud je ¢innost kompasu ovlivnéna silnym rusenim poté,
co byla provedena kalibrace. Pfi feSeni problému se fidte pokyny na obrazovce.

Provedeni kalibrace
Pro provedeni kalibrace si zvolte otevieny prostor.

1.V aplikaci DJI GO 4 klepnéte na ikonu stavu systémd modelu a zvolte , Calibrate” pro provedeni kalibrace. Poté se fidte pokyny na obra-
zovce.

2. Model drzte ve vodorovné poloze a otocte se s nim o 360° ve vodorovné roving, LED letovy indikator se rozsviti nepferusovanym zelenym
svitem.

3. Model drzte ve svislé poloze, pfidi mifici kolmo dold a otocte jej o 360°.

4. Pokud LED letovy indikator blikd ¢ervené, cely postup kalibrace zopakujte.

f « Pokud po provedeni kalibrace LED letovy indikator blika cervené a Zluté, pfesurte se s modelem na jiné misto a kalibraci
opakujte.

PG

« Kalibraci neprovadéjte v blizkosti velkych kovovych objekt(, jako jsou kovové mosty, auta, leseni apod.
« Pokud po kalibraci LED letovy indikator blika stfidavé ¢ervené a Zluté, kompas zachycuje magnetické ruseni. Zkuste se pre-
sunout na jiné misto.

Iy
::.\
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Automaticky vzlet a automatické pristani

Automaticky vzlet

Funkci automatického vzletu mdzete pouzit pouze, pokud LED letovy indikator blika zelené. Postupujte nasledovné:

1. Spustte aplikaci DJI GO 4, klepnéte na ,GO FLY".

2. Provedte ukony predstartovni pfipravy dle seznamu ,Pfedletové kontrola”.

3.Klepnéte na,, & ", a potvrdte, Ze podminky jsou bezpe¢né pro let. Posunutim prstu na ikoné potvrdte a spustte vzlet.

4. Model vzlétne a prejde do viseni ve vysce 1,2 m nad zemi.

f « Pfi pouzivani spodniho systému detekce prekédzek pro stabilizaci LED letovy indikator rychle blika. Model bude automaticky
viset ve vysce pod 3 m. Pfed pouzitim funkce automatického vzletu je tfeba vyckat na zachyceni dostate¢né silného GPS
signélu.

Automatickeé pristani
Funkci automatického pfistani mlzete pouzit pouze, pokud LED letovy indikator blika zelené. Postupujte nasledovné:
1.Klepnéte na, & ", abyste méli jistotu, ze podminky v misté pfistani jsou idealni. Potvrdte posunutim prstu.
2. Probihajici automatické pfistani mudzete ihned prerusit stiskem tla¢itka & na obrazovce.
3. a. Kdyz Pristavaci ochrana rozhodne, ze povrch zemé je vhodny pro pfistani, Phantom 4 Pro/Pro+ jemné pfistane.
b. Kdyz Pfistavaci ochrana rozhodne, ze povrch zemé neni vhodny pro pfistani, Phantom 4 Pro/Pro+ piejde do viseni a bude vyckavat na
potvrzeni pfistani pilotem.
c. Pokud Pristavaci ochrana neni v ¢innosti, aplikace DJI GO 4 zobrazi hldSeni upozornujici na pfistani, jakmile Phantom 4 Pro/Pro+ sestoupi
pod 0,3 m. Vychylte ovladac¢ plynu dold nebo pouzijte posuvnik automatického pfistani v aplikaci pro pfistani s modelem.
4. Model automaticky pfistane a motory se vypnou.

Nastartovani/zastaveni motoru

Nastartovani motoru

Pro spusténi motor( se z bezpec¢nostnich ddvodd pouziva Kombinovany pohyb ovladaci (CSC) namisto pouhého pridani plynu, aby se zabra-
nilo nédhodnému nechténému roztoceni vrtuli. Pro nastartovani motorG vychylte oba kfizové ovladace soucasné do rohové polohy smérem
doll a ke stredu nebo vnéjsku vysilace. Jakmile se motory roztoci, oba ovladace soucasné uvolnéte.

Nebo
Wy ey
Zastaveni motoru

Motory mizete zastavit dvéma zpUsoby:

Metoda 1: Jakmile model dosedne, stahnéte ovladac plynu zcela dolt (1) a poté provedte CSC (2) jako pti startovani motorG. Motory se ihned
zastavi. Jakmile se zastavi, uvolnéte ovladace.

Metoda 2: Jakmile model dosedne, stahnéte ovladac plynu zcela dolli a drZte jej tam. Motory se zastavi po 3 sekundach.

KRR

Metoda 1 Metoda 2

X

)

Nouzové vypnuti motort za letu
Levy kiizovy ovladac vychylte do spodniho vnitfniho rohu a soucasné stisknéte tlacitko RTH. (7

Zastaveni motori za letu zplsobi okamzity pad modelu a havarii. Nouzové zastaveni motora
za letu provadéjte pouze tehdy, dojde-li ke kritické situaci, a vypnuti motorii mize snizit rizi-
ko skod nebo zraném’ (napf. zaséhnout osobu leticim modelem je vidy nebezpecné - ale je to
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Zalétani modelu

Vzlet a pfistani

1. Model postavte na zem na oteviené, ploché misto tak, aby indikétor napéti pohonného akumulatoru mifil smérem k vam.

2. Zapnéte vysila¢, zapnéte mobilni zafizeni a poté zapnéte model zapnutim inteligentniho akumulatoru.

3. Spustte aplikaci DJI GO 4 a klepnéte na ,GO FLY”.

4. Vyckejte, dokud LED letovy indikator neza¢ne pomalu blikat zelené. To znameng, Ze elektronika modelu byla inicializovana a bylo zazna-
menano Misto vzletu. Pokud indikator blika Zluté, nebylo Misto vzletu zaznamenéno.

5. Provedenim kombinovaného pohybu ovladaci CSC nastartujte motory. Pomalu vychylujte ovlada¢ plynu nahoru, abyste se s modelem
vznesli ze zemé. MiiZete také odstartovat s pomoci funkce automatického vzletu.

6. UZijte si letu s fotografovanim nebo natdc¢enim videa s pomoci aplikace DJI GO 4.

7. Pred pfistanim se ujistéte, Ze visite nad rovnym a pevnym povrchem. Vychylte ovlada¢ plynu jemné dold, abyste s modelem pomalu se-
stoupili a posadili jej na zem.

8. Po dosednuti na zem provedte CSC nebo drzte ovladac plynu stazeny zcela dol po dobu 3 sekund nebo déle, aby doslo k automatickému
vypnuti motord.

9. Vypnéte Inteligentni pohonny akumuldtor a nakonec vysilac.

f « Pokud LED letovy indikator za letu blika rychle zluté, model pfesel do nouzového Fail-safe rezimu.
« Vystraha pfi nedostatku energie v pohonném akumulatoru je signalizovdna pomalym nebo rychlym ¢ervenym blikdnim za
letu.

« Shlédnéte video priivodce pro rychly start pro ziskéni dalsich informaci o |étani.

Doporuceni a tipy pro fotografovani a nataceni videa

1. Pfed kazdym letem dusledné projdéte ,checklist” predletové kontroly.

2. Zvolte pozadovany provozni rezim zavésu kamery v aplikaci DJI GO 4.

3. Fotografujte a natacejte pouze pfi [étani v P-rezimu.

4.Vzdy |étejte pouze za dobrého pocasi, vyhnéte se [étani v desti nebo silném vétru.

5. Zménte nastaveni kamery, tak, aby vyhovovalo pozadovanému tcelu. To zahrnuje nastaveni formatu a expozice.

6. Nejprve uskutecnéte zkusebni lety, pfi nichz se sezndmite s letovym prostorem a scenérii, promyslete si, jak budete snimat, berte do Gvahy
osvétleni v zavislosti na denni dobé atd.

7. Pri fizeni se snazte vyhnout prudkym pohyblm ovladacd, fidte s citem a s pfedvidavosti — odménou vam bude klidny a stabilni let idedIni
pro fotografovani nebo nataceni videa.
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PRILOHA

Technické udaje

Model

Hmotnost (v¢. akumulatoru a vrtuli)

Phantom 4 Pro/Pro+: 1388 g

Phantom 4 Pro/Pro+ V2.0: 1375 g

UhlopFl’ény rozmér (bez vrtuli)

350 mm

Max. rychlost stoupani

6 m/s (S-rezim); 5 m/s (P-rezim)

Max. rychlost klesani

4 m/s (S-rezim); 3 m/s (P-rezim)

Max. rychlost

72 km/h (S-rezim); 58 km/h (A-rezim); 50 km/h (P-rezim)

Max. naklon 42° (S-rezim); 35° (A-rezim); 25° (P-rezim)
Max. ihlova rychlost 250%s (S-rezim); 150°s (A-rezim)

Max. dostup 6000 m nad morem

Max. doba letu cca 30 minut

Max. doba viseni 24 minut (za bezvétii)

Provozni teplota 0°Caz40°C

Systém satelitni navigace GPS/GLONASS

Provozni frekvence

2,400-2,483 GHz

5,725-5,825 GHz

Vyzéreny vykon (EIRP)

2,4GHz CE: <20 dBm

5,8GHz CE: <14 dBm

Presnost stabilizace viseni s GPS

Vertikdlni: £0,1 m (se systémem detekce prekazek); £0,5 m (s GPS)

Horizontalni: £0,3 m (se systémem detekce prekazek); +1,5 m (s GPS)

Zavés kamery

Stabilizace

3-0sa (klopeni, klonéni, boceni)

Riditelny rozsah pohybu

Klopeni: -90°az +30°

Max. fizend uhlova rychlost

Klopeni: 90%s

Uhlova presnost fizeni

+0,01°

Systém detekce prekazek

Rozsah letovych rychlosti

<50 km/h ve vysce 2 m nad zemi

Vyskovy rozsah detekce 0-10m
Provozni rozsah 0-10 m
Rozsah senzorl detekce prekazek 0,7-30 m

Zorny Uhel

Dopredu/Dozadu: 60° (horizontélni); £27° (vertikalni)

Dol{: 70°(dopiedu a dozadu), 50°(doleva a doprava)

Opakovaci frekvence méreni

Dopiedu/Dozadu: 10 Hz

Dol(: 20 Hz

Provozni prostredi

Povrchy s jasné rozlisitelnou texturou pfi dostate¢ném osvétleni (>15 lux)

Infracerveny systém detekce

Rozsah detekce senzort 0,2-7m
Zorny Uhel 70° (horizontdlni); £10° (vertikalni)
Opakovaci frekvence méreni 10 Hz

Provozni prostredi

povrch z ¢aste¢né pohlcujiciho a odrazejiciho materidlu s odrazivosti >8%

Kamera
Senzor 1" CMOS, Efektivni pocet obrazovych bodi 20 M
o Zorny Uhel 84° 8,8 mm (35 mm ekvivalent formatu: 24 mm)
Objektiv ~
/2,2-f/11, autofokus 1 m az «
Video: 100-3200 (Auto), 100-6400 (Manual)
Rozsah ISO
Foto: 100-3200 (Auto), 100-12800 (Manual)
Mechanicka zavérka 8-1/2000 s
Elektronicka zavérka 8az1/8000 s

Rozmér obrazu

Pomér stran 3:2 — 5472x3648

Pomér stran 4:3 - 4864x3648

Pomér stran 16:9 — 5472x3078

Rozmér obrazu PIV

4096x2160 (4096x2160 24/25/30/48/50p)

3840x2160 (3840x2160 24/25/30/48/50/60p)

2720x1530 (2720x1530 24/25/30/48/50/60p)

1920x1080 (1920x1080 24/25/30/48/50/60/120p)

1280x720 (1280x720 24/25/30/48/50/60/120p)
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Fotografické rezimy

Jednotlivy zabér

Déavkovy: 3/5/7/10/14 snimk

Automaticky expozi¢ni bracketing (AEB) 3/5 snimk pfi 0,7EV

Intervalovy: 2/3/5/7/10/15/30/60 s

H.265

C4K: 4096x2160 24/25/30p pfi 100Mb/s

4K: 3840%2160 24/25/30p pfi 100Mb/s

2.7K: 2720%1530 24/25/30p pti 65Mb/s

2720x1530 48/50/60p pfi 80Mb/s

FHD: 1920x1080 24/25/30p pfi 50Mb/s

19201080 48/50/60p pFi 65Mb/s

1920x1080 120p pii 100Mb/s

HD: 1280x720 24/25/30p pfi 25Mb/s

1280720 48/50/60p pfi 35Mb/s

1280720 120p p¥i 60Mb/s

Video rezimy

H.264

C4K: 40962160 24/25/30/48/50/60p pFi 100Mb/s

4K: 3840x2160 24/25/30/48/50/60p pfi 100Mb/s

2.7K: 2720x1530 24/25/30p pfi 80Mb/s

2720x1530 48/50/60p pii 100Mb/s

FHD: 1920x1080 24/25/30p pfi 60Mb/s

19201080 48/50/60p p¥i 80Mb/s

1920x1080 120p pfi 100Mb/s

HD: 1280x720 24/25/30p pfi 30Mb/s

1280720 48/50/60p pfi 45Mb/s

1280%720 120p pfi 80Mb/s

Rychlost ukladéani videa

100Mb/s

Podporované systémy souborti

FAT32 (<32 GB), exFAT (>32 GB)

Foto forméty

JPEG, DNG (RAW), JPEG+DNG

Video forméaty MP4/MOV (AVC/H.264; HEVC/H.265)

Podporované SD karty mikro SD, max. kapacita 128GB, rychlost zapisu >15MB/s, vyzadovan Class 10 nebo UHS-1
Provozni teplota 0°Caz40°C

Vysila¢

Provozni frekvence

2,400-2,483 GHz

Phantom 4 Pro/Pro+: 5,725-5,825 GHz; Phantom 4 Pro/Pro+ V2.0: 5,725-5,850 GHz

Max. dosah Phantom 4 Pro/Pro+

2,4 GHz CE: 3,5 km (volné prostranstvi bez prekazek a ruseni)

5,8 GHz CE: 2 km (volné prostranstvi bez prekazek a ruseni)

Max. dosah Phantom 4 Pro/Pro+ V2.0

2,4 GHz CE: 4 km (volné prostranstvi bez prekazek a ruseni)

5,8 GHz CE: 2 km (volné prostranstvi bez prekazek a ruseni)

Provozni teplota

0°C az 40°C

Akumulator

6000 mAh 2S LiPo

Vyzéreny vykon (EIRP)

2,4GHz CE: Phantom 4 Pro/Pro+ <17 dBm; Phantom 4 Pro/Pro+ V2.0 <20 dBm

5,8GHz CE: 14 dBm

Proudovy odbér

1,2Apii 74V

Vystupni video porty

GL300E/GL300K: HDMI, USB

GL300F/GL300L: USB

Podporovana mobilni zafizeni

GL300E/GL300K: vestavéné zobrazovaci zafizeni (Uhlopficka 5,5, 1920x1080, 1000cd/m2, sys-
tém Android, 4G RAM+16G ROM)

GL300F/GL300L: Tablety a smartphony

Nabijec
Napéti 17,5V
Jmenovity vykon 100 W

Inteligentni pohonny akumulator (PH4-5870mAh-15.2V)

Kapacita 5870 mAh
Jmenovité napéti 152V

Typ akumulatoru LiPo 4S
Energie 89,2 Wh
Hmotnost 468 g
Provozni teplota -10°Caz 40°C
Max. pfikon pro nabijeni 100 W
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Aktualizace firmwaru
Pro aktualizaci firmwaru modelu a vysilace pouzijte obsluzny PC software DJI Assistant 2 nebo aplikaci DJI GO 4.

Phantom 4 Pro/Pro+
Phantom 4 Pro/Pro+ nepodporuje soucasnou aktualizaci firmwaru modelu a vysilace. Pfi aktualizaci postupujte nasledovné:

Aktualizace firmwaru modelu

Metoda 1: S pomoci aplikace DJI GO 4

1. Ujistéte se, Ze je model i vysila¢ zapnuty a pripojeny.

2. Pro Phantom 4 Pro: pfipojte mikro USB port modelu k mobilnimu zafizeni pomoci kabelu USB OTG.
Pro Phantom 4 Pro+: pfipojte mikro USB port modelu k vysila¢i pomoci kabelu USB OTG.

3. Pri aktualizaci se fidte pokyny na obrazovce v aplikaci DJI GO 4. Dbejte, aby béhem aktualizace bylo zajisténo stalé pripojeni k internetu.

4. Po dokonceni aktualizace firmwaru model restartujte vypnutim a opétovnym zapnutim.

Metoda 2: S pomoci DJI Assistant 2

1. Model pfipojte k pocitaci pomoci USB kabelu.

2. Spustte DJI Assistant 2 a pfihlaste se k vasemu uctu DJI.

3. Zvolte “Phantom 4 Pro/Pro+" a kliknéte na “Firmware Update” nalevo.

4, Zvolte verzi firmwaru, na kterou si piejete aktualizovat.

5. Vyckejte na stazeni firmwaru a automatické spusténi aktualizace.

6. Po dokonceni aktualizace firmwaru model restartujte vypnutim a opétovnym zapnutim.

Aktualizace firmwaru vysilace

Metoda 1: S pomoci aplikace DJI GO 4

Zapnéte vysilac a pripojte jej k aplikaci DJI GO 4. Jakmile je k dispozici nova verze firmwaru, budete na to upozornéni v aplikaci. Pro provedeni
aktualizace vase mobilni zafizeni pfipojte k internetu a dale se fidte pokyny na obrazovce.

Metoda 2: S pomoci mikro SD karty (pouze pro vysilac GL300E Phantomu 4 Pro+)

1. Navstivte oficidlni strdnky DJI, pfejdéte na stranku Phantom 4 Pro/Pro+ a stahnéte si nejnovéjsi firmware na mikro SD kartu.

2. Mikro SD kartu vlozte do zasuvky pro mikro SD kartu na vysilaci.

3. Zapnéte vysila¢, vstupte do ,System Settings > System Update”, klepnéte na ,Local Update” v pravém hornim rohu. Nejnovéjsi firmware se
ukaze na mikro SD karté. Klepnéte na ,Update” pro spusténi aktualizace.

Phantom 4 Pro/Pro+ V2.0

Je-li navadzéno spojeni mezi modelem a vysilacem, muizete je oba aktualizovat souc¢asné nasledujicimi zpGsoby.

Metoda 1: S pomoci aplikace DJI GO 4
K vysilaci pripojte aplikaci DJI GO 4, kde budete upozornéni, ze je k dispozici novy firmware. Pro spusténi aktualizace pfipojte vase mobilni
zafizeni k internetu a dale postupujte podle pokynd na obrazovce.

Metoda 2: S pomoci DJI Assistant 2

Je-li navazano spojeni mezi modelem a vysilacem, mizete je oba aktualizovat soucasné s pomoci DJI Assistant 2 (pouze pro Phantom 4 Pro
V2.0, kde je také podporovana aktualizace zvlast).

1. Za¢néte s vysilatem a modelem vypnutym; vysila¢ pfipojte k pocitaci pomoci mikro USB kabelu.

2. Zapnéte vysila¢ a model.

3. Spustte DJI Assistant 2 a prihlaste se k vasemu uctu DJI.

4. Zvolte ikonu vaseho vyrobku a kliknéte na “Firmware Update” nalevo.

5. Zvolte verzi firmwaru, na kterou si prejete aktualizovat.

6. Vyckejte na stazeni firmwaru a automatické spusténi aktualizace.

7. Po dokonc¢eni aktualizace firmwaru model restartujte vypnutim a opétovnym zapnutim.

Metoda 3: S pomoci mikro SD karty (pouze pro vysila¢ GL300K Phantomu 4 Pro+ V2.0)

1. Navstivte oficidlni stranky DJI, prejdéte na stranku Phantom 4 Pro/Pro+ a stdhnéte si nejnovéjsi firmware na mikro SD kartu.

2. Mikro SD kartu vlozte do zésuvky pro mikro SD kartu na vysilaci.

3. Zapnéte vysilac, vstupte do ,System Settings > System Update”, klepnéte na ,Local Update” v pravém hornim rohu. Nejnovéjsi firmware se
ukaze na mikro SD karté. Klepnéte na ,Update” pro spusténi aktualizace.

Inteligentni letové rezimy

Inteligentni letové rezimy zahrnuji rezimy Course Lock (Uzam¢éeny kurs), Home Lock (Uzam¢&ené Misto vzletu), Point of Interest (Misto zdjmu),
Follow Me (Nasleduj mé) a Waypoints (Body trasy), které pomahaji pii snimani profesionalnich zabért za letu. Course Lock a Home Point Lock
pomahaji uzamknout orientaci modelu, takZe se uzivatel miZze soustfedit na jiné ukony. Point of Interest, Follow Me a Waypoints umoznuji
modelu letét automaticky pfedem nastavenym zplsobem nebo trasou.

(Uzamceny kurs): Uzamkne aktudlni smér pridé modelu jako smér letu vpfed. Model se bude pohybovat v
uzamceném sméru bez ohledu na jeho orientaci (Uhel v ose boceni).

(Uzamceni na Misto vzletu) Zapiste Misto vzletu (HP) a vstupte do rezimu HL. Pohyb ovladace klopeni
Home Lock (HL) vpred nebo vzad zplsobi pohyb modelu déle od nebo zpatky k zapsanému Mistu vzletu bez ohledu na to,
jak se méni orientace a pozice modelu.

(Misto zajmu): Po zaznamenani Mista zajmu (POI) model m{ze automaticky okolo tohoto bodu krouzit tak,
Ze jeho pfid stale mifi na Misto zajmu, a operator se mlize soustfedit na ovladani kamery.

(Nasleduj mé) Je vytvorena virtualni vazba mezi modelem a vasim mobilnim zafizenim, takZze model mlze

Course Lock (CL)

Point of Interest (POI)

Follow Me sledovat va$ pohyb. Pamatujte, Ze presnost sledovéani polohy zavisi na pfesnosti GPS ve vaSem mobilnim
zafizeni.
Waypoints (Body trasy) Zapiste letovou trasu, poté model poleti stejnou trasou opakované, zatimco vy budete ovladat

kameru a orientaci modelu. Letovou trasu je mozno ulozit do paméti a v budoucnu znovu pouzit.
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Recyklace (Evropska unie)

Elektrickd zafizeni opatifena symbolem preskrtnuté popelnice nesméji byt vyhazovana do bézného domaciho odpadu, namisto

toho je nutno je odevzdat ve specializovaném zafizeni pro sbér a recyklaci.

V zemich EU (Evropské unie) nesméji byt elektricka zafizeni vyhazovéna do bézného domaciho odpadu (WEEE - Waste of Electrical
and Electronic Equipment - Likvidace elektrickych a elektronickych zafizeni, smérnice 2002/96/EG). Nezadouci zafizeni mizete do-

pravit do nejblizsiho zafizeni pro sbér nebo recykla¢niho stiediska. Zafizeni poté budou likvidovana nebo recyklovéna bezpecnym zplsobem
zdarma. Odevzdanim nezadouciho zafizeni mzete ucinit dllezity pfispévek k ochrané zivotniho prostredi.

EU prohlaseni o shodé

Timto SZ DJI TECHNOLOGY Co. Ltd. prohlasuje, Ze typ rddiového zatizeni: Phantom 4 Pro a Phantom 4 Pro+, Phantom 4 Pro V2.0 a Phantom 4
Pro+ V2.0, RC soupravy a dal3i zafizeni s nimi dodavana jsou v souladu se smérnici 2014/53/EU.

Uplné znéni EU prohladeni o shodé je k dispozici na této internetové adrese: C €
http://www.dji.com/euro-compliance

Toto radiové zafizeni 2.4GHz/5.8GHz je mozno pouzivat bez pfedchozi registrace nebo individuainiho schvalovani ve viech zemich Evropské
unie.

Zaruka

Dovozce zarucuje, ze tento vyrobek je v okamziku prodeje prost vad jak v materidlu, tak i v provedeni. Tato zaruka nekryje zadné ¢asti
poskozené pouzivanim nebo v dlsledku jejich Upravy; v Zadném pfipadé nemUize odpovédnost vyrobce a dovozce pfesdhnout plvod-ni
potizovaci cenu zafizeni. Dovozce si také vyhrazuje pradvo zménit nebo upravit tuto zéruku bez pfedchoziho upozornéni. zafizeni je
predmétem pribézného vylepSovéni a zdokonalovani - vyrobce si vyhrazuje pravo zmény konstrukéniho provedeni bez pfedchoziho
upozornéni.

ProtoZe dovozce nemd Zddnou kontrolu nad moznym poskozenim pfi pfepravé, zpisobem stavby a nebo materidly pouzitymi modelarem pfi
instalaci tohoto zafizeni do modelu, nemuze byt predpokldddna ani pfijata Zddnd odpovédnost za skody spojené s pouzi-vanim uZivatelem
sestaveného modelu. Okamzikem, kdy se uZivatel rozhodne pouzit jim sestaveny model, pfejima veskerou odpovédnost. Pokud neni kupujici
pfipraven pfijmout tuto odpovédnost, mél by stavebnici neprodlené vratit v UpIném a nepouzitém stavu na misté, kde ji zakoupil.

V pfipadé, Ze vase zafizeni vyzaduje servis, fidte se, prosim, nasledujicimi zasadami. Jejich nedodrzeni mize byt ddvodem k neuzndni zaruky.

1. Kopravé preddvejte celé zafizeni - pokud se pfedem nedohodnete se servisnim technikem jinak.
2. Je-li to mozné, pouzijte pro zabaleni zafizeni plvodni obal. NepouZivejte pGvodni karténovy obal jako konecny obal.
3. Prilozte podrobny popis vaseho pouzivani zafizeni a problému, se kterym jste se setkali. Prilozte ocislovany seznam pfilozeného pfislusen-
stvi a uvedte jakékoliv dalsi idaje, které mohou servisu usnadnit préci. Listek oznacte datem a znovu se ujistéte, Ze je opatten vasi plnou
adresou a telefonnim cislem.
4. Uvedte svoje jméno, adresu a telefonni ¢islo, kde budete k zastizeni béhem pracovniho dne. Prilozte kopii dokladu o zakoupeni zafizeni.
Tento zarucni list opravnuje k provedeni bezplatné zarucni opravy vyrobku doddvaného dovozcem ve |haté 24 mésicl. Zaruka se nevztahuje
na pfirozené opotrebeni v disledku bézného provozu, protoze jde o vyrobek pro profesiondlni pouziti, kdy jednotlivé dily pracuji pod
mnohem vy3sim zatizenim, nez jakému jsou vystaveny bézné hracky.
Zaruka se nevztahuje také na jakoukoliv ¢ast zafizeni, ktera byla nespravné instalovana, bylo s ni hrubé nebo nespravné zachdzeno, nebo
byla poskozena pfi havarii, nebo na jakoukoliv ¢ast zafizeni, ktera byla opravovana nebo ménéna neautorizovanou osobou (to plati i pro
aplikaci jakychkoliv nastfik(i/natérd majicich zajistit vodovzdornost elektroniky nebo celého zafizeni). Stejné jako jiné vyrobky jemné elek-
troniky nevystavujte toto zatizeni pisobeni vysokych teplot, nizkych teplot, vihkosti, pranému prostfedi prudkym mechanickym razdm a
narazm. Neponechavejte je po delsi dobu na pfimém slune¢nim svétle.

Dovozce:
Beryko s.r.o.
Na Roudné 1162/76, 301 00 Plzen

www. beryko.cz
Vyrobeno v Ciné




PHANTOM 4 PRO+V2.0
Obsah baleni

Zkontrolujte, zda baleni obsahuje déle uvedené polozky. Pokud nékterd z nich chybi, kontaktujte, prosim, prodejce.

Zakladni casti

Trup modelu 1x Vysilac 1x Vrtule (par) 4x Inteligentni pohonny
akumulator 1x

Pocet akumulator(i v jednotli-
vych dodavanych sestavéach se
lisi.

Nabijec 1x Napajeci kabel nabijece 1x Navody ilTl

Prislusenstvi (Pozornost zdarma)

Zarazka zavésu 1x MikroSD karta 16GB 1x Micro USB kabel 1x Kufr 1x
(Pozornost zdarma) (Pozornost zdarma) (Pozornost zdarma) (Pozornost zdarma)

Polozky oznacené jako ,Pozornost zdarma“ nejsou predmétem prodeje a nevztahuje se na né zaruka.



INTELIGENTNI
POHONNY AKUMU-
LATOR
RADY PHANTOM 4

Zasady bezpecného provozu V1.0
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UPOZORNENI
SZ DJITECHNOLOGY Co. Ltd. si vyhrazuje pravo ménit vdéechny ndvody a doprovodné dokumenty a doprovodné dokumenty bez pfedchozi-
ho upozornéni. Pro nejaktualnéjsi informace navstivte http:/www.dji.com a pfejdéte na stranku tohoto vyrobku.

POZNAMKY
V navodech a dalsich dokumentech jsou pouzivany nasledujici terminy pro oznaceni rGznych urovni potencialniho rizika pfi provozovani
daného vyrobku:

UPOZORNENI: Postupy, pfi jejichz nedodrzeni vznika nebezpeéi $kod na majetku a malé nebo zadné nebezpeéi zranéni.
POZOR: Postupy, pfi jejichz nedodrzeni vznikd nebezpedi skod na majetku a nebezpedi zranéni.

VAROVANI: Postupy, pti jejichz nedodrzeni vznika nebezpeti skod na majetku a dal3ich doprovodnych $kod stejné jako nebezpeéi vazného
zranéni.

VAROVANI:

Dfive nez se pokusite vyrobek uvést do provozu, prostudujte navod k jeho obsluze a vSiechny doprovodné dokumenty. Nespravné
pouzivani vyrobku miize vést k poskozeni vyrobku, Skodam na majetku a k vaznym zranénim osob.

Toto je vysoce sofistikovany vyrobek. Musi byt provozovan opatrné, v souladu se zdravym rozumem a vyzaduje urcité zakladni
znalosti a dovednosti mechanické a elektronické. Pokud nebudete vyrobek provozovat bezpeénym a odpovédnym zpilisobem,
vznika nebezpeci $kod na majetku a dalSich doprovodnych Skod stejné jako nebezpeci vazného zranéni. Tento vyrobek neni hra¢-
ka a neni uréen pro pouzivani détmi. tento vyrobek nepouzivejte s nekompatibilnim pFisluSenstvim nebo jej neupravujte za ramec
technickych specifkaci a dokumentace poskytované SZ DJI TECHNOLOGY Co. Ltd. Tyto Bezpecnostni zasady obsahuji pokyny pro
bezpecny provoz a idrzbu. Je nezbytné prostudovat a pfisné dodrzovat pokyny a varovani uvedena v navodu k obsluze vyrobku.
S pokyny se seznamte dfive, nez se vyrobek pokusite poprvé nastavovat nebo pouzivat, abyste jej mohli provozovat bezpecné a
vyhnuli se skodam na majetku nebo vaZnému zranéni.

ZASADY BEZPECNEHO PROVOZU INTELIGENTNIHO POHONNEHO AKUMULATORU
VAROVANI:

Abyste se vyhnuli pozar, vaZnému zranéni a Skodam na majetku, pfi pouzivani, nabijeni a skladovani akumulatoru se Fid'te nasle-

dujicimi bezpe¢nostnimi zasadami.

Pouzivani akumulatoru

1. Nedovolte, aby akumulatory pfisly do styku s jakoukoliv kapalinou. Neponechavejte akumulatory na desti nebo ve vlhkém prostiedi.
Akumulatory nehdazejte do vody. Pokud do akumuldtoru pronikne voda, mtize dojit k chemické reakci, kterd mize vést ke vzniceni aku-
mulétord nebo dokonce k explozi.

2. Vzdy pouzivejte originalni akumulédtory DJI. Obratte se na nejblizsi prodejnu zdsobovanou dovozcem DJI. DJI ani dovozce nepfijimaji
zadnou odpovédnost za Skodu zpUsobenou pouzitim akumuldtord jinych, nez originalnich DJI.

3. Nikdy nepouzivejte akumulatory a baterie, které zvétsily svij objem, uniké z nich elektrolyt nebo jsou poskozené. Pokud k tomu dojde,
kontaktujte DJI nebo autorizovaného dovozce a pozédejte je o asistenci.

4. Nikdy akumulatory neinstalujte do modelu nebo je neodpojujte, pokud je model zapnuty. Nezasunujte akumulatory, jejichz plastovy kryt
byl roztrzen nebo jakkoliv mechanicky poskozen.

5. Akumuldtory by mély byt pouzivany v rozmezi teplot -10°C az +40°C. Jejich pouzivani pfi teplotach nad 50°C mize vést k pozaru a
explozi. Pouzivani akumulatorl pfi teplotach pod -10°C maze vést k jejich trvalému poskozeni.

6. Akumulatory a baterie nepouzivejte v prostiedi se silnym elektrostatickym nebo elektromagnetickym polem. Mohlo by to vést k selhani
vestavéné fidici elektroniky s rizikem vazné nehody za letu modelu.

7. Akumulatory a baterie nerozebirejte, nepropichujte nebo neupravujte. Mohly by se vznitit a explodovat.

8. Elektrolyt v akumulatorech je silné ziravy. Pokud dojde k potfisnéni pokozky nebo proniknuti do oka, omyvejte zasazené misto proudem
vody po dobu aspon 15 minut a poté ihned vyhledejte |ékafskou pomoc.

9. Nepouzivejte akumulatory, které byly vystaveny havarii nebo tvrdém nérazu.

10.Pokud akumulator spolu s modelem spadne za letu do vody, ihned jej vyjméte a umistéte na bezpecné misto. Zdrzujete se v bezpecné
vzdalenosti, dokud akumulator uplné nevyschne. Nikdy jiZ jej nepouZivejte a akumulator zlikvidujte dle pokyn( v kapitole ,Likvidace aku-
muldtord”. Akumulatory nezahfivejte. Pfipadny pozar uhaste s piskem nebo praskovym hasicim pfistrojem. Pro haseni nikdy nepouzivejte
vodu.

11. Akumulatory neumistujte do mikrovinné trouby nebo v tlakového kontejneru.

12. Akumulatory neumistujte na vodivé povrchy, jako jsou tfeba stoly s kovovou deskou.

13.Jednotlivé ¢lanky neukladejte volné do kapes, sackli nebo zasuvek, kde by se mohly zkratovat navzajem, o jiné predméty tamtéz umisté-
né nebo kde by mohlo dojit ke vzajemnému kontaktu jejich vyvoda.

14. Akumulatory a baterie nevystavujte mechanickym razlim, nehézejte s nimi. Na akumulatory a nabije¢ nepokladejte tézké predméty.
Zabrante padu akumulatord.

15. Kontakty akumuldtoru ¢istéte suchym ¢istym hadiikem.

Nabijeni akumulatori

1. Akumulator nepfipojujte nikdy pfimo do sitové zdsuvky nebo do zdsuvky v auté. Vzdy pouzijte nabije¢ schvaleny DJI. DJI ani dovozce
nepfijimaji Zddnou odpovédnost za Skody vzniklé v souvislosti s pouzivanim jiného nabijece nez DJI.

2. Akumulator neponechévejte pfi nabijeni nikdy bez dozoru. Akumuldtor nenabijejte v blizkosti hoflavych materidlt nebo na hoflavych
podlozkach, jako jsou koberce nebo dievo.

3. Akumuldtor nenabijejte bezprostfedné po pfisténi, protoze jeho teplota mlze byt pfilis vysoka. Akumuldtor nenabijejte dfive, nez vy-
chladne zhruba na pokojovou teplotu. Nabijeni mimo rozmezi teplot 5°C az 40°C muize vést k prehrati, uniku elektrolytu nebo poskozeni.

4. Pokud nabije¢ nepouzivate, odpojte jej od napdjeciho zdroje. Nabije¢ pravidelné kontrolujte — neporusenost kabelu, konektoru, skfifiky
nebo dalsich ¢asti. Nabije¢ necistéte denaturovanym lihem nebo jinym hotlavym rozpoustédlem. Nabije¢ nikdy nepouZzivejte, je-li posko-
zeny.



Skladovani akumulatori

1. Akumulatory a baterie uchovavejte mimo dosah déti a zvifat.

2. Akumulatory a baterie nepfechovavejte v prostfedi s vysokou teplotou (jako je uzavieny interiér auta stojiciho v |été na pfimém slunci, v
blizkosti kamen nebo peci). Jinak hrozi nebezpedi prehiati akumulatoru, které maze v krajnim pfipadé vést az k samovzniceni a zpUsobit
pozér; kazdopadné bude negativné ovlivnéna vykonnost akumulatoru a zkrati se jeho zivotnost. IdedIni skladovaci teplota je 22-28°C.
Akumuldtory udrzujte v suchu. Nikdy je nevhazujte do vody.

S akumulatory nehazejte, nevystavujte je mechanickym raztim, dderdm, nepropichujte je ani nezkratujte jejich vyvody.

Akumulatory chrante pfed kontaktem s kovovymi predméty, jako jsou hodinky, bryle, nahrdelniky a sponky do vlasu.

Nikdy nepfepravujte poskozené akumuldtory nebo akumulatory nabité na vice nez 50%.

Likvidace akumulatori
1. Akumulatory predejte k likvidaci/recyklaci v mistnim stfedisku pro likvidaci/recyklaci elektrickych zafizeni poté, co je Uplné vybijete. Aku-
muldtory nesméji byt vyhazovany do bézného doméciho odpadu.

oV AW

Udrzba akumulatord
1. Akumulatory nikdy nepouzivejte, je-li okolni teplota pfilis vysoka nebo pfilis nizka.
2. Akumulatory nikdy neskladujte v prostredi s teplotou vyssi nez 60°C.

Poznamky pro prepravu

1. Nez Inteligentni pohonny akumulator zabalite pfepravu v letadle, je tieba jej nejprve z bezpecnostnich dlivodl vybit na droven 10-20%.
To je mozné provést ,vylétanim” v modelu. Akumulator vybijejte pouze na misté, dostatecné vzdaleném od hotlavych predmét(, umis-
tény na nehoflavé a nevodivé podlozce.

UPOZORNENI

Pouzivani akumulatort
1. Dbejte, aby byly akumulétory pred kazdym vzletem pIné nabité.
2. S modelem pfistante ihned, jakmile je aktivovdna vystraha pfi nedostatku energie v aplikaci DJI GO.

Nabijeni akumulatora

1. Inteligentni akumulator DJI je konstruovan tak, aby ukoncil nabijeni, jakmile je pIné nabity. Je vhodné ale sledovat cely pribéh nabijeni a
akumuldtor odpojit od nabijece, jakmile je pIné nabity.

2. Dbejte, aby Inteligentni pohonny akumulator byl béhem nabijeni vzdy vypnuty.

Skladovani akumulatora

1. Pokud akumulatory nebudete pouzivat po dobu delsi nez 10 dni, vybijte je na 40-65%. Tim muzete vyznamné prodlouZit Zivotnost aku-
mulatord.

2. Akumulator se automaticky vybije na 65% celkové kapacity, pokud je ponechdn v ne¢innosti déle nez 10 dni, aby se pfedeslo samovolné-
mu nafukovani. Vybiti na 65% zabere cca 3 dny. Je normalni, ze b&hem vybijeciho procesu je akumulator na dotek ,vlazny”. Uroven pro
ukonceni vybijeni je mozno nastavit v aplikaci DJI GO.

3. Akumulator prejde do rezimu hibernace, je-li vybit a uloZzen po dlouhou dobu. Akumulator nechejte bez dalsi manipulace po dobu 5
minut, poté se sam automaticky vypne. Z rezimu hibernace akumulator k normalnimu provozu pfipravite nabitim.

4. Pokud s modelem delSi dobu nelétate, vyjméte pohonny akumulétor.

5. Akumulatory neskladujte po delsi dobu pIné vybité. Mohlo by to vést k jejich nevratnému poskozeni.

Likvidace akumulator

1. Pokud je Tla¢itko ON/OF mimo provoz, a akumulator tak neni mozné uplné vybit, kontaktujte odborniky v mistnim stfedisku pro likvidaci/
recyklaci elektrickych zafizeni a vyzadejte si jejich asistenci.

2. Pokud zivotnost akumuldtoru klesne na 0%, mél by byt zlikvidovan v souladu s platnymi pfedpisy - viz oddil ,RECYKLACE".

Udrzba akumulatorti

1. Akumulatory nikdy nevybijejte nadmérné, protoze to mize vést k jejich poskozeni.

2. Zivotnost akumulatori maze snizit dlouhé skladovani mimo provoz.

3. Akumuldtor plné nabijte a vybijte nejméné jednou za kazdé tfi mésice, abyste jej udrzeli v dobrém stavu.

Poznamky pro prepravu
1. Akumulatory skladujte na dobfe vétraném misté.

RECYKLACE

Baterie, akumuldtory a elektricka zafizeni opatfenad symbolem preskrtnuté popelnice nesméji byt vyhazovéna do bézného domaciho odpa-
du, namisto toho je nutno je odevzdat ve specializovaném zafizeni pro sbér a recyklaci.
V zemich EU (Evropské unie) nesméji byt baterie, akumulatory a elektrickd zatizeni vyhazovany do bézného domaciho odpadu (WEEE
- Waste of Electrical and Electronic Equipment - Likvidace elektrickych a elektronickych zafizeni, smérnice 2002/96/EG). Nezddouci
zafizeni mGzete dopravit do nejblizsiho zafizeni pro sbér nebo recykla¢niho strediska. Zafizeni poté budou likvidovana nebo recy-
klovana bezpec¢nym zpldsobem zdarma. Odevzdanim nezéddouciho zafizeni mlizete ucinit dulezity pfispévek k ochrané zivotniho
prostredi.

Dovozce:
Beryko s.r.o.
Na Roudné 1162/76, 301 00 Plzen
www. beryko.cz




Prohlaseni
Zasady bezpecného
provozu:
rada PHANTOM 4

Zasady bezpecného provozu V1.2

i



BEZPECNOST VE ZKRATCE

POZOR
Tento model neni hracka. Je urcen pro provozovani osobami starSimi 18 let.

Méjte, prosim, na paméti, ze ,Bezpecnost ve zkratce” je jen rychly piehled bezpe¢nostnich zasad. Drive, nez
se model pokusite poprvé zapnout, prostudujte v tplnosti celé Prohlaseni a Zasady bezpeéného provozu.

1. Prostiedi pro létani a povétrnostni podminky

« Vzdy létejte na mistech bez budov a jinych prekazek.

« Nelétejte v blizkosti lidi a nad lidmi.

« Vyhnéte se |étani ve vysce nad 120 m*.

« Pri létani v nadmofské vysce nad 6000 m budte velmi opatrni.

« Létejte za pfiznivych povétrnostnich podminek pfi teplotdch mezi 0 a 40°C.

« Pri létani v mistnosti bud'te zvlasté ostraziti, protoze systémy stabilizace a detekce prekdzek mohou byt ruseny.
+ Nelétejte, pokud rychlost vétru presahuje 10 m/s.

2. Predletova kontrola

« Ujistéte se, ze jsou vysilacové i pohonné akumulatory pIné nabité.

« Ujistéte se pred kazdym letem, Ze vrtule jsou v dobrém stavu a bezpecné utazené.

« Ujistéte se, Zze nic nebrani v otac¢eni motord.

« Pfed prvnim vzletem, na kazdém novém letovém misté, a kdyz vas k tomu vyzve hldseni v aplikaci DJI GO 4 nebo signalizace LED letového
indikatoru na modelu, provedte kalibraci kompasu.

« Zkontrolujte, Ze je objektiv kamery cisty a beze skvrn.

« Senzory nijak nezakryvejte a neblokujte nebo neomezujte jejich zorné pole.

« Upravy nebo pozménovani modelu mohoru ovlivnit jeho stabilitu.

3. Provoz

« Drzte se mimo dosah otéacejicich se vrtuli a motor(.

« Model méjte za letu stale v ptimém dohledu.

+ Pokud model leti, netisknéte soucasné tlacitko RTH a nevychylujte levy ovlada¢ do vnitiniho dolniho rohu, ledaze byste chtéli okamzitym
vypnutim motor0 sniZit riziko skod nebo zranéni v piipadé mimoradné nouzové situace.

- Za letu nepiijimejte ptichozi hovory nebo textové zpravy na vas mobil ani nepouzivejte jiné funkce vaseho mobilniho zafizeni, které by
mohly odvadét vasi pozornost od pilotdze modelu.

- Nelétejte pod vlivem alkoholu nebo drog.

- Béhem procedury automatického navratu na Misto vzletu mlzete upravovat vysku letu, abyste se vyhnuli piipadnym prekazkam.

- Nelétejte nizko nad reflexivnimi povrchy, jako je voda nebo snih, protoze ty mohou negativné ovliviiovat ¢innost systému detekce prekazek.

« V pfipadé vystrahy pfi nizkém napéti akumuldtoru s modelem ihned pfistante na bezpe¢ném misté.

« Po pfistani nejprve zastavte motory, vypnéte model (Inteligentni pohonny akumuldtor) a az nakonec vypnéte vysilac.

- Pouzivate-li funkce TapFly a Active Track, budte vzdy pripraveni prevzit fizeni modelu vychylenim ovladaci. Méjte na paméti, ze i po vy-
chyleni ovladac¢i bude model pokracovat v provadéni funkci TapFly nebo Active Track. Stisknéte tlacitko ukonceni inteligentniho letu na
vysilaci nebo tlacitko ,STOP” na obrazovce, abyste zcela opustili rezim inteligentniho letu.

+ Bez ohledu na mnozstvi nejmodernéjsich technologii, béhem letu je vyZadovana neustald pozornost pilota. Bezpe¢nostni a pomocné
funkce, jako je vyhybani se prekdzkdm, stabilizace modelu a automaticky névrat jsou urceny pro usnadnéni provozu modelu, nikoliv jako
nahrada pilota.

« Fungovani a uc¢innost systému detekce prekazek mohou ovlivniiovat podminky panujici v okolnim prosttedi, jako je Urover osvétleni nebo
textura povrchu prekdazek.

« Model neni schopen automaticky zabrzdit a zastavit v bezpec¢né vzdalenosti od prekéazky, pokud rychlost modelu pfesdhne 14 m/s.

+ Dvouoky senzor mifici proti sméru letu a moduly infracerveného systému detekce** jsou za urcitych situaci vyfazeny z provozu. Podrob-
nosti najdete v ndvodu k obsluze.

« Vysku letu pro automaticky ndvrat na Misto vzletu (RTH) nastavte vyssi, nez je vyska prekazek v okoli.

« Funkce automaticky navrat na Misto vzletu (RTH) neumoznuje navrat na pohybujici se Misto vzletu.

4. Udrzba a osetfovani

- Nepouzivejte staré, nastipnuté nebo jinak poskozené vrtule.

- Doporucena skladovaci teplota: 22-28°C.

« Podrobné informace o bezpe¢ném pouzivani Inteligentniho pohonného akumulatoru najdete v navodu k jeho obsluze.

5. Dodrzujte mistni zakony a predpisy

- Nelétejte v bezletovych zonach. Kompletni seznam téchto oblasti najdete na http://flysafe.dji.com/

« Bezletové zény DJI nenahrazuji dodrzovani mistnich zakon( a pfedpist a pouzivani zdravého rozumu.
« Vyhnéte se létani na mistech, kde zachranai'ské tymy aktivné vyuzivaji vzdusny prostor.

*) Vyskovy limit se muze lisit v zdvislosti na zdkonech a dalSich predpisech platicich v zemi, kde s modelem létdte. Nikdy nelétejte s modelem vyse,
neZ povoluji platné zdkony a predpisy.
**) DJI Phantom 4, Phantom 4 Advanced a Phantom 4 Advanced+ nemaji Zadni systém detekce prekdZek a Infracerveny systém detekce prekdZek.

Veskeré zde uvedené tdaje tykajici se Zadniho systému detekce prekdZek a Infracerveného systému detekce prekdZek plati pouze pro DJI Phantom
4 Pro a Phantom 4 Pro+.
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Vyhnéte se létani nad nebo v blizkosti prekazek, lidi, elektrickych vedeni, strom(, vodnich ploch a toka.
Nelétejte v blizkosti zdrojl silnych elektromagnetickych poli, jako jsou elektricka vedeni a vysila¢, protoZze mohou ovlivnit funkci palubniho
kompasu a elektroniky.

—— — X X X — -
Ny proc e X X X =10m/s
Model neprovozujte za neptiznivych povétrnostnich podminek, jako je dést, snézeni, mlha a vitr s rychlosti pfes 10 m/s.
P S / \ Nelétejte v
' ’/ Bezletovych
of z6énach
an (
Podrobnosti najdete na:
Drzte se mimo dosah otacejicich se vrtuli a motor(. http://flysafe.dji.com/no-fly

UPOZORNENI
SZ DJITECHNOLOGY Co. Ltd. si vyhrazuje pravo ménit vSechny ndvody a doprovodné dokumenty a doprovodné dokumenty bez predchozi-
ho upozornéni. Pro nejaktuélnéjsi informace navstivte http://www.dji.com a prejdéte na stranku tohoto vyrobku.

POZNAMKY

V navodech a dalSich dokumentech jsou pouzivany nasledujici terminy pro oznaceni rdznych drovni potencidlniho rizika pfi provozovani
daného vyrobku:

UPOZORNENI: Postupy, pfi jejichz nedodrzeni vznika nebezpe¢i $kod na majetku a malé nebo 7adné nebezpe¢i zranéni.

POZOR: Postupy, pfi jejichz nedodrzeni vznikd nebezpedi Skod na majetku a nebezpeci zranéni.

VAROVANI: Postupy, pti jejichz nedodrzeni vznika nebezpeti $kod na majetku a daliich doprovodnych $kod stejné jako nebezpedi vazného
zranéni.

VAROVANI:

Dfive nez se pokusite model uvést do provozu, prostudujte navod k jeho obsluze a viechny doprovodné dokumenty. Nespravné

pouzivani vyrobku miize vést k poskozeni vyrobku, Skodam na majetku a k vaznym zranénim osob.
Toto je vysoce sofistikovany vyrobek. Musi byt provozovan opatrné, v souladu se zdravym rozumem a vyzaduje urcité zakladni
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znalosti a dovednosti mechanické a elektronické. Pokud nebudete vyrobek provozovat bezpeé¢nym a odpovédnym zpilisobem,
vznika nebezpecdi skod na majetku a dalSich doprovodnych skod stejné jako nebezpeci vazného zranéni. Tento vyrobek neni hra¢-
ka a neni urcen pro pouzivani détmi. tento vyrobek nepouzivejte s nekompatibilnim pfisluSenstvim nebo jej neupravujte za ramec
technickych specifkaci a dokumentace poskytované SZ DJI TECHNOLOGY Co. Ltd. Tyto Bezpecnostni zasady obsahuji pokyny pro
bezpecny provoz a udrzbu. Je nezbytné prostudovat a prisné dodrzovat pokyny a varovani uvedena v navodu k obsluze modelu.
S pokyny se seznamte dfive, nez se vyrobek pokusite poprvé nastavovat nebo pouzivat, abyste jej mohli provozovat bezpecné a
vyhnuli se Skodam na majetku nebo vaznému zranéni. Pamatujte, Zze DJI Phantom 4, Phantom 4 Advanced a Phantom 4 Advanced+
nemaji Zadni systém detekce piekazek a Infracerveny systém detekce piekazek. Veskeré zde uvedené udaje tykajici se Zadniho
systému detekce prekazek a Infracerveného systému detekce piekazek plati pouze pro DJI Phantom 4 Pro a Phantom 4 Pro+.

PREDLETOVA KONTROLA

1. Zkontrolujte, Ze vSechny ¢asti modelu jsou v dobrém stavu. Nelétejte, jsou-li nékteré ¢asti opotfebené nebo poskozené.
2. Dbejte, aby byly akumulatory ve vysilaci, v mobilnim zatizenf a Inteligentni pohonny akumulator pIné nabité.
3. Ujistéte se, Ze na objektivu kamery neuvézl zadny cizi objekt, do kamery byla vlozena mikro SD karta a zavés kamery se pfed zapnutim
muze volné otacet.
4. Ujistéte se, Ze jsou vrtule namontovany spravné a jsou fadné utazené; motory je mozno normalné nastartovat a normalné pracuji.
5. Dle pokyn( na displeji mobilniho zafizeni provedte kalibraci kompasu.
6. Ujistéte se, ze aplikace DJI GO 4 a veskery firmware je aktualizovan na nejnovéjsi verzi.
7. Ujistéte se, Ze misto, kde chcete létat, se nachdzi mimo bezletové zény a povétrnostni podminky a okolni prostiedi jsou vhodné pro [étani
s modelem.
8. Dbejte, abyste se o vzlet s modelem nepokouseli pod vlivem alkoholu, drog nebo jinych latek, které by mohly ovlivnit vase rozumové a
fyzické schopnosti.
9. Dbejte, abyste se predem dlkladné sezndmili s fungovénim zvoleného letového rezimu a rozuméli véem bezpecnostnim a ochrannym
funkcim a varovnym hlasenim.
10. Pri létani vzdy dodrzujte viechny zdkonné a mistni pfedpisy, opatiete si potiebna povoleni a vzdy konejte s plnym védomim moznych
rizik. PAMATUJTE: Dodrzovani viech zékonnych a mistnich pfedpist je zcela na vasi vlastni odpovédnosti.
11. MODEL NEUSTALE UDRZUJTE V PRIMEM DOHLEDU VASICH OCI. Pfi ovladani modelu nespoléhejte na obraz pfenaseny z FPV kamery.
12. Dbejte, aby byla aplikace DJI GO 4 fadné spusténa pro pomoc pfi provozovéani modelu. BEZ LETOVYCH DAT ZAZNAMENAVANYCH APLI-
KACI DJI GO 4 V URCITYCH SITUACICH (VCETNE ZTRATY VASEHO MODELU) NEMUSI BYT DJI SCHOPNO VAM POSKYTNOUT PRISLUSNOU
PODPORU NEBO PREVZIT ODPOVEDNOST.

PROHLASENI A VAROVANI

Tento vyrobek neni uren pro provozovani osobami mladsimi 18 let. Tento vyrobek neni hracka a nepatii do rukou détem. Dospélé osoby
by mély zajistit, Ze model se bude vzdy nachazet mimo dosah déti, a dbat zvysené opatrnosti, pokud model provozuji v pfitomnosti déti.

Tento vyrobek je létajici model s kamerou, ktery nabizi moznost Iétani venku i ve velké mistnosti, je-li fadné provozovéan a v dobrém technic-
kém stavu. Navstivte http://ww.dji.com pro nejaktudlnéjsi znéni bezpecnostnich pokyn(i a upozornéni a http://knowbeforeyoufly.org/ (plati
pro USA) pro dalsi informace o bezpe¢ném provozu.

Informace v tomto dokumentu maji vliv na vasi bezpecnost a na vase prava a povinnosti. Peclivé prostudujte cely dokument, abyste zajistili
spravnou pfipravu modelu a vieho dalsiho pfislusenstvi a vybaveni pfed jeho uvedenim do provozu. Pokud se neseznamite, a nebudete se
disledné fidit ndvodem k obsluze a v ném (a v dalsich doprovodnych dokumentech) uvedenymi pokyny a upozornénimi, mize to vést k
poskozeni nebo ztraté vaseho modelu, k vdznému zranéni osob nebo dalsim skoddm na majetku.

Tim, Ze tento vyrobek za¢nete pouzivat, vyjadfujete souhlas s timto prohldseni a stvrdite, Ze jste se s nim v Uplnosti seznamili. Souhlasite s
odpovédnosti za vase jednani a naklddéni s timto vyrobkem, s odpovédnosti za jakékoliv pfimé nebo nepfimé skody zplsobené nedodrze-
nim tohoto navodu, porusenim nebo nerespektovanim jakychkoliv mistnich zakond, pfedpist a pravidel. Souhlasite s tim, Ze budete tento
vyrobek pouzivat v souladu s jeho ur¢enim a v souladu se zdkony, pfedpisy a jinymi prdvnimi normami platnymi ve vasi zemi a pokyny a
doporucenimi danymi DJI v minulosti nebo v budoucnosti. Déle jste srozuméni a souhlasite s tim, Ze vase - véetné, ale nejenom - data letové
telemetrie a zdznamu o provozu mohou za urcitych podminek byt nactena a spravovana na DJI uréeném serveru.

Vyrobce DJI Innovations a dovozce nepfijimaji Zddnou odpovédnost za skody nebo zranéni spojené pfimo nebo nepfimo s pouzivanim
vyrobku. UzZivatel je povinen se seznamit s pravidly bezpecného a zakondim a mistnim predpisim zptsobidm pouzivani vyrobku vcetné téch
(ale nejenom) uvedenych v téchto Bezpecnostnich zasadach.

Ukladani a pouzivani dat

Kdyz pouzivate nasi mobilni aplikaci nebo nase vyrobky nebo jiny software, data tykajici se pouzivani a provozu vyrobku, jako jsou letova
telemetrickd data (napf. rychlost, vyska, Zivotnost akumulétoru a informace o zavésu a kamefre) a zéznamy o provozu mohou byt automa-
ticky nebo ru¢né stahovany a ukladany na serveru k tomu ucelu ur¢eném DJI. Pamétové zafizeni vestavéné do vyrobku uklada rlizné typy
dat v¢etné dat letové telemetrie. Data letové telemetrie a jind data nam muzZete pfimo poskytnout také tak, Ze nam odeslete informace z
vestavéného zdznamového zafizeni.

Informace, které jsou automaticky stahovany nebo ru¢né stahovény neobsahuji osobni tidaje (tj. vase jméno, adresu, e-mail nebo jiné infor-

mace, které by vas identifikovaly), ale osobni data, jako je vase uzivatelské jméno, mohou byt pfipojena za Ucelem identifikace a oznaceni

dat pro jejich ulozeni. ZpUsob, jakym pouzivdame vase uzivatelské jméno a jiné osobni Udaje, jsou popsany na http://www.dji.com/policy.

Pouzivéanim vyrobku, mobilni aplikace nebo jiného softwaru, ktery distribuujeme, nebo pfimym poskytnutim dat vyjadfujete souhlas s na-

sledujicim:

« s ukladanim jakychkoliv letovych telemetrickych dat a jinych dat stazenych nebo poskytnutych DJI véetné jejich kombinace s vasim uziva-
telskym jménem;

« s pouzivanim dat stazenych nebo poskytnutych (véetné vaseho uzivatelského jména) pro ucely technické podpory a servisu pro vas a pro
vylepsovani vyrobkl DJI;

« s moznosti pfedavani dat stazenych nebo poskytnutych (véetné vaseho uzivatelského jména) nasim distributordm nebo smluvnim partne-
rdm, které je mohou pouzit v nasem zastoupeni nebo ve spojeni s jejich partnerstvim s DJI;

« s moznosti pfedavani dat stazenych nebo poskytnutych (v¢etné vaseho uzivatelského jména) dle pozadavki dle zékona, ve vécech verejné
bezpecnosti nebo poradku, jak je tfeba ve spojeni s prevodem jméni DJI nebo pokud DJI v dobré vife ma za to, ze sdileni dat je nezbytné
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pro ochranu prav a majetku DJI.

Kterakoliv ¢ast tohoto prohlaseni miize podléhat zméné bez predchoziho upozornéni, na www.dji.com nebo www.drona.cz najdete nejno-
véjsi znéni. Toto prohlaseni je vyhotoveno v riznych jazykovych verzich; v pfipadé rozdili mezi verzemi je smérodatné originalni anglické
znéni.

DRIVE NEZ ZACNETE

Pro obsluhu a provoz modelu jsou k dispozici nasledujici navody a instruktazni pomdcky:

Obsah sady

Navod k obsluze

Pravodce pro rychly start Phantom

Zésady bezpecného provozu a Prohlaseni

Zésady bezpecného provozu Inteligentniho akumulatoru

Zkontrolujte viechny ¢asti modelu dle ,Obsahu sady”. Prostudujte ,Zasady bezpeéného provozu a ProhldSeni Phantom”, ,Zésady bezpec-
ného provozu Inteligentniho akumulédtoru” dfive, nez poprvé vzlétnete. K prvnimu vzletu se pfipravte prostudovénim ,Privodce pro rychly
start Phantom” a zhlédnutim v3ech instruktaznich videi na webovych strdnkach DJI (http://www.dji.com). Podrobnéjsi informace najdete v
+Navodu k obsluze”. Vénujte maximalni pozornost a Usili seznameni a porozuméni fungovani jednotlivych ¢asti sady Phantomu 4, pozadav-
kiim a fungovani letovych rezim, klicovych funkci bezpecnostnich a vystraznych funkci/systémui a viem zédkonnym a mistnim predpistim
dfive, nez s modelem vzlétnete. Pokud budete mit otdzky nebo narazite na problémy v pribéhu pfipravy k letu, udrzby nebo pouzivéni
tohoto vyrobku, kontaktujte, prosim, DJI nebo autorizovaného prodejce DJI.

JEDNOTLIVE CASTI SADY

ORIGINALNI CASTI MODELU A PRISLUSENSTVi
VAROVANI

Abyste predesli selhani ¢asti sady, vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zasadami:

1. Pouzivejte pouze originalni dily DJI nebo dily DJI certifikovanymi. Neschvalené dily nebo dily od vyrobcu necertifikovanych DJI
mohou zpusobit poruchy systémii a ohrozit bezpec¢nost provozu modelu.

2. Ujistéte se, Ze se uvniti modelu nebo jeho ¢asti nenachazeji cizi objekty (jako je voda, oleje, puda, pisek atd.).

3. Ujistéte se, Zze model a jeho ¢asti - véetné, ale nejenom - vysilac pro dalkové ovladani, kamery, zavés kamery, kompas, pohonny
systém a akumulatory jsou v dobrém provoznim stavu, nejsou poskozené, a funguji spravné. Podrobnéjsi pokyny pro zajisténi
funkénosti jednotlivych ¢asti sady modelu najdete v nasledujici ¢asti tohoto dokumentu.

4. Neupravujte nebo nepozménujte model, jeho ¢asti a dily. Neautorizované tpravy mohou zplisobit selhani a ovlivnit funkénost
a bezpecnost modelu.

VYSILAC PRO DALKOVE OVLADANI
UPOZORNENI

1. Pfed kazdym letem se ujistéte, Ze je akumulator ve vysilaci pIné nabity.

2.Pokud je vysila¢ zapnuty, nebyl pouzivan déle nez 5 minut, spusti vystrazny zvukovy signdl. Po 10 minutach se automaticky vypne. Vystraz-
nou signalizace zrusite vychylenim kteréhokoliv ovladace.

3. Drzak mobilniho zafizeni nastavte tak, aby v ném bylo vaSe mobilni zafizeni a spolehlivé upevnéno.

4, Ujistéte se, Ze drzak mobilniho zafizeni je spolehlivé upevnén, a nemize sklouznout.

5. Ujistéte se, Ze antény vysilace nejsou sklopené a jsou nastaveny do optimalni polohy pro dosazeni maximalni kvality prenosu (viz ndvod
k obsluze).

6. Je-li vysila¢ poskozeny, opravte jej nebo vyménte. Poskozena anténa vysilace muze vyrazné zkratit jeho dosah.

7. Pokud si pfejete vyménit vysila¢ nebo pfijimac ¢i pfidat novy vysilag, je tfeba provést jejich parovani se stavajicim vybavenim. Podrobnéjsi
informace najdete v ,Navodu k obsluze”.

8. Dbejte, abyste nejprve vypnuli model (jakmile je to bezpecné mozné) a teprve poté vysilac Jinak muize dojit ke ztraté kontroly nad modelem.

9. Pro uchovani dobrého stavu akumulatoru jej pIné nabijte nejméné jednou za tfi mésice.

KAMERA
POZOR

Abyste predesli vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zdsadami:
1. Nezakryvejte zadné vétraci otvory na kamefre, protoze generované teplo vam muze zp(isobit poranéni a poskodit toto zafizeni.

UPOZORNENI

1. Seznamte se s nastavovanim kamery pred pouzitim, abyste méli jistotu, Ze je spravné nastavena, a v pfipadé potreby ji mGzete nastavovat
dle vasich pozadavkd.

2. Nez zacnete fotografovat natacet video ,naostro”, otestujte spravnost fungovani kamery pofizenim zkusebnich zabérd.

3. Mikro SD kartu z kamery nevyjimejte, je-li kamera zapnuta.

4. Fotografie nebo videa neni mozné z kamery vysilat nebo kopirovat, je-li Inteligentni pohonny akumulator vypnuty.

5. Dbejte, abyste Inteligentni pohonny akumulétor spravné vypnuli, jinak NEBUDOU spravné ulozeny parametry kamery, a jakékoliv videoza-
znamy mohou byt poskozeny. Pozn.: Bez ohledu na pfi¢inu, DJl a jeho dovozce neponesou odpovédnost za jakékoliv selhdni pfi pofizovani
fotografie nebo videa nebo nemoznosti jiz potizené fotografie nebo videa nacist v jiném zafizeni.

ZAVES KAMERY
UPOZORNENI

1. Zavés kamery a konektor zavésu jsou velmi citlivé. Havarie nebo naraz mohou zplsobit nespravnou funkci.
2. Po zapnuti zavésu se vyhnéte tomu, aby byl vystaven namahani plsobenim vnéjsich sil nebo kontaktem s jinymi objekty.
3. Na zavés neptidavejte zadna dalsi zafizeni, protoze to mize zpUsobit, Ze zavés nebude fungovat norméalné, nebo dokonce to muize vést k
poskozeni motor(.
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4, Pred zapnutim zavésu odstrante zarazku zavésu. Zarazku opét nasadte pro zajisténi zavésu pred prepravou nebo delsim uloZzenim modelu
mimo provoz.

KOMPAS
POZOR

Abyste predesli vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zdsadami:
1. Ihned pristante, pokud se za letu projevi silny drift (snaeni), tj. pokud model NELETI po p¥imé linii.

UPOZORNENI

Kalibraci kompasu provédéjte pred prvnim vzletem, na kazdém novém letovém misté, a kdyz vas k tomu vyzve hldseni v aplikaci DJI GO 4

nebo signalizace LED letového indikatoru na modelu. Pfi kalibraci se fid'te nasledujicimi zasadami:

1. Kalibraci neprovadéjte v mistech se silnym magnetickym nebo elektromagnetickym polem (v blizkosti kovovych konstrukci, aut, na Zele-
zobetonovych plochach apod.).

2. Nenoste u sebe magnetické materidly a zdroje elektromagnetickych poli (klice, magnety, mobilni telefon apod.).

3. Aplikace DJI GO 4 vas vyzve k vyfeSeni problému s kompasem, pokud je kompas ovlivnén silnym rusenim poté, co byla Uspésné provedena
kalibrace. P¥i feseni problému postupujte dle pokynt v aplikaci.

POHONNE SYSTEMY
VAROVAN/

Abyste predesli vaZnym zranénim a Skodam na majetku, které mohou byt zplisobeny otacejicimi se vrtulemi a motory, fidte se

nasledujicimi zasadami:

Vrtule

1. Nepouzivejte staré, poskrabané, prasklé nebo jinak poskozené vrtule.

2.Vzdy nejprve model vypnéte, nez se budete dotykat vrtuli.

3. Pfi montazi nebo demontazi vrtuli berte ohled na jejich ostré hrany. Pouzivejte rukavice nebo jiné vhodné ochranné pomiicky.

4. Kdykoliv je tfeba, pro montaz nebo demontaz vrtuli pouzijte vhodné nastroje (napft. kli¢, Sroubovak, klesté atd.).

5.Vzdy se ujistéte, ze vrtule jsou spolehlivé upevnény, abyste zabranili jejich uvolnéni z motora.

6. Nezapinejte motory, pokud jsou na modelu namontovany vrtule, a v bezprostiedni blizkosti se nachazeji jiné osoby nebo zvi-
fata.

7. Pouzivani vrtuli jinych vyrobcii mize negativné ovlivnit aerodynamické vlastnosti modelu. Pro vyssi vykony a vétsi bezpecnost
doporucujeme pouzivat vyhradné origindlni vrtule DJI.

Motory

1. Dbejte, aby motory byly bezpecné upevnény a volné se otacely.

2. Nepokousejte se motory upravovat.

3. Po letu se rukama nebo jinymi ¢astmi téla nedotykejte motorti, protoze mohou byt horké.

POZOR

Abyste predesli vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zdsadami:
1. Nezakryvejte zadny z vétracich otvor(i na motorech.

2. Nezakryvejte zadny z vétracich otvord na modelu.

UPOZORNENI

Motory

1. Motory chrarite pfed prachem.

2. Pokud je motor zablokovany, a nemuze se volné otacet, ihned provedte CSC (kombinovany pohyb ovladact) pro zastaveni motor(.
Elektronické regulatory otacek

1. Ujistéte se, Ze regulatory po zapnuti vydavaji normalni zvukovy signal.

APLIKACE DJI GO 4
UPOZORNENI

1. Pfed spusténim aplikace DJI GO 4 se ujistéte, Ze je vas tablet nebo mobilni zafizeni plné nabity. Doporucujeme pouzivat tablet.

2. Pro pouzivani aplikace DJI GO 4 je treba mobilni datové pripojeni. Podminky a tarify si ovéite u vaseho mobilniho operatora.

3. Pouzivate-li mobilni telefon jako zafizeni pro zobrazeni obrazu z kamery, vénujte se nadéle pilotézi, pokud se ozve vyzvanéni ptichoziho
hovoru. Za letu NEBERTE hovory a nepfijimejte textové zpravy!

4. Vénujte pozornost vsem bezpecnostnim tiptim, vystraznym hlasenim a zpravam, které se objevi na displeji. Seznamte se zdkonnymi a
mistnimi predpisy, které plati v oblasti, kde budete Iétat. Jste to vy, kdo je zcela zodpovédny za dodrzovani vsech pfislusnych zakona a
predpistl a za bezpecny zpUsob Iétani.

a) Seznamte se s vystraznymi hlasenimi pred pouzitim funkci Automatického vzletu a Automatického pristani.
b) Seznamte se s vystraznymi hlaSenimi a timto ProhlaSenim predtim, nez nastavite vysku letu za vychozi limit.
¢) Seznamte se s vystraznymi hlaSenimi a timto Prohlasenim pfedtim, nez za¢nete pfepinat mezi letovymi rezimy.

5. Pokud se v aplikaci objevi vystrazné hlaseni, ihned pristante.

6. Provéfte a zkontrolujte vSechna vystrazna hlaseni na ,checklistu” zobrazovand v aplikaci pred kazdym letem.

7. Pouzijte letovy simuldtor obsazeny v aplikaci pro procviceni vasich pilotnich dovednosti, pokud jste jesté s modelem multikoptéry nelétali
nebo pokud nemate dostatecné zkuSenosti pro jeji bezpecné ovladani.

8. Po prvnim spusténi aplikace je aktivovan Zacatecnicky rezim (Beginner Mode). Pfi [étani v Zac¢atecnickém rezimu je omezena maximalni
vyska letu a vzdalenost od Mista vzletu. Doporucujeme vdm nejprve létat v Zacatecnickém rezimu, abyste zdokonalili svoje pilotazni
schopnosti. Se skute¢nym modelem vzlétnéte az tehdy, kdy ziskate jistotu, Ze jste ziskali odpovidajici pilotni zkusenosti.

9. Pfed kazdym vzletem si po pfipojeni k internetu stahnéte mapova data pro oblast, kde chcete s modelem létat.

10. Aplikace slouzi jako pomocnik pfi vasem provozovani modelu. Pouzivejte, prosim, svij vlastni zdravy rozum a nespoléhejte se na to, ze
aplikace bude za vas fidit model.

11. Vade pouzivani aplikace podléha Podminkdm pouziti aplikace DJI GO 4 a Politice soukromi DJI. Proc¢téte si tyto dokumenty v aplikaci,
prosim.
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FIRMWARE
VAROVANI

Abyste predesli vaznym zranénim déti a zvirat, fid'te se nasledujicimi zasadami:
1. P¥i aktualizaci firmwaru, kalibraci systémi a nastavovani parametra udrzujte déti a zvifata v bezpeéné vzdalenosti.

UPOZORNENI

1. Z bezpecnostnich dlvod vzdy aktualizujte firmware na nejnovéjsi verzi, jakmile se v aplikaci objevi upozornéni, ze nova verze je k dispo-
zici.

2. Upozornéni na aktualizaci vas bude zadat, abyste aktualizaci provedli ihned nebo nejpozdéji béhem tfi dnu. Pokud se rozhodnete ig-
norovat aktualizaci firmwaru, budete pozadani prijmout prohlaseni, které se zobrazi v aplikaci. Déle jste srozuméni a souhlasite s tim, ze
vase - v¢etné, ale nejenom - data letové telemetrie a zaznama o provozu mohou za urcitych podminek byt nactena a spravovana na DJI
ur¢eném serveru.

3. Dbejte, abyste aktualiza¢ni balicek stahovali z oficidlnich stranek DJI. Pred spusténim aktualizace ovéfte integritu aktualizacnich soubort.

4. Dbejte na to, abyste aktualizovali firmware vysilace pro dalkové ovladani na nejnovéjsi verzi hned poté, co jste aktualizovali firmware
modelu.

5. Po aktualizaci mGze dojit ke zruseni sparovani vysilace a modelu. Po aktualizaci provedte znovu parovani vysilace a modelu.

6. Pred provedenim aktualizace firmwaru zkontrolujte vsechna zapojeni a z motor(i odmontujte vrtule.

UDRZBA VYROBKU

SKLADOVANI A PREPRAVA
VAROVANI

Abyste predesli vaznym zranénim déti a zvirat, fid'te se nasledujicimi zasadami:
1. Malé dily, jako jsou kabely a stahovaci pasky jsou nebezpecné, pokud dojde k jejich spolknuti nebo vdechnuti. VSechny dily
drzte mimo dosah déti a zvirat.

UPOZORNENI

1. Inteligentni pohonny akumulétor skladujte na suchém chladném misté, které neni vystaveno pfimému slune¢nimu zafeni, abyste méli
jistotu, ze se vestavéné LiPo ¢lanky nebudou prehfivat. Doporucena skladovaci teplota: mezi 22°C az 28°C pro skladovéni po dobu delsi
nez 3 mésice. Akumulatory nikdy neskladujte v prostfedi s teplotou vné rozmezi 0°C az +45°C.

2. Zabrarite styku s nebo ponofeni kamery do vody nebo jinych kapalin. Pokud kamera zvlhne, osuste ji otfenim suchym mékkym hadfikem.
Zapnuti modelu, ktery spadl do vody, mUze zpUsobit jeho trvalé poskozeni. Pro cisténi a idrzbu kamery nepouzivejte alkohol, benzin,
fedidla nebo jiné hoflavé latky. Kameru neskladujte ve vihkych nebo prasnych prostoréach.

3. Tento vyrobek NEPRIPOJUJTE k jakémukoliv USB rozhrani, které je star$i nez verze 2.0. Neptipojujte tento vyrobek k jakymkoliv ,power
USB” nebo podobnym zafizenim.

UDRZBA A OSETROVANI

UPOZORNENI

1. Po jakékoliv havarii nebo silném néarazu kontrolujte viechny ¢asti modelu. Pokud mate problémy nebo dotazy, kontaktujte, prosim, auto-
rizovaného prodejce DJI.

2. Pravidelné kontrolujte Indikdtory stavu akumuldtoru, abyste vidéli aktudIni stav akumulatoru a jeho celkovou zZivotnost. Jakmile Zivotnost
akumulatoru klesne na 0%, neni mozné jej nadéle pouzivat.

3. Dalsi informace o udrzbé a osetfovani Inteligentniho pohonného akumulatoru najdete v ,Zasadach bezpecného provozu Inteligentniho
akumulatoru Phantom 4 Pro/Pro+".

PODMINKY PRO LETANi

POVETRNOSTNi PODMINKY A OKOLNi PROSTREDI
VAROVAN/

Model je konstruovan pro létani za dobrych povétrnostnich podminek. Abyste predesli havariim, vaznym zranénim a Skodam na

majetku, fid'te se nasledujicimi zasadami:

1. Nelétejte za Spatného pocasi — za desté, za silného vétru (pies 10 m/s), snézeni, smogu, mlhy bourky, krupobiti, tornada nebo
hurikanu.

2. Model za letu udrzujte ve vzdalenosti aspon 10 metrii od prekazek, osob, zvifat, budov, vefejnych komunikaci, stromu a vodnich
ploch a tokadi, elektrickych vedeni. S rostouci nadmofskou vyskou udrzujte jesté vétsi odstup od zminénych objektu.

3) Bud'te EXTREMNE opatrni, pokud s modelem létate uvnitf budovy. Nékteré funkce modelu, zvlasté ty souvisejici s jeho stabili-
zaci, tim mohou byt ovlivnény.

UPOZORNENI
1. Vykony modelu a pohonného akumulatoru zaviseji na vlivech okolniho prostfedi, jako hustota vzduchu a teplota.
a) Budte velmi opatrni, pokud Iétate v nadmotské vysce nad 6000 m, protoze vykony modelu a akumulatoru mohou byt vyrazné omezeny.
2. S modelem nelétejte v blizkosti dopravnich nehod, pozard, explozi, zaplav, tsunami, lavin, sesuvll plidy, zemétieseni, pise¢nych nebo
prachovych boufi.

RUSENI SPOJENI
UPOZORNENI

1. Letovy prostor by mél byt otevieny. Vysoké budovy, ocelové konstrukce, hory, skaly nebo dokonce stromy mohou ovliviiovat pfesnost
palubniho kompasu a blokovat GPS signal
2. Snazte se zabranit vzdjemnému ruseni mezi vysilacem a dalSim bezdratovym zafizenim. Ujistéte se, Ze wi-fi na vasem mobilnim zafizeni
je vypnuté.
3. Nelétejte v oblasti se silnymi magnetickymi/elektromagnetickymi poli, jako napf. v blizkosti vysilacich vézi, elektrickych rozvodnych stanic,
vedeni vysokého napéti apod. V opa¢ném piipadé mUze byt ohrozena kvalita pfenosu fidiciho signalu a video signélu, coz mize ovlivnit
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presnost stanoveni polohy a zemépisné pozice modelu. Model se mize chovat nenormélné nebo se zcela vymknout kontrole v oblastech
se silnym rusenim.

ZODPOVEDNE PROVOZOVANIi MODELU
VAROVANI

Abyste predesli vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zasadami:

1. Dbejte, abyste se o vzlet s modelem nepokouseli, jste-li pod vlivem alkoholu, drog, anestetik nebo jinych latek, nebo netrpite
nevolnosti, malatnosti, tinavou nebo jinymi potizemi, které by mohly ovlivnit vase schopnosti bezpecného ovladani modelu.

2. Pokud model leti, netisknéte soucasné tlac¢itko RTH a nevychylujte levy ovlada¢ do vnitiniho dolniho rohu. Timto zptisobem se
nespusti automatické pristani modelu. Tento kombinovany pohyb neprovadéjte, ledaze byste chtéli okamzitym vypnutim mo-
tori snizit riziko skod nebo zranéni v pfipadé mimoradné nouzové situace. Tento kombinovany pohyb ovladacich prvki mizete
vypnout v aplikaci DJI GO 4.

3. Po pfistani nejprve vypnéte model, az nakonec vypinejte vysilac.

4. Neshazujte, nevypoustéjte, neodpalujte nebo jinak neuvoliiujte jakékoliv nebezpecné naklady na nebo v jakychkoliv budo-
vach, na osoby nebo zvifata nebo které by mohly zpusobit zranéni osob nebo skody na majetku.

5. Nepouzivejte model, ktery havaroval nebo byl vystaven narazu nebo model, ktery neni vdobrém stavu.

UPOZORNENI

1. Dbejte, abyste byli schopni dostate¢né zvladat pilotaz v podminkéch, za jakych chcete s modelem létat a méli pfipraveny plan pro feseni
nehod dfive, nez k nim dojde.

2. Dbejte, abyste vzdy létali s pevnym zamérem, letovym planem, nikdy nelétejte jen tak zblhdarma a bezstarostné.

3. P¥i pouzivani kamery respektujte soukromi ostatnich. Dbejte, abyste vzdy vyhovéli zakondm, jinym pfedpisim a spolecenskym zvyklos-
tem platnym v mistech, kde model provozujete.

4. Model nepouzivejte k jinému, nez pro osobni rekreaci. Nepouzivejte jej pro jakékoliv nelegalni nebo nepatfi¢né ucely (jako je $piondz,
vojenské operace, prizkum a sledovani bez povoleni).

5. Model nepouzivejte k pomlouvani, prondsledovéni, vyhrozovani, vydirani nebo jinému porusovani zakonnych prav (jako je pravo na sou-
kromi) jinych osob.

6. Nenarusujte soukromé vlastnictvi jinych osob a s tim souvisejici prava.

LETOVE REZIMY, FUNKCE A VYSTRAZNA HLASENI

LETOVE REZIMY
VAROVANI

Abyste predesli vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zasadami:

Neprepinejte z P-rezimu bud'do A-rezimu, nebo do S-rezimu, dokud se dostatecné neseznamite s chovanim modelu v jednotlivych

rezimech, protoZe vyfazeni GPS muze vést k tomu, Ze nebudete schopni s modelem bezpeéné pristat.

Model pfejde do A-rezimu v nasledujicich dvou pfipadech:

1. Pasivni pfechod: Pokud je GPS signal slaby nebo je ¢cinnost kompasu vazné rusena za situace, kdy neni k dispozici systém detekce
prekazek.

2, Aktivni prechod: Uzivatel pfepne prepinac letovych rezZima do A-rezimu.
V A-rezimu jsou Systém detekce piekazek a nékteré pokrocilé funkce vyfazeny. Z toho divodu nemtizer model v A-rezimu pres-
né udrzovat pozici nebo automaticky zabrzdit a je snadno ovliviiovan svym okolim, coz mutiZze vést k pohybu ve vodorovné rovi-
né. Pro pfesné udrzeni pozice pouzivejte ovladace na vysilaci.
Manévrovani v A-rezimu muze byt obtizné. Pokud zamyslite pfepnout do A-rezimu, dbejte, abyste se pfedem létanim na bez-
peéném misté za dobrych podminek (volné prostranstvi, slaby vitr nebo bezvétf¥i, dobra viditelnost atd.) dikladné seznamili s
pilotazi modelu v A-rezimu. S modelem nelétejte pfrilis daleko od vas, protoze byste nad nim mohli ztratit kontrolu a ohrozit
bezpecnost vasi nebo jinych.
Vyhnéte se létani v mistech, kde je GPS signal slaby nebo ve stisnénych prostorach. Model jinak miize byt nucen pfejit do A-rezi-
mu, coz mize vést ke vzniku nebezpeéné situace - s modelem, prosim, v takové situaci pfistante na bezpeéném misté co nejdfive.

UPOZORNENI

P reZzim nebo S rezim je preferovan pro vétsinu zplsob [étani. Uzivatelé mohou pirepnout do A rezimu, pokud pouziti P nebo S reZimu neni

mozné. Mé&jte na paméti, Ze v A rezimu nejsou nékteré funkce dostupné, a létani v A rezimu je tfeba vénovat ZVLASTE VELKOU pozornost.

1) P rezim: (Position, Pozice) nejlépe pracuje, je-li k dispozici silny GPS signal. Model pouziva GPS a systém detekce prekazek pro automatic-
kou stabilizaci, navigaci mezi prekazkami nebo ke sledovani pohybujiciho se objektu. V tomto rezimu jsou také dostupné pokrocilé funkce
jako TapFly a ActiveTrack.

2) Srezim (Sports, Sportovni): Je identicky s P rezimem ve smyslu nastaveni letové fidici jednotky s tou vyjimkou, Ze hodnoty ziskd jsou upra-
veny tak, aby zvysily manévrovaci schopnosti modelu. Také maximalni letova rychlost modelu je v tomto rezimu vyssi.

3) A rezim (Attitude, Néklon): Neni-li k dispozici GPS ani systém detekce prekazek, model pouziva pro udrzeni polohy pouze barometricky
vyskomér, takze presné stabilizovana je pouze vyska.

Pokud hodlate pfepnout do rezimd, které vyrazuji z funkce GPS (napf. do A rezimu), jste pozadani, abyste pfijali prohlaseni, které se objevi v

aplikaci DJI GO. Pokud do tohoto rezimu piejdete, jste ddle srozuméni a souhlasite s tim, Ze vase - véetné, ale nejenom - data letové telemetrie

a zéznamu o provozu mohou za urcitych podminek byt nactena a spravovana na DJI uréeném serveru.

FAILSAFE A AUTOMATICKY NAVRAT NA MISTO VZLETU

UPOZORNENI

1. Funkce automatického navratu na Misto vzletu nebude fungovat, pokud GPS signal neni dostate¢né silny nebo GPS neni aktivni.

2. Pro spusténi automatického navratu stisknéte tlacitko RTH na vysilaci pro pfivedeni modelu na Misto vzletu. neuchylujte se k vypnuti vy-
silace, abyste model pfiméli vrétit se na Misto vzletu.

3. Vysoké budovy mohou negativné ovlivnit funkci Failsafe. Nastavte, prosim, pozici modelu, vysku a rychlost pfi navratu zpét tak, abyste se
vyhnuli pfipadnym prekazkam.

4.Vzdy dbejte na to, abyste s modelem létali pouze v rdmci dosahu vysilace pro dalkové ovladani.
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5. Funkce Failsafe a Automaticky néavrat (RTH) pouzivejte pouze v piipadé nouze, protoze jejich fungovani mdze byt ovlivnéno pocasim,
charakterem okolniho prostredi a pusobenim elektromagnetickych poli v okoli.

6. Model se sam nemuze vyhnout prekazkam v prdbéhu Automatického navratu, pokud nejsou svételné podminky idealni; je proto kriticky
dllezité nastavit spravné vysku letu pro automaticky navrat.

7. Pii létani v mistnosti model neni schopen pfesného viseni pti Iétani nad povrchy, které nemaji rliznorodou texturu. Kritéria pro spravné
fungovani systému detekce prekazek najdete v kapitole ,Ssytém detekce prekazek a infracerveny systém detekce”.

8.V prlibéhu Failsafe navratu na Misto vzletu mUize pilot znovu prevzit kontrolu nad modelem, pokud je obnoven pfijem signalu z vysilace.
Vychylenilevého ovladace, kdyz model dodahne vysky 20 m nebo vyssi, zplsobi preruseni stoupani na pocatku procedury automatického
navratu a model se ihned vyda k Mistu vzletu. Kratkym stiskem tlacitka RTH probihajici Failsafe automaticky navrat ihned prerusite.

9. Pokud to stav energie v akumulatoru dovoli, model se pfi Failsafe RTH m{ize nejprve vratit na posledni pozici, na niz mél spojeni s vysila-
¢em. V dlsledku toho se mudze stat, ze model nejprve poleti smérem od vas (podle toho, ve kterém misté jesté mél spojeni), a potom se
zacne vracet na Misto vzletu.

VYBITY AKUMULATOR
UPOZORNENI

1. Je-li aktivovéna signalizace kritického nedostatku energie a model za¢ne automaticky klesat, mizete vychylenim ovladace plynu nahoru
model uvést do viseni a navést jej na pfihodnéjsi misto pro pfistani.

2. Je-li aktivovana signalizace nedostatku energie, neprodlené model pfivedte do blizkosti Mista vzletu a pfistarite, abyste se vyhnuli nouzo-
vému pfistani pro nedostatek energie, které by mohlo zpUsobit poskozeni modelu, skody na majetku, zranéni osob nebo zvitat.

SYSTEM DETEKCE PREKAZEK A INFRACERVENY SYSTEM DETEKCE*
UPOZORNEN/[

1. Systém detekce prekazek nemusi pracovat spravné nad povrchem, ktery nema jasné rozlisitelnou texturu. Efektivni rozsah vysek modelu
pro spravnou ¢innost systému detekce prekazek je 0,3 az 10 metrd.
2. Systém detekce prekazek systém nemusi pracovat spravné, pokud model leti nad vodou nebo snéhem pokrytou plochou.
3. Pfi pouzivani Systému detekce prekazek dbejte, aby se v blizkosti nenachazela zvitata. Sonar vydava zvuk o vysoké frekvenci, kterou mo-
hou nékterd zvifata slySet a byt pro né extrémné stresujici.
4. Systém detekce prekazek nemusi pracovat spravné, pokud model leti pfilis rychle nebo pfilis nizko.
5. Systém detekce prekézek nemusi pracovat spravné v kterékoliv z nasledujicich situaci:
a. Létani nad jednobarevnym povrchem (napf. cely cerny, cely bily, cerveny, zeleny atd.)
b. Létani nad materidlem s vysokou odrazivosti.
c. Létani vysokou rychlosti (nad 10 m/s ve 2 metrech nebo nad 5 m/s v 1 metru).
d. Létani nad vodou nebo jinymi prihlednymi povrchy.
e. Létani nad pohybujicimi se povrchy nebo objekty.
f. Létani v prostoru kde se ¢asto nebo drasticky méni Uroven osvétleni.
g. Léténi nad extrémné tmavymi (lux <10) nebo jasnymi (lux>100000) povrchy.
h. Létani nad povrchy silné pohlcujicimi zvukové viny (napf. tlusty koberec).
i. Létani nad povrchy bez zfetelné textury nebo vzoru.
j. Létani nad povrchy s opakujicimi se barevnymi vzory (napf. dlaZzdicemi se stejnymi vzory).
k. Léténi nad naklonénymi povrchy, které odrazeji zvukové viny mimo model.
I. Létani nad malymi piekazkami (s malym mnozstvim odrazeného infracerveného zéfeni).
6. Pokud model havaruje, je treba provést kalibraci systému detekce prekazek. Kalibraci provedte, pokud vas k tomu vyzve hldseni v aplikaci
DJI GO 4.
7.V3echny senzory udrzujte neustéle ¢isté. Senzory nijak nezakryvejte a neblokujte nebo neomezujte jejich zorné pole.
8. systém detekce prekazek nemusi byt schopny textury/barevné vzory na zemi pfi slabém osvétleni (<100 luxd).
9. Pokud pouzivate systém detekce piekazet, nepouzivejte zaroven jina ultrazvukova zatizeni pracujici na frekvenci 40 kHz.
11. Dvouoky senzor mifici proti sméru letu je k dispozici pouze v P-rezimu a rezimech TapFly a ActiveTrack, je-li rychlost modelu nizsi nez 6 m/s.
12. Systém detekce prekdzek a infracerveny systém detekce nejsou schopny zabrzdit a zastavit v bezpecné vzdélenosti od prekazky, pokud
rychlost letu modelu je vy33inez 14 m/s.
13. Méjte na paméti, Ze systém detekce prekazek a infracerveny systém detekce nepokryvaji cely prostor okolo modelu, senzory maji mrtva
pole, v nichZ nejsou schopny pfekdzku zaznamenat.
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Phantom 4 Pro / Phantom 4 Pro+ Rada Phantom 4

*) DJI Phantom 4, Phantom 4 Advanced a Phantom 4 Advanced+ nemaji Zadni systém detekce prekdZek a Infracerveny systém detekce prekdzek.
Veskeré zde uvedené tdaje tykajici se Zadniho systému detekce prekdZek a Infracerveného systému detekce prekdzek plati pouze pro DJI Phantom
4 Pro a Phantom 4 Pro+.

TAPFLY
POZOR

Abyste predesli vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zasadami:

1. Modelu nedévejte povel k letu smérem k osobam, zvifatiim, malym a tenkym objektdm (napt. vétvim stroma a elektrickym vedenim) nebo
prihlednym objektlm (napf. sklo nebo voda).

2. Vsimejte si potencialnich prekazek ve vasem okoli (zvIasté za modelem a po jeho levé a pravé strané) a udrzujte bezpecnou vzdalenost od
nich, abyste se vyhnuli nehodam.

3. Budte vzdy ptipraveni pievzit fizeni modelu stiskem tlacitka ,STOP” na obrazovce nebo tlacitka preruseni Inteligentniho letu na vysilaci v
pfipadé nouze.

UPOZORNENI

1. Skute¢na a predpokladanad trasa letu se pfi pouziti funkce TapFly maze lisit.

2. Volitelny rozsah na obrazovce je omezeny. Neni mozné zvolit polohu pro TapFly v blizkosti horniho nebo dolniho okraje obrazovky.
3. Rezim TapFly nemusi pracovat spravné, pokud model leti nad plochou pokrytou vodou nebo snéhem.

4, Budte velmi opatrni, pokud Iétate za slabého (<300 luxd) nebo velmi silného (>10 000 lux®) osvétleni.

ACTIVETRACK
POZOR

Abyste predesli vaznym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zasadami:

1. Dbejte, aby se podél pozadované trasy letu nenachazely osoby, zvifata, malé a tenké objekty (napt. vétve strom( a elektrickd vedeni) nebo
prihledné objekty (napt. sklo a voda).

2. Vsimejte si potencidlnich prekazek ve vasem okoli (zvlasté za modelem a po jeho levé a pravé strané) a udrzujte bezpe¢nou vzdalenost od
nich, abyste se vyhnuli nehodam.

3. Budte vzdy ptipraveni prevzit fizeni modelu stiskem tlacitka ,STOP” na obrazovce nebo tlacitka preruseni Inteligentniho letu na vysilaci v
pfipadé nouze.

4. Dbejte, aby se za modelem nenachazely zadné prekazky, pokud provadi aktivni sledovani ActiveTrack v letu dozadu.

UPOZORNEN/I
1. Bud'te zvlasté opatrni, pokud pouzivate ActiveTrack v nasledujicich situacich:

a) Pohyb sledovaného objektu se neodehrava na vodorovné plose.

b) Tvar sledovaného objektu se za pohybu drasticky méni.

¢) Sledovany objekt m{ize byt blokovan nebo mimo dohled po dlouhou dobu.

d) Sledovany objekt se pohybuje po snéhem pokrytém povrchu.

e) Létate za slabého (<300 luxt) nebo velmi silného (>10 000 lux() osvétleni

f) Sledovany objekt ma podobnou barvu nebo barevnou texturu jako okolni prostredi.
2. Pii pouzivani ActiveTrack musite respektovat platné zakony a mistni predpisy.

SOULAD SE ZAKONY A PREDPISY, BEZLETOVE ZONY

ZAKONY A PREDPISY
VAROVAN[

Abyste predesli poruseni zakont a predpist, vazZnym zranénim a Skodam na majetku, fid'te se nasledujicimi zasadami:

1. Nelétejte v blizkosti letist — bez ohledu na vysku letu. Je-li tieba, ihned pristanite.

2.S modelem nelétejte v husté osidlenych oblastech, véetné mést, sportovnich a kulturnich udalosti, vystav, vefejnych vystoupeni atd.

3. S modelem nelétejte ve vétsi nez povolené vysce. Drzte se v bezpecné vzdalenosti a nenarusujte provoz letadel a vrtulniki s
lidskou posadkou. Bud'te stale ve stiehu a vzdy se vyhybejte ostatnim létajicim prostfedkiim a vSem prekazkam.



POZOR

Abyste predesli poruseni zdkonu a predpis(, vaznym zranénim a Skodam na majetku, fidte se nasledujicimi zasadami:

1. S modelem nelétejte uvnitf, v blizkosti nebo jakkoliv v rdmci bezletovych zén stanovenych mistnimi zakony a pfedpisy. Bezletové zény
zahrnuiji: letisté, hranice mezi dvéma suverénnimi staty nebo regiony, mésta atd. a jsou pribézné aktualizovany. Nelétejte okolo citlivych
zatizeni nebo majetka, jako jsou elektrarny, rozvodny, Upravny vody, véznice a ndpravna zafizeni, komunikace s hustym provozem, vladni
instituce, vojenské zény atd.

2.S modelem nelétejte ve vétsi nez povolené vysce.

3. Model vzdy udrzujte v pfimém dohledu, pouzZijte pomocnika, je-li tfeba.

4. Model NIKDY nepouzivejte pro prendseniilegalniho nebo nebezpeéného nakladu.

UPOZORNENI

1. Vénujte pozornost porozuméni zplsobu provozovani vaseho modelu (jako je rekreacni, pro verejné ucely, komercni) a dbejte, abyste pred
letem ziskali odpovidajici licenci nebo povoleni pFislusnych Gfad. Poradte se s mistnimi organy (Ufad pro civilni letectvi v Ceské republi-
ce), abyste ziskali pfehled o platnych pfedpisech a z toho vyplyvajicich pozadavcich.

2. Méjte, prosim, na paméti, ze v nékterych zemich a regionech mize byt zakdzano pouzivat létajici modely ke komerénim aktivitam. Pred
|étanim si ovérte a nadale dodrzujte mistni zdkony a predpisy, protoze ty se mohou lidit od toho, co je uvedeno v tomto Prohla3eni.

3. Pii pouzivani kamery respektujte soukromi ostatnich. Neprovadéjte prazkumné nebo vyzvédné operace jako je fotografovani nebo na-
taceni jakékoliv osoby, udalosti, vystavy a majetku bez povoleni nebo kde se predpokladéa soukromi, a to i v pfipadé, ze fotografie nebo
videozaznamy jsou pofizovany pro osobni poufziti.

4. Méjte, prosim, na paméti, ze kopirovani fotografii nebo videozdznam ze spolecenskych akci, sportovnich a kulturnich udalosti nebo
komercnich akci mGze byt porusenim autorskych prav nebo jinych pravnich narok dokonce i tehdy, byl-li zaznam pofizen pro soukromé
uUcely. Navic, pouzivani dalkové ovladanych modeld ke komer¢nim aktivitdm mize byt v nékterych zemich nebo oblastech omezeno nebo
zakéazéno.

BEZLETOVE ZONY
UPOZORNENI

DJIvzdy klade na prvni misto bezpe¢nost |étani a vyvinulo proto rlizné pomocné prostiedky, které uzivateldm pomahaji provozovat model v
souladu s mistnimi zakony a predpisy. Dlrazné doporucujeme, abyste firmware vaseho modelu vzdy aktualizovali na nejnovéjsi verzi, abyste
méli jistotu, ze nasledujici funkce jsou pIné aktualni:

Bezletové zé6ny

1. Bezletové zény zahrnuji (ale neomezuji se na) hlavni letisté po celém svété, hranice mezi dvéma suverénnimi staty nebo regiony, oblasti
velkych mést atd.

2. Kompletni seznam bezletovych zén je uveden na oficidlnich strankach DJI http://flysafe.dji.com/no-fly a je priibéZzné aktualizovén v soula-
du s nejnové;jsimi zakonnymi pozadavky a regulacemi bez predchoziho upozornéni.

3. Nékteré bezletové zony sestavaji z nékolika dilcich zén. Kazda zéna predstavuje kruh o rdzné velikosti. Model nebude schopen vzlétnout
ve vnitini ¢asti bezletové zény a sestoupi do predepsané vysky pfi pfiblizovani k vnitini ¢asti bezletové zény. V oblasti bezletové zény je
znemoznéno pouzivani funkce Ground Station.

4.V prostoru bezletovych zén uzivatelé nemohou nastavit Body trasy (waypoint).

Vyskové omezeni

1. Nelétejte vyse nez 120 metrl nad Urovni zemé a drzte se v bezpecné vzdalenosti od jakychkoliv pfekazek v okoli.

2. Pokud hodlate létat nad vychozim vyskovym limitem, jste pozaddni, abyste pfijali prohlaseni, které se objevi v aplikaci DJI GO 4 - teprve
potom mizZete zadat novy vyskovy limit. Jestlize je zadan novy vyskovy limit, jste déle srozuméni a souhlasite s tim, Ze vase - v¢etné, ale
nejenom - data letové telemetrie a zdznam( o provozu mohou za urcitych podminek byt nac¢tena a spravovdna na DJI uréeném serveru.

Dovozce:
Beryko s.r.o.
Na Roudné 1162/76, 301 00 Plzen
www. beryko.cz




