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Tento dokument je chranén autorskymi pravy spolecnosti DJI a vSechna prava jsou vyhrazena.
Pokud spole¢nost DJI neschvali jinak, nejste opravnéni pouZivat nebo umoznit jinym osobam
pouzivat tento dokument nebo jakoukoli jeho ¢ast formou reprodukce, pfevodu nebo prodeje
dokumentu. UZivatelé by se méli na tento dokument a jeho obsah odkazovat pouze jako na
pokyny k pouzivani produktd DJI. Tento dokument se nesmi pouZivat k jinym tceldim.

Q Vyhledavani kli¢ovych slov

Chcete-li nalézt urcité téma, vyhledejte klicova slova, napriklad ,baterie” ¢i ,instalace”.
Pokud ke ¢teni tohoto dokumentu pouZivate program Adobe Acrobat Reader,
stisknéte v pfipadé systému Windows klavesy Ctrl + F a v pfipadé pocitace Mac klavesy
Command + F.

{" PFechod na téma
Uplny seznam témat si prohlédnéte v obsahu. Kliknutim na téma prejdete do pFisluiného
oddilu.

M ..
Tisk tohoto dokumentu
Tento dokument podporuje tisk ve vysokém rozliSeni.
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DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

PouZiti této prirucky
Vysvétlivky

/\ Dalezité informace £ Tipy a triky

Ctéte pred pouzitim

Nasledujici pFirucky maiji za cil pomoci vam sv(j gimbal co nejlépe vyuZivat:

PFirucka pro rychlé spusténi

Bezpecnostni pokyny

UZivatelska pfirucka

Prectéte si celou pfiruc¢ku pro rychlé spusténi i uzivatelskou pfiru¢ku a podivejte se na
informacni a instruktazni videa na strance produktu na oficidlnim webu spolecnosti DJI™
(https://www.dji.com/rs-4, https://www.dji.com/rs-4-pro). Pfectéte si bezpecnostni pokyny,
abyste porozuméli svym zdkonnym praviim a povinnostem. Budete-li mit pfi instalaci, Udrzbé
a pouzivani tohoto produktu jakykoli dotaz nebo problém, obratte se na spole¢nost DJI nebo na
autorizovaného prodejce DJI.

Stahnéte si aplikaci Ronin a podivejte se na vyukova videa

DJIRS 4 DJIRS 4 Pro

https://s.dji.com/guide73 https://s.dji.com/guide72
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DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

Uvod

Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro jsou profesionalni jednorucni tfiosé gimbaly kompatibilni
s vétSinou béZnych fotoaparatl s objektivem 24-70 mm F2,8. Model DJI RS 4 je specidlné
navrzen pro bezzrcadlové fotoaparaty a podporuje testované uzitecné zatizeni az 3 kg. Model
DJI RS 4 Pro je specialné navrZen pro bezzrcadlové a miniaturni fotoaparaty a podporuje
testované zatizeni az 4,5 kg.

Struktura gimbalu se snadno upravuje. Rychle demontujte a nainstalujte horizontalni desku
gimbalu, ¢imz umozZnite pfepindni mezi rezZimem horizontalniho snimani a reZimem vertikalniho
snimani. Novy spinac reZzimu pakového ovladace umi rychle pfepnout rezim pakového ovladace
na ovladani pohybu gimbalu nebo ovladani zoomu. Automatické zamky os vyrazné zlep3uji
efektivitu a zazitek ze snimani. Pomoci 1,8palcového barevného dotykového displeje OLED
muUze uZzivatel gimbal kalibrovat a nastavovat jeho parametry. UZivatelé mohou ovladat pohyb
gimbalu, spoust, nahravani a zaostfovani kamery pomoci vestavénych tlacitek. PohodIné
ovladani Ize zajistit po sparovani gimbalu s kamerami pres bluetooth nebo jeho pfipojeni
k fotoaparatu pomoci ovladaciho kabelu kamery. Integrované porty RSA/NATO podporuji
prisludenstvi, jako je rukojet DJI RS Briefcase.

Model DJI RS 4 mé& provozni dobu 12 hodin ' a model DJI RS 4 Pro ma provozni dobu 13 hodin ™.
Oba gimbaly jsou kompatibilni s vysokokapacitnim bateriovym gripem BG70, ktery prodluzuje
dobu provozu DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro na 29,5 hodiny, respektive na 29 hodin.?

Gimbal Ize pFipojit k aplikaci Ronin. Pomoci aplikace mohou uZivatelé ovladat gimbal, nastavovat
parametry a pouzivat inteligentni funkce, jako jsou Panorama, Timelapse a Track (sledovani).

Model DJI RS 4 umozZriuje ovladani kamery pfi pouZiti s novym motorem D]l Focus Pro. Model
DJI RS 4 Pro umoZfiuje automatické zaostfovani pfi pouziti s novym motorem DJI Focus Pro
a LiDAR. DJI RS 4 Pro, DJI Transmission a zaostfovaci systém DJI Focus Pro jsou vzajemné
propojeny, ¢imZz umoZnuji stabilizaci, sledovani videa, ovladani gimbalu, automatické
zaostfovani a asistenta zaostfovani.

[1] MéFeno se zafizenim ve vodorovném a nehybném stavu. Je-li gimbal v pohybu, provozni doba se zkrati.

[2] MéFeno pri teploté 24 °C v laboratornim prostfedi s gimbalem vyvaZzenym v rovném a nehybném stavu,
pouze pro referenci.

© 2024 DJI OSMO V3echna prava vyhrazena 5



DJI RS 4/ RS 4 Pro Uzivatelska prirucka

Diagram DJI RS 4

1. Horni/dolni rychloupinaci deska

Horizontalni deska gimbalu (odnimatelna
¢ast na montazni desce fotoaparatu)

1,8palcovy barevny dotykovy displej OLED
Tlacitko M
Pakovy ovladac

Tlacitko ovladani kamery

N o v W

Rukojet BG21 (zabudovana baterie
s otvorem pro Sroub 1/4"-20)

8. ProdlouZena rukojet / stativ

9. Port ovlddani kamery RSS (USB-C)
10. Motor naklonu

11. Zadmek naklonu

12. Montazni deska kamery

13. Zadmek panoramatického prejizdéni
14. Motor panoramatického prejizdéni
15. Port NATO

16. Prepinac rezimu gimbalu

17. Tlacitko napajeni

18. Port motoru ostreni (USB-C)

19. Port pro pfenos obrazu (USB-C)

20. Predni ovladaci kolecko

21. Spoust

22. Nabijeci port (USB-C)

23. Motor otaceni

24. Zamek otaceni

25. Prepinac rezimU pakového ovladace

26. PrisluSenstvi série Ronin (RSA) / porty
NATO

27. Packa rukojeti / bezpecnostni tlacitko
28. Indikatory Urovné nabiti baterie

29. Tlacitko Urovné nabiti baterie

6 © 2024 DJl OSMO Viechna prava vyhrazena



DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

Diagram DJI RS 4 Pro

N o v W

10.
11.
12.
13.
14.
15.

16.
17.

18.
19.

20.
21.
22.
23.
24,
25.
26.

27.
28.
29.

Horni/dolni rychloupinaci deska

Horizontalni deska gimbalu (odnimatelna

¢ast na montazni desce fotoaparatu)

1,8palcovy barevny dotykovy displej OLED

Tlacitko M
Pakovy ovladac
Tlacitko ovladani kamery

Rukojet BG30 (zabudovana baterie
s otvorem pro Sroub 1/4"-20)

Prodlouzena rukojet / stativ

Port ovladani kamery RSS (USB-C)
Motor naklonu

Zadmek naklonu

Montazni deska kamery

Zadmek panoramatického prejizdéni
Motor panoramatického prejizdéni

PFisluSenstvi série Ronin (RSA) / porty
NATO

PFepinac rezimu gimbalu

Tlacitko napéjent

Port motoru ostreni (USB-C)

Port pro video pfenos / produkt LiDAR
Range Finder (USB-C)

PFedni ovladaci kolecko

Spoust

Nabijeci port (USB-C)

Motor otaceni

Zamek otaceni

Prepinac rezimd pakového ovladale

PFisluSenstvi série Ronin (RSA) / porty
NATO

Packa rukojeti / bezpecnostni tlacitko
Indikatory Urovné nabiti baterie

Tlacitko Urovné nabiti baterie

© 2024 DJI OSMO V3echna prava vyhrazena
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DJI RS 4/ RS 4 Pro Uzivatelska prirucka

’

Prvni pouZiti

Nabijeni baterie

PFi prvnim pouZiti pfipojte port USB-C bateriového gripu pomoci dodaného kabelu USB-A na
USB-C, aby se aktivovala baterie a nabijeni. Aktivace je dokoncena, kdyZ se indikator baterie
rozsviti. PIné nabiti baterie DJI RS 4 trva pFiblizné 2,5 hodiny™ a plné nabiti baterie DJI RS 4 Pro
trva 1,5 hodiny @ . Stisknutim tlagitka Grovné nabiti baterie zkontrolujte aktualni Grover nabiti
baterie ve vypnutém stavu.

[11 Mérfeno pomoci nabije¢ky podporujici rychlé 18W nabijeni. Doporucuje se pouzivat nabijecky podporujici
protokol PD.

[2] Méfeno pomoci nabijecky podporujici rychlé 24W nabijeni. Doporucuje se pouZivat nabijecky podporujici
protokol QC 2.0 nebo PD.

8  © 2024 DJl OSMO Vechna préva vyhrazena.



DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

Pripevnéni prodlouZené rukojeti / stativu

1. Pripevnéte prodlouZenou rukojet / stativ k bateriovému gripu, utdhnéte jej a pak stativ
rozlozte.

2. Po odstranéni pény a ochranné félie z os ramen modelu DJI RS 4 a silikonového krytu
z os ramen DJI RS 4 Pro pfipevnéte gimbal k bateriovému gripu. Jakmile uslysite cvaknuti,
utahnéte packu ve sméru uzamceni, abyste zajistili, Ze rukojet bude pevné pfichycena.

Q + Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro se instaluji stejnym zpGsobem. NiZe je jako pfiklad pouZit
model DJI RS 4.

/\ * Pevné pohybujte rukojeti, dokud dalsi otd€eni nebude mozné. Sipka oznacuje pouze
smér uzamceni a nepfedstavuje pIné zamknutou polohu.

Chcete-li rukojet sejmout, podrzte packu v odemcené poloze, stisknéte a podrzte bezpecnostni
tlacitko a poté rukojet vytdhnéte z gimbalu.

© 2024 DJI OSMO V3echna prava vyhrazena 9



DJI RS 4/ RS 4 Pro Uzivatelska prirucka

PFipevnéni kamery

Podporované kamery a objektivy

Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro byly peclivé testovany na podporu uzite¢ného zatizeni 3 kg
a 4,5 kg . Presvédcte se, Ze kombinovana hmotnost kamery, objektivu a dal$iho pfislusenstvi
nepresahuje nosnost. Aktualni seznam kompatibilnich vyrobkd rfady Ronin se nachazi na
oficialnim webu spolecnosti DJI (https://www.dji.com/support/compatibility).

PFipevnéni kamery

PFed montazi kamery provedte nasledujici pfipravu:

+  Sejméte krytku objektivu a zkontrolujte, Ze je v kamere baterie a pamétova karta.
* Nezapomerite gimbal vypnout.

+ Odemknéte osu panoramatického prejizdéni a otocte ji o 180°. Posurite aretace ndklonu do
odemknuté polohy a upravte polohu obou os, jak je zndzornéno na obrazku nize. Poté osy
zajistéte.

Q * Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro se instaluji stejnym zplsobem. NiZe je jako pfiklad pouZit
model DJI RS 4.

10 © 2024 DJI OSMO Viechna prava vyhrazena.



DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

Q + Pokud packa osy panoramatického prejizdéni, packa osy natéceni a knofliky na obou
stranach montazni desky pfi montazi prekazeji kamere, zvednéte packy nebo knofliky
a zménte jejich orientaci.

1. PFipevnéte horni rychloupinaci desku

PFipevnéte horni rychloupinaci desku ke spodni ¢asti kamery pomoci 1/4" Sroubu ze sady
Sroubl. Pred zajisténim Sroubu nacvaknéte nastavitelnou vodici listu na télo kamery.

© 2024 DJI OSMO V3echna prava vyhrazena '] 1



DJI RS 4/ RS 4 Pro UzZivatelska prirucka

2. Pfipevnéte kameru ke gimbalu

Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro podporuji horizontdlIni i vertikalni snimani. Podle nasledujiciho
postupu nainstalujte kameru do rezimd horizontalniho a vertikalniho snimani.

Horizontalni snimani

a. Presurite packu na montazni desce do odjisténé polohy, zasurite spodni rychloupinaci
desku a po jejim zaaretovani pfesurite packu do zajisténé polohy.

b. Presunte packu na spodni rychloupinaci desce do odjisténé polohy, zasunte horni
rychloupinaci desku a po jejim zaaretovani pfesunte packu do zajisténé polohy.

X+ Cheete-li vyjmout kameru ze spodni rychloupinaci desky, presufite packu do odjisténé
polohy a kameru vyjméte, pficemz stisknéte bezpecnostni pojistku vedle packy.
+ Chcete-li odejmout dolni rychloupinaci desku, pfepnéte packu na upevnovaci desce
kamery do odjisténé polohy, stisknéte bezpe¢nostni zdmek na upevrovaci desce
a sejméte spodni rychloupinaci desku.

PFi pouziti dlouhého nebo tézkého objektivu se doporucuje pouZit podpéru pro upevnéni
objektivu.

=AM

12  © 2024 DJI OSMO Viechna prava vyhrazena.



DJI RS 4/ RS 4 Pro UzZivatelska prirucka

Vertikalni snimani
a. Uvolnéte knoflik na montazni desce kamery a stisknéte knoflik a bezpecnostni pojistku

soucasné, poté sejméte horizontalni desku gimbalu, namontujte ji vertikalné na gimbal
a knoflik utahnéte.

b. Prepnéte packu na vodorovné desce do odjisténé polohy, zasurite spodni rychloupinaci
desku a po jejim zaaretovani packu prepnéte do zajisténé polohy.

c. Odjistéte osu naklonu a lehce oprete rameno osy, aby zlstalo ve vodorovné poloze.
Prepnéte packu na dolni rychloupinaci desce do odjisténé polohy, zasunte horni
rychloupinaci desku a po jejim zaaretovani packu prepnéte do zajiSténé polohy.
Uzamknéte osu naklonu.

© 2024 DJl OSMO V3echna préva vyhrazena. 13



DJI RS 4/ RS 4 Pro Uzivatelska prirucka

Vyvazeni
Pfed pouzitim gimbalu provedte vyvazeni vertikalniho ndklonu, hloubky osy naklonu, osy

nataceni a osu panoramatického prejizdéni, postupné podle pozadavkl na snimani. Tim se
zajisti stabilita videf a plny vykon gimbalu.

£): * VyvaZeni modeld DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro se nastavuje stejnym zplisobem. NiZe je jako
priklad pouzit model DJI RS 4.

/\ * Nevyvazeny gimbal mdZe ovlivnit stabilitu videa a sniZit Zivotnost baterie. Velka
nevyvazenost mudze zpUsobit prehfati zafizeni a pfechod do reZzimu hibernace.

Pfed vyvazenim
1. Pokud pouZivate objektiv s optickym priblizenim, zapnéte pred vyvazenim kameru, a pokud
pouzivate multifokalni objektiv, nastavte ohniskovou vzdalenost.

2. PFed vyvazenim se presvédcte, ze je gimbal DJI RS 4 / DJI RS 4 Pro vypnuty nebo v rezimu
spanku.

z s

VyvaZeni pfi horizontalnim snimani

1. Vyvazeni vertikadlniho naklonu
a. Odemknéte osu naklonu (0.

b. Postupujte podle obrazku niZe (pohled shora) a otocte osu naklonu tak, aby objektiv
kamery sméFoval vzhiru. Zkontrolujte, jestli se kamera nepfevaZuje nahoru nebo dold.
Pokud se prevaZuje nahoru, posurite kameru dozadu. Pokud se prevazuje dol(, posurite
kameru dopredu. Uvolnéte knoflik montazni desky (2 a pohybem montézni desky & tam

c. Zatimco kameru drzite smérem vzhiru, utdhnéte knoflik na montazni desce. Vertikalni
naklon je vyvazeny, pokud je kamera stabilni, kdyz sméfuje vzhdru.

14  © 2024 DJl OSMO Viechna prava vyhrazena



DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

2. VyvaZeni hloubky osy naklonu
a. Otocte osu naklonu tak, aby objektiv kamery miFil dopfedu.

b. Zkontrolujte, jestli se kamera nepfevazuje dopfedu ¢i dozadu. Pokud se prevazuje
dopfedu, posunte kameru dozadu otoCenim knofliku. Pokud se kamera pfevaZuje
dozadu, posurite ji dopfedu. Odjistéte packu (O na montazni desce a pohybem dolni

c. Prepnéte packu na montazni desce do zajiSténé polohy. Osa naklonu je vyvazena, pokud
je kamera stabilni p¥i naklonu 45° nahoru nebo dold.

d. Zajistéte osu naklonu .

© 2024 DJI OSMO V3echna prava vyhrazena '] 5



DJI RS 4/ RS 4 Pro Uzivatelska prirucka

3. Vyvazeni osy otaceni
a. Lehce oprete rameno osy a odjistéte osu otaceni (.

b. Zkontrolujte, jakym smérem se motor valce kyve. Pokud se kamera otaci doleva, posunte
ji doprava. Pokud se kamera otoci doprava, posurite ji doleva. Odjistéte packu na ose
vélce (@, lehce opFete montazni desku (kameru) a posunutim ramene osy vélce &

c. Prepnéte packu na otocném rameni do zajisténé polohy. Osa otaceni je vyvazena, kdyz je
kamera stabilné ve vodorovné poloze.

d. Zajistéte osu otaceni.

16 © 2024 D) OSMO Viechna prava vyhrazena.



DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

4. Vyvazeni osy panoramatického prejizdéni

a. Odjistéte osu panoramatického prejizdéni (0.

b. Zatimco drzite rukojet, naklorite gimbal dopfedu a otacejte ramenem panoramatického
prejizdéni, dokud nebude paralelné s vdmi. Zkontrolujte pohyb osy panoramatického
prejizdéni. Pokud se kamera nataci objektivem doleva, pfemistéte osu panoramatického
prejizdéni smérem doprava. Pokud se kamera nataci objektivem doprava, premistéte osu
panoramatického prejizdéni smérem doleva. Odjistéte packu na ose panoramatického

c. Pfepnéte packu na rameni panoramatického prejizdéni do zajiSténé polohy. Osa

panoramatického prejizdéni je vyvazena, je-li kamera stabilni pfi sou¢asném
panoramatickém prejizdéni a naklanéni rukojeti.

© 2024 DJI OSMO V3echna prava vyhrazena 17



DJI RS 4/ RS 4 Pro Uzivatelska prirucka

z s

VyvaZeni pri vertikalnim snimani
1. Vyvazeni vertikalniho naklonu

a. Odemknéte osu naklonu (.

b. Postupujte podle obrazku niZze (pohled shora) a otocte osu ndklonu tak, aby objektiv
kamery sméFoval nahoru. Zkontroluijte, jestli se kamera nepfevazuje nahoru nebo dold.
Pokud se prevaZuje nahoru, posurite kameru dozadu. Pokud se prevaZuje dol(, posurite
kameru dopredu. Uvolnéte knoflik montazni desky (2 a pohybem montézni desky & tam

c. Zatimco kameru drzite smé&rem vzhiru, utdhnéte knoflik na montazni desce. Vertikalni
naklon je vyvazeny, pokud je kamera stabilni, kdyZz sméfuje vzhlru.

18 © 2024 DJI OSMO Viechna prava vyhrazena.



DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

2. Vyvazeni hloubky osy naklonu
a. Otocte osu naklonu tak, aby objektiv kamery mifil dopfedu.

b. Zkontrolujte, jestli se kamera nepfevazuje dopfedu i dozadu. Pokud se pfevazuje
dopredu, posunte kameru dozadu oto¢enim knofliku. Pokud se kamera prevazuje
dozadu, posurite ji dopfedu. Odjistéte packu (O na montézni desce a pohybem dolni

c. Utdhnéte packu na vertikdlnim rameni do zajisténé polohy. Osa néaklonu je vyvazen4,
pokud je kamera stabilni pfi ndklonu 45° nahoru nebo dol(.

d. Zajistéte osu naklonu .

Q * Pfi pfepnuti do rezimu vertikalniho snimani z rezimu horizontalniho snimani nenf
nutné znovu vyvazovat hloubku osy naklonu.

© 2024 DJI OSMO V3echna prava vyhrazena 19



DJI RS 4/ RS 4 Pro Uzivatelska prirucka

3. Vyvazeni osy otaceni
a. Lehce opfete rameno osy a odjistéte osu otaceni (D.

b. Zkontrolujte, jakym smérem se motor valce kyve. Pokud se kamera otaci doleva, posunte
ji doprava. Pokud se kamera otoci doprava, posurite ji doleva. Odjistéte packu na ose
vélce (@, lehce opfete montazni desku (kameru) a posunutim ramene osy vélce &

c. Prepnéte packu na otocném rameni do zajisténé polohy. Osa otaceni je vyvazena, kdyz je
kamera stabilné ve vodorovné poloze.

d. Zajistéte osu otaceni.

20 © 2024 DJl OSMO Viechna préva vyhrazena.



DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

4. Vyvazeni osy panoramatického prejizdéni

a.
b.

Odjistéte osu panoramatického prejizdéni (.

Zatimco drzite rukojet, naklonte gimbal dopfedu a otacejte ramenem panoramatického
prejizdéni, dokud nebude paralelné s vdmi. Zkontrolujte pohyb osy panoramatického
prejizdéni. Pokud se kamera nataci objektivem doleva, pfemistéte osu panoramatického
prejizdéni smérem doprava. Pokud se kamera nataci objektivem doprava, premistéte osu
panoramatického prejizdéni smérem doleva. Odjistéte packu na ose panoramatického

Pfepnéte packu na rameni panoramatického prejizdéni do zajisténé polohy. Osa

panoramatického prejizdéni je vyvazena, je-li kamera stabilni pfi sou¢asném
panoramatickém prejizdéni a naklanéni rukojeti.

£

* Pfi pfepnuti do rezimu vertikalniho snimani z rezimu horizontalniho snimani nenf
nutné upravovat vyvazeni osy panoramatického prejizdéni.

sy

e ]

R
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Aktivace

Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro je nutno aktivovat prostfednictvim aplikace Ronin. Své zafizeni
aktivujte podle nize uvedeného postupu:

1. Stisknutim a podrZenim tlacitka napajeni zapnéte své zafizeni a vyberte jazyk na dotykové
obrazovce.

2. Naskenujte QR kéd na dotykové obrazovce a stahnéte si aplikaci Ronin. Pokud krok aktivace
preskocite, gimbal se automaticky odemkne a zobrazi se pokyny na obrazovce.

3. Povolte funkci bluetooth v mobilnim telefonu. Spustte aplikaci Ronin a pfihlaste se pomoci
Uctu DJI. Vyberte pouZzivané zafizeni, zadejte vychozi heslo 12345678 a aktivujte gimbal podle
pokynd. Pro aktivaci je nutné pripojeni k internetu.

£): *Je podporovano aZ pét pouZiti bez aktivace gimbalu. Poté je pro dal3i pouZiti nutna
aktivace.
+ Pokud aplikaci Ronin nelze po naskenovani QR kédu stdhnout na obrazovce zafizeni,
navstivte webovou stranku https://www.dji.com/mobile/downloads/djiapp/dji-ronin
nebo naskenujte nize uvedeny QR kod.

DJI Ronin App
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Aktualizace firmwaru

Pokud je k dispozici novy firmware, budou o tom uZivatelé informovani prostfednictvim
aplikace Ronin. Aktualizujte firmware podle pokyni na displeji. BEhem aktualizace firmwaru
NEVYPINEJTE gimbal ani neukon¢uijte aplikaci. Pokud se aktualizace nezdafi, restartujte gimbal
a aplikaci Ronin a zkuste to znovu.

Q + Pfesvédcte se, Ze gimbal ma dostatek energie a mobilni telefon je pfi aktualizaci
pfipojen k internetu.
+ Je normalni, Ze se gimbal b&hem procesu aktualizace automaticky odemkne, zamkne
a restartuje.

PFipojeni kamery

Modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro podporuji pfipojeni ke kamere pres bluetooth nebo ovladaci
kabel kamery.

P¥ipojte se ke kamefe pres bluetooth

Povolte funkci bluetooth v kamere

Gimbal podporuje nékteré fotoaparaty Sony a Canon, které ovladaji zavérku po pFipojeni ke
kamere pres bluetooth. Podporované modely kamer a metoda nastaveni se nachazi v seznamu
kompatibilnich vyrobkd Fady Ronin.

Jako priklad uvadime fotoaparat Canon EOS A7S3. Nastavte funkci bluetooth kamery
nasledujicim zplsobem.

1. Otevrete nabidku Kamera a vyberte moznost Sit 2 > Bluetooth > Funkce bluetooth> Zapnuto.
2. Prejdéte do nabidky Sité&, Dalkové ovladani bluetooth a vyberte moZnost Zapnuto.

3. Vyberte nazev pouzitého gimbalu a zafizeni sparuijte.

Na prikladu pfistroje Canon EOS R5 nastavte funkci bluetooth nasledujicim zplsobem.

1. Otevrete nabidku a vyberte moZznost Nastaveni bezdratové sité > Nastaveni bluetooth >
Bluetooth > Povolit.

2. Prejdéte do casti Nastaveni bezdratové sité > Pripojeni Wi-Fi/bluetooth a vyberte mozZnost
PFipojit k bezdratovému ovladadi.

3. Kratce stisknéte tlacitko Q (ovladdani rychlosti) a vyberte moZnost ReZim fizeni > Selfie.
Nastavte prodlevu na 1 s / dalkovy ovladac nebo 2 s / dalkovy ovladac.

4. Prejdéte do ¢asti Nastaveni > Uspora energie > Automatické vypnuti a vyberte moZnost
Zakazat.

5. Pfepnéte do rezimu Video a vyberte moznost Snimani a nahravani > Dalkové ovladani >
Povolit.
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Nastaveni funkce Gimbal bluetooth

Chcete-li pfejit na obrazovku Ovladaci centrum, prejedte na domovské obrazovce od horniho
okraje dotykové obrazovky doll. Klepnéte na ikonu Bluetooth v pravém hornim rohu. Gimbal
naskenuje signaly bluetooth okolnich zafizeni. Vyberte odpovidajici bluetooth zafizeni, ke
kterému se chcete pfipojit. Néktera zafizeni vyZaduji pro parovani heslo. Ikona Bluetooth
zmodrd, coZ znamend, Ze pripojeni probéhlo Uspésné.

L=+ Gimbal Ize pFipojit vzdy pouze k jednomu zafizeni.

Upozornéni

1. Po prvnim pfipojeni kamery/fotoaparatu ke gimbalu kameru/fotoaparat a gimbal restartujte
a poté se zavérka bluetooth znovu pfipoji automaticky. Nékteré kamery/fotoaparaty vyzaduji,
aby uZivatel kratce stiskl ovladdaci tlacitko gimbal zafizeni, aby se po restartovani automaticky
znovu pripojilo.

2. Po aktualizaci firmwaru se znovu pFipojte k rozhrani bluetooth kamery/fotoaparatu.

3. Podrobné informace o ovladacich funkcich podporovanych funkci bluetooth se nachazeji
v seznamu kompatibilnich zafizeni Fady Ronin.

PFipojte se ke kamere/fotoaparatu pomoci kabelu ovladani kamery/
fotoaparatu

Pomoci ovlddaciho kabelu kamery/fotoaparatu pfipojte ovladaci port RSS kamery/fotoaparatu
na zafizeni Gimbal k portu USB kamery/fotoaparatu.

Podrobné informace o kabelech pouZzivanych prislusSnym zafizenim a funkcich, které mohou
provadét, se nachazeji v seznamu kompatibilnich zafizeni fady Ronin.

Automatické doladéni

Automatické doladéni zajiStuje spravnou tuhost motoru podle uZitecného zatizeni, ¢imz se
dosahne optimalni funkénosti gimbalu. Automatickou kalibraci zahajite podle nasledujiciho
postupu.

1. Stisknutim a podrzenim tlacitka napajeni po dobu dvou sekund gimbal zapnéte a tfi osy se
automaticky odemknou a expanduiji.

2. Stisknutim a podrZenim tlacitka M a spousti spustte automatickou kalibraci.

/\ * Umistéte gimbal na rovny, stabilni povrch. BEhem automatického doladovani gimbalem
NEPOHYBUJTE. V prlibéhu kalibrace automatického doladéni je normaini, Ze se gimbal
tfese a vydava zvuky.
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Provoz

Funkce tlacitek a port(

Tlacitko napajeni
Stisknuti a podrZeni: Zapnuti/vypnuti gimbalu.

Jedno stisknuti: Pfechod do spankového rezimu nebo jeho ukonceni. TFi osy se
automaticky uzamknou. DalSim stisknutim tlacitka gimbal probudite.

L« Pri zapnuti gimbalu se automaticky odemknou tFi osy a po vypnuti
gimbalu se tyto automaticky sklopi a uzamknou.
* Nastaveni souvisejici s automatizovanymi zamky os lze upravit
v systémovych nastavenich na dotykové obrazovce.

PFepina€ reZimu gimbalu

Prepinac pro prepinani rezim( gimbalu: PF, PTF a FPV.

Tlacitko ovladani kamery

Po pFipojeni kamery stisknéte do poloviny tlacitko pro automatické
zaostFeni. Jednim stisknutim zahéjite ¢i ukoncite nahravani videa. Stisknutim
a podrzenim pofidite fotografii.

Q » Podrobné informace o podporovanych funkcich kamery se nachazeji
v seznamu kompatibilnich vyrobk( fady Ronin.

Tlacitko M
Podle vychoziho nastaveni jednim stisknutim pofidite fotografie.

U modelu DJI RS 4 Ize funkci tlacitka nastavit na dotykové obrazovce na
mapovani tlacitka C1/Fn1.

U modelu DJI RS 4 Pro lIze funkci tla¢itka nastavit na dotykové obrazovce na
mapovani tlacitka C1/Fn1 nebo LiDAR AF/MF. *

* K tomu je potieba zafizeni DJI Focus Pro LiDAR.

Stisknuti a podrzZeni: PFechod do sportovniho reZimu Ve sportovnim reZzimu
se vyrazné zvysi rychlost, jakou gimbal nasleduje vase pohyby. Je vhodny pro
pofizovani zaznam( v situacich, kdy se natacené subjekty nahle a velmi rychle
pohybuiji.

Stisknéte a podrzte tlacitko M a soucasné dvakrat stisknéte spoust: Prejdéte
do sportovniho reZzimu a zUstante v ném. Chcete-li rezim opustit, akci
opakujte.
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Prepinac reZimd pakového ovladace
Posun doll: Nastavte reZim pakového ovladace na ovladani pohybu gimbalu.

Posun nahoru: Nastavte rezim pakového ovladace na ovladani zoomu.

Pakovy ovladac

Pro ovladani pohybu gimbalu: Pohybem pékového ovladace nahoru a dold
muZete ovladat ndklon gimbalu a pohybem pakového ovladale doleva
a doprava panoramatické prejizdéni gimbalu.

Pro ovladani zoomu. Zoom muzete ovlddat pohybem pakového ovladace
nahoru a dold.

X+ U kamer/fotoaparatl Sony povolte vykonny zoom a pakovym
ovladatem pak muZete ovladdat vykonny zoom zafizeni. PFi pouZiti
s motorem DJI Focus Pro mize pakovy ovladac po kalibraci ovladat
zoom. PFi pouZivani nastavte motor do reZimu Z.

+ Rezim a smér ovladani pakového ovladace Ize nastavit v aplikaci Ronin.

Spoust
Stisknutim a podrzenim vstoupite do rezimu zamku. V rezimu uzamceni

nebude gimbal reagovat na pohyb rukojeti. Po nastaveni na dotykové
obrazovce stisknutim a podrZenim spoustéce prejdéte do rezimu FPV.

Dvojitym klepnutim vycentrujete znovu gimbal.

Po tfech klepnutich se gimbal oto¢i o 180°, takZze kamera sméfuje na vas (rezim
selfie).

Pfedni ovladaci kolecko

Podle vychoziho nastaveni otdcenim ovlddate motor ostfeni. Nastaveni lze
zménit prostfednictvim dotykové obrazovky. DalSi podrobnosti se nachazeji
v €asti Dotykova obrazovka.

Q * Podrobné informace o podporovanych funkcich se nachazeji
v seznamu kompatibilnich vyrobkd Fady Ronin.

Tlacditko Urovné nabiti baterie

Jednim stisknutim zkontrolujete Groven nabiti baterie.

Port ovladani kamery RSS
SlouZi k pFipojeni kamery.
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Port motoru ostreni

SlouZi k pFipojeni motoru ostreni.

Port pro pfenos videa (DJI RS 4)

U modelu DJI RS 4 mUZe byt tento port pfipojen k DJI Ronin Image Transmitter
\ pro komunikaci nebo k motoru Focus pro regulaci zaostfeni.

Port pro pfenos obrazu / LiDAR Range Finder (DJI RS 4 Pro)

U modelu DJI RS 4 Pro mUZe byt tento port pfipojen k vysilaci obrazu DJI Ronin
pro komunikaci nebo k LiDARu, chcete-li ovladat zaostfeni, regulovat zoom
a ActiveTrack Pro.

PFisluSenstvi série Ronin (RSA) / porty NATO

Pro pripojeni kolecka pro ostfeni (Focus Wheel) DJI R, dvojité otocné rukojeti
DJI R Twist Grip Dual Handle nebo drZadla pro drZeni shora (Briefcase Handle)
DJI RS.

X+ Model DJI RS 4 Pro mé porty RSA/NATO na obou stranach dotykové
obrazovky. Model DJI RS 4 ma porty RSA/NATO na levé strané dotykové
obrazovky a port NATO na pravé strané.
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Dotykova obrazovka

Domovska obrazovka

Na domovské obrazovce se zobrazuji ikony pro automatické doladéni, stav vyvazeni, rezim
nasledovani gimbalu a rychlost nasledovani. Stavova liSta v horni ¢asti dotykové obrazovky
zobrazuje stav pfipojeni gimbalu a Uroven nabiti baterie.

Automatické doladéni
TFi hodnoty na strance automatického doladéni udavaji tuhost pfislusnych tfi os.
Klepnéte na tlacitko Start Calibration (Spustit kalibraci) a gimbal DJI RS 4 se automaticky
zkalibruje.
U modelu DJI RS 4 Pro vyberte manudlni rezim (Handheld) nebo rezim Drzak do auta (Car
Mount) podle pozadavkd na snimani a poté klepnéte na moznost Start Calibration (Spustit
kalibraci). Manualni reZim m0zZe spliiovat poZadavky na snimani vé&tsiny scénard a rezim Drzaku
do auta muZe zajistit lepsi stabilizaci pfi snimani vozidel.

Q » Pokud po vyvazeni gimbalu zména ohniskové vzdalenosti, vyména objektivu nebo
kamery/fotoaparatu zpUsobi, Ze ikona stavu vyvaZeni z¢ervend, nebo pokud se gimbal
bezdlvodné trese, doporucuje se provést automatickou kalibraci.

+ Umistéte gimbal na rovny, stabilni povrch. BEhem automatického doladovani gimbalem
NEPOHYBUJTE. V priibéhu kalibrace je normalni, Ze se gimbal tfese a vydava zvuky.

+ Pokud gimbal neni dostatecné stabilni, doporucuje se tuhost zvysit, a pokud se zacne
trast, tuhost snizit.

Stav vyvazeni
Pokud je stavovy radek zeleny nebo Sedy, znamena to, Ze je gimbal vyvazeny. Pokud je stavovy
fadek Zluty, je gimbal mirné nevyvazeny. Pokud je stavovy rfadek Cerveny, gimbal je kriticky
nevyvazeny. V takovém pripadé znovu provedte vyvaZeni pfislusné osy. Chcete-li zkontrolovat
stav vyvazeni osy panoramatického prejizdéni, naklofite gimbal o 15° doleva nebo doprava
a zkontrolujte stavovy rfadek.

ReZim nasledovani gimbalu
Rezim FPV Ize pfepnout do rezimu 3D Roll 360 nebo do vlastniho rezimu prostfednictvim
dotykové obrazovky.
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Rychlost nasledovani

Klepnutim vyberte rychlost nasledovéni. UZivatel si m{zZe vybrat mezi témito rychlostmi: rychla,
stfedni, pomald a vlastni. Klepnutim na ikonu v pravém hornim rohu dotykové obrazovky
upravite rychlost.

Prejet doll - obrazovka ovladaciho centra

Prejetim dold od horniho okraje obrazovky prejdete na obrazovku ovlddaciho centra.

LF‘O Displej

Klepnutim nastavite automatické uzamceni, jas pfi uzamceni a otaceni. Povolte otaceni a displej
na obrazovce se oto&i o 180°. Obrazovka se uzamkne, pokud po uplynuti ¢asového limitu
neprobéhne zZadna operace. Na zamknuté obrazovce se zobrazi rezim sledovani gimbalu, rezim
pakového ovladace a jeho pohyb. PFejetim nahoru zaviete uzamcenou obrazovku.

Swipd i 1 Aledh gEfeen

I3 Bluetooth

Klepnutim na ikonu pFipojite kameru/fotoaparat pres bluetooth. Klepnutim na tlacitko Connect
(Pripojit) sparujete bluetooth gimbalu a kamery/fotoaparatu. Nékteré kamery, napfiklad kamery
fady BMPCC, vyzaduji pro parovani heslo. Po UspéSném pfipojeni se ikona zbarvi modre.

Q + Gimbal Ize pfipojit vzdy pouze k jednomu zafizeni.

¥
£ Koncové body motoru ostfeni

Kalibraci zaostfovaciho motoru Ize vybrat a koncové body motoru ostfeni Ize nastavit ru¢né
nebo je zakazat.
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o Systémova nastaveni

Polozka Popis

Disable Selfie Funkce Zakazat selfie brani ndhodnému spusténi rezimu selfie
(Zakazat selfie) a preruseni nahravani.

Orbit Follow PFi povoleni gimbal umoziiuje dosahnout plynulejSiho pohybu po
(Orbitové nasledovani) povoleni této funkce pfi snimani obloukovych zabér(.

Auto Lock Viyberte, jestli chcete povolit automatické zdmky os nebo ne, a osa

(Automaticky zamek)

uzamkne pohyb pfi zapnuti/vypnuti a pfechodu do rezimu spanku
nebo jeho ukonceni.

/\ * PFi pouziti modelu DJI RS 4 Pro se pfed vybérem moznosti
Fold & Lock (Sklopit a zajistit) pfesvédcte , Ze osa otaceni
nezasahuje do osy panoramatického prejizdéni. Jinak mlze
dojit k poskozeni gimbalu.

Silent Mode
(Tichy rezim)

Jeho aktivaci vypnete zvuky.

Zvuk, ktery gimbal vydava b&hem automatické kalibrace, a zvuk
zamykani/odemykani zakazat nelze.

Push Mode
(Rezim posunu)

UmoZnuje rucné ovladat osu naklanéni a panoramatického
prejizdéni.

Horiz Calibration
(HorizontaIni kalibrace)

Pokud je gimbal nevyrovnany nebo se osa vychyluje, vyzkousSejte
horizontalni kalibraci nebo ruéni kalibraci. Pokud je gimbal po ru¢ni
kalibraci stale nevyrovnany, doporucuje se zkouSet tento postup,
dokud nedojde k vyrovnani gimbalu.

Gimbal Auto Check
(Automaticka kontrola
gimbalu)

Klepnutim spustite analyzu a ziskate stavové informace vystupniho
hardwaru gimbalu. Klepnutim zobrazite podrobnosti a FeSenfi
a zjistite pfipadnou chybu.

Restore Parameters
(Obnovit parametry)

Klepnutim obnovite parametry gimbalu (rezZim pakového ovladace,
rezim sledovani, funkce tlacitka) a heslo bluetooth.

Language (Jazyk)

Podporuje 11 jazyk( véetné zjednodusené ¢instiny, anglictiny
a tradic¢ni ¢instiny.

Device Info (Informace
o zarizeni)

Klepnutim na poloZku zobrazite informace o zafizeni, naptiklad
sériové Cislo zarizeni, nazev zarizeni a heslo.

Firmware Version
(Verze firmwaru)

Klepnutim zobrazite verzi firmwaru a pfisluSenstvi gimbalu.

Compliance Info
(Informace o shodé€)

Klepnutim zobrazite informace o shodé.
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PFejeti nahoru - obrazovka nastaveni gimbalu

PFejetim nahoru od dolniho okraje obrazovky prejdete na obrazovku nastaveni gimbalu.

Joystick Speed
(Rychlost pakového
ovladace)

UmoZiiuje uzivateldm ovladat rychlost pdkového ovladace gimbalu.
UZivatel si mGze vybrat z téchto rychlosti: rychl4, stfedni, pomala
a vlastni. Klepnutim na ikonu v pravém hornim rohu dotykové
obrazovky upravite rychlost. Cim vét3i je hodnota, tim vy33i je rychlost
pakového ovladace.

Joystick Smoothness
(Plynulost pakového
ovladace)

plynulosti, tim citlivéjSi bude pohyb gimbalu.

Dial Functions
(Funkce vytaceni)

UmoZiiuje uzivateldm nastavit funkci predniho oto¢ného ovladace.
UZivatel si mGZe zvolit ovladani motoru ostfeni, funkce bluetooth,
kabelového ostfeni, ISO, clony, Casu zavérky, osy otaceni, osy
panoramatického prejizdéni a osy naklonu.

Dial Settings Umoziuje uzivatellm nastavit rychlost odezvy funkce nastavené pro
(Nastaveni vytaceni)  pfedni otocny ovladac nebo otocit smér tohoto ovladace.
Tlac¢itko M Podle vychoziho nastaveni umoziuje uZivateldm pofizovat fotografie.

U modelu DJI RS 4 Ize funkci tlacitka nastavit na dotykové obrazovce na
mapovani tlacitka C1/Fn1.

U modelu DJI RS 4 Pro lze funkci tlacitka nastavit na dotykové
obrazovce na mapovani tlacitka C1/Fn1 nebo LiDAR AF/MF. *

* K tomu je potfeba zafizeni DJI Focus Pro LiDAR.
Mapovani funkce tlacitka C1/Fn1 kamery:

1. Tlacitko Map M na tlacitko C1 nebo Fn1 u fotoaparatd Sony A7S3,
A7M3, ZV-1 a Nikon Z50 a Z6ll.

2. Dokoncete nastaveni na fotoaparatu pro tla¢itko C1/Fn1.

£« Tato funkce je k dispozici pouze pFi pfipojeni k fotoaparatu

prostfednictvim rozhrani bluetooth.

Focus Motor Torque
(To¢ivy moment
motoru ostren)

Klepnutim upravte intenzitu motoru na vysokou, stfedni nebo nizkou.

© 2024 DJI OSMO Vs

echna prava

hrazena. 31



DJI RS 4/ RS 4 Pro Uzivatelska prirucka

Press & Hold Trigger  Funkci stisknuti a podrzeni spousti Ize nastavit tak, aby se gimbal
(Stisknout a podrzet  uzamkl nebo presel do rezimu FPV.
spoust)

Prejeti doleva - obrazovka Create

PFejetim doleva od pravého okraje obrazovky oteviete obrazovku Create (Tvofit).

Tmelagea

fs Wack

LTl Pasarms

Timelapse (Casosbér)

V reZzimu Timelapse zafizeni pofizuje nehybné fotografie ve stanoveném ¢asovém intervalu a po
dokonceni fotografie automaticky pfestane pofizovat. Trvani reZimu Timelapse a ¢asovy interval
Ize nastavit, aby gimbal vypocetl pfesny pocet pozadovanych fotografii. Po nastaveni snimkové
frekvence Ize spocitat také délku trvani videa.

ReZim Motionlapse umoZiiuje uZivatellm nastavit aZz pét bodl na trase, pres které kamera
bé&hem fotografovani prejede.

Track

ReZim Track natdci video aZz s 10 body na trase. Body na trase vybirejte ru¢nim posouvanim
gimbalu nebo pomoci pakového ovladace. Bod na trase pridate klepnutim na symbol +.

Dobu trvani a €as setrvani na misté Ize nastavit v obrazovce nastaveni bodu na trase, jakmile
bod na trase pridate. Pozici bodu na trase Ize také vynulovat. Doba trvani znaci, jak dlouho bude
trvat, nez gimbal doputuje z jednoho bodu na trase do druhého. Doba setrvani na misté znadi,
jak dlouho gimbal zlstane nehybny v bodé na trase, neZ zacne postupovat k dalsimu bodu na
trase.

Panorama (Panorama):

Rezim Panorama uzivateldm umoZiuje zachytit sérii propojenych fotografii podle presného
nastaveni. UZivatel pak vytvofi panordma s pomoci softwaru pro zpracovani obrazovych dat.
Kamera zachycuje propojené fotografie podle rozsahu nastaveni (3x3 nebo 180° panorama).
PFi vytvareni panoramatu 720 VR musi uZivatel nastavit typ snimace, ohniskovou vzdalenost
objektivu, prekryti a interval. Pfi vytvareni vlastniho panoramatu musi uZivatel nastavit rozsah
zabéru, typ snimace, ohniskovou vzdalenost objektivu, pFekryti a interval.

Q + Interval mezi jednotlivymi fotografiemi by mél byt nastaven o jednu sekundu delSi, nez
je doba zavérky, abyste v pfipadé dlouhé expozice predesli rozmazanym zabérdim.
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Pfejeti doprava - obrazovka pro LiDAR / prenos videa (DJI RS 4 Pro)

Prejetim doprava z levé strany obrazovky prejdete na obrazovku LiDAR / pfenos videa.

Na Wides bnpul

Pokud neni pFipojeno Z4dné zaFizeni, na obrazovce se zobrazi text ,Z&dny vstup signalu”.

Funkce ActiveTrack Pro a Force Mobile jsou k dispozici, pokud se pFi pouZiti obrazového vysilace
DJI Ronin na dotykové obrazovce a v aplikaci Ronin zobrazuje zobrazeni kamery.

PFi poutZiti zafizeni DJI Focus Pro LiDAR je k dispozici automatické zaostfovani a ActiveTrack Pro.

ReZimy nasledovani gimbalu

K rezimdm nésledovani gimbalu u model DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro patfi funkce nasledovani
panoramatického prejizdéni (PF), ndsledovani panoramatického prejizdéni a ndklonu (PTF)
a nasledovani panoramatického prejizdéni, ndklonu a otaceni (FPV). ReZim FPV Ize pfepnout do
rezimu 3D Roll 360 nebo do vlastniho rezimu prostfednictvim dotykové obrazovky.

X+ ReZimy ndsledovani gimbalu DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro jsou stejné. NiZe je jako priklad

pouzit model DJI RS 4.

ReZim nasledovani gimbalu

Popis

Scénare

PF: nasledovani
panoramatického prejizdéni,
kdy pohyb rukojeti nasleduje
pouze osa panoramatického
prejizdéni.

Vhodné pro situace, jako

je pofizovani prlichozich

a obloukovych zabérl nebo
pohyb zleva doprava.
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PTF: nasledovani
panoramatického prejizdéni
a naklonu, kdy pohyb
rukojeti nasleduje osa
panoramatického prejizdéni
a osa naklonu.

Vhodné pro situace pfi
pohybu nahoru a dol nebo
Sikmo.

FPV: nasledovani
panoramatického prejizdéni,
naklonu i otaceni, kdy pohyb
rukojeti nasleduji vSechny tfi
osy.

Vhodné pro situace pfi otaceni
kamery.

Vlastni: podle potfeby povoli
nebo zakaze nasledovani

jakékoli osy. ReZim uzamcenf
je povolen, kdyZ jsou vSechny

Vhodné pro plynulé sledovani
zabérl a zabéry s rychlou
reakci. Vlastni rezim se

Vlastni o - < doporucuje pro scénare
tFi osy zakazény. V rezimu . o
. fotografovani vozidel. PFi
uzamceni nebude pohyb s o <
S v pouZiti tohoto reZimu vypnéte
rukojeti nasledovat Zadna ze . L
" trojosé nasledovani.
tFf os.
V rezimu 3D Roll 360 se osa
naklonu otodi 0 90° nahoru
a objektiv kamery je vertikalné
3D Roll 360 nahoru. V tuto chvili mizete | Vhodné pro otacivé zabéry.

pomoci pakového ovladace
ovladat otaceni osy otaceni
0 360°.
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Provozni reZimy gimbalu

Pro modely DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro jsou k dispozici Ctyfi provozni rezimy: Upright (Vertikalni),
Underslung (ZavéSeni), Flashlight (Baterka) a Briefcase (Drzeni shora).

* Provozni rezimy gimbalu u modeld DJI RS 4 a DJI RS 4 Pro jsou stejné. NiZe je jako
pfiklad pouzit model DJI RS 4.

@ Vertikalni rezim
Jedna se o standardni pracovni rezim gimbalu, ktery je vhodny pro vétSinu scénar snimani,
jako jsou zabéry pfi chlzi a béhu.

(2 Rezim zavéseni
Stabilizator je preklopeny a kamera/fotoaparat je v nizsi poloze Tento rezim je vhodny pro
pofizovani snimkd pod nizkym Ghlem, napfiklad sledovani objektd na zemi.

(® ReZim svitilny

Gimbal se drZi horizontalné jako svitilna. Tento reZim je vhodny pro pofizovani snimkd ve
stisnénych prostorach.

() Rezim drZeni shora

V tomto reZimu je nutné nainstalovat rukojet kuffiku. Uhel drZadla pro drZeni shora lze
nastavit pomoci knofliku. Studené patky a montazni otvory 1/4"-20 na gimbalu umoznuji
montaZ externich monitorQ, které pomahaji pfi snimani, diky ¢emuz jsou pohyby kamery
pod malym Uhlem intuitivnéjsi.

© 2024 DJI OSMO V3echna prava vyhrazena 35



DJI RS 4/ RS 4 Pro Uzivatelska prirucka

Rukojet kuffiku pfipevnéte ke gimbalu podle obrazku nize.

Q * Rukojet kuffiku se doporucuje pfipevnit k portu NATO na levé strané dotykového
displeje.
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Nastaveni aplikace Ronin

UZivatelé mohou aktivovat gimbal, aktualizovat firmware, pouzivat inteligentni funkce a prfenos
obrazu pomoci aplikace Ronin. Parametry motoru, uzivatelsky profil, rychlost pakového
ovladace a smér pakového ovladace Ize také upravit pomoci aplikace. K dispozici jsou také
informace o stavu systému, uZivatelska prirucka a vyukova videa.

Horni Fadek
Spanek/probuzeni: Dvojim stisknutim spustite nebo ukoncite rezim spanku.
FPV: Zobrazuje aktualni rezim nasledovani.

Uroven nabiti baterie Zobrazuje Grovef nabiti baterie gimbalu.

Zakladni udaje
Settings (Nastaveni): zobrazuje vas Ucet, jazyk a prirucku pro rychlé spusténi.
Device List (Seznam zafizeni): zobrazuje vyrobni ¢islo zafizeni, ndzev zafizeni a heslo zafizeni.

Firmware: zobrazi aktudlni verzi firmwaru.

Academy (Akademie)
Umoznuje vdm prohlédnout si vyukova videa a precist si pfirucky.

Create (Vytvorit)

Obsahuje virtualni pakovy ovlada¢, funkce force mobile, panorama, ¢asosbérny snimek,
sledovani trasy a herni ovladac.

Kdyz je gimbal pfipojen k motoru zaostFeni, soucasti je také regulace zaostfeni.
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Virtual Joystick (Virtualni pakovy ovladac)

Ovladejte pohyb gimbalu a spoust virtudInim pakovym ovladac¢em v aplikaci.

1.

Control Bar (Ovladaci lista): ovladejte rychlost a plynulost gimbalu pomoci ovladaci liSty.
Speed (Rychlost) umoznuje upravit dalkové ovladanou rychlost otaceni. Smoothness

(Plynulost) umoZfuje uZivatelGm upravit citlivost gimbalu. Cim niZ&i je hodnota plynulosti,
tim citlivéjsi bude pohyb gimbalu.

. Roll Stick (Valcova packa): ovlada pohyb osy otaceni gimbalu pomoci virtualniho pakového

ovladace.

. Pan/Tilt Stick (Pactka panoramatického pFejizdéni / naklonu): ovldda pohyb osy

panoramatického prejizdéni a osy naklonu gimbalu pomoci virtudlniho pakového ovladace.

Recenter (Opakované vycentrovani): klepnutim gimbal znovu vycentrujete.

5. Shoot/Record Button (Tlacitko snimani/nahravani): klepnutim na ikonu pofidite fotografie

38

nebo nahrajete videa.

Photo/Video Toggle (Pfepinani fotografovani / nahravani videa): Jednim stiskem tlacitka
prepnete mezi rezimy fotografovani a nahravani videa. Pfesvédcte se, Ze reZim je stejny jako
ten, ktery je nastaveny na kamere.
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Force Mobile (Vynutit mobil)

Funkce Force Mobile vyZaduje, aby drzak telefonu a mobilni telefon byly na stativ nebo drzadlo
upevnény svisle.

Jakmile je tato funkce povolena v aplikaci Ronin, pohyb gimbalu Ize ovlddat naklanénim
a otad€enim mobilniho telefonu.

Speed (Rychlost) ur€uje vztah mezi rychlosti ota€eni a Uhlem. Kdyz je rychlost nastavena na 50,
Uhel otaceni gimbalu a mobilniho telefonu je 1 ku 1.

citlivéjSi bude pohyb gimbalu.
Recenter (Opakované vycentrovani): klepnutim gimbal znovu vycentrujete.

Tlacitko spousté/nahravani: klepnutim na ikonu pofidite fotografie nebo nahrajete videa.

© 2024 DJI OSMO \
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Panorama (Panorama):

ReZim Panorama umoziiuje uzivatellm zachytit sérii prekryvajicich se fotografii s precizni
kontrolou vychazejici z typu senzoru, ohniskové vzdalenosti objektivu, prekryti a intervalu.

NeZ zatnete pouzivat funkci Panorama, presvédcte se, Ze kamera a gimbal jsou propojené
odpovidajicim kabelem na ovladani kamery (pfipojeni pfes bluetooth neni podporovano).

Overlap (PFekryti): stanovuje miru prekryti kazdé fotografie pfi tvorbé panoramatu.

Interval mezi jednotlivymi fotografiemi by mél byt nastaven o jednu sekundu delsi, neZ je doba
zavérky, abyste v pfipadé dlouhé expozice pfedesli rozmazanym zab&rdm.

Po potvrzeni nastaveni kamery lze nastavit rozsah panoramatu pretazenim bilych tecek na
soufadnicové mapé, ru¢nim zatlacenim gimbalu nebo virtualnim pakovym ovladacem.

Nad soufadnicovou mapou se zobrazuje celkovy rozsah pokryty koncovymi body
a informace o poctu snimkl potfebnych pro vytvoreni panoramatu. Rozsah osy naklonu je
v rezimu Panorama -45° az +90°, aby na fotografiich nebyl zachycen gimbal, zatimco osa
panoramatického prejizdéni umoznuje zachytit kompletni otoceni o 360°.

Pofizeni panoramatu zahajite klepnutim na tlacitko spousté/nahravani.
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Timelapse (Casosbér)

V rezimu Timelapse gimbal pofizuje statické fotografie ve stanoveném ¢asovém intervalu a po
dokonceni fotografie automaticky prestane pofizovat. Trvani reZimu Timelapse a snimkovou
frekvenci |ze nastavit, aby gimbal vypocetl pfesny pocet pozadovanych fotografii.

Po povoleni reZzimu Push Mode (ReZim posunu) miZe uZivatel pfed spusténim pofizovani
snimkd v rezimu Timelapse ru¢né upravit osu nadklonu a osu panoramatického prejizdéni.
UzZivatel miZze na gimbal zatlacit, ¢imZ se zméni orientace kamery a upravi se kompozice zabéru.
Chcete-li upravit orientaci kamery virtualnim pakovym ovladacem, klepnéte na ikonu virtualniho
pakového ovladace.

Rezim Motionlapse umoZnuje uzivateldm nastavit aZz pét bodd na trase, pres které kamera
bé&hem pofizovani fotografii v rezimu ¢asosbéru prejede.

Chcete-li upravit pozici bodu na trase, nastavte kameru do pozadované pozice a bod na trase
potvrdte klepnutim na ikonu +. Virtudlni pakovy ovlada¢ mdzete pouzit také k ovladani os
naklonu, otdceni a panoramatického prejizdéni.

Chcete-li pfidat dalSi bod na trase, posurite gimbal na dal3i bod na trase a klepnéte na ikonu +
nad soufadnicovou mapou. Chcete-li pak bod na trase odstranit, vyberte jej a klepnéte na ikonu
kose. Jakmile nastavite body na trase, miZzete bud klepnout na moZnost Preview (Nahled),
abyste se presvédcili, Ze rezim Motionlapse obsahne v3e, co si prejete, nebo klepnout na tlacitko
spousté/nahravani, ¢imz zahajite nahravani. PfesvédcCte se, Ze kamera a gimbal jsou propojené
odpovidajicim kabelem na ovladani kamery.
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Track

RezZim Track nataci video az s 10 body na trase. Body na trase musi uZivatel navolit ru¢né
posouvanim gimbalu nebo pomoci virtudlniho pakového ovladace. Bod na trase pridate
klepnutim na symbol +. Dobu trvani a ¢as setrvani na misté Ize nastavit v obrazovce nastaveni
bodu na trase, jakmile bod na trase pFidate. Pozici bodu na trase Ize také vynulovat. Doba trvani
(pod soufadnicovou mapou) znaci, za jak dlouho gimbal doputuje z jednoho bodu na trase do
druhého. Doba setrvani na misté znadi, jak dlouho gimbal zlstane nehybny v bodé na trase, nez
zacne postupovat k dalSimu bodu na trase.

/N\ * NIKDY na kamefe nemackejte tlacitko spousté, kdyZ pouZivate funkci Track.

chna prava vyhrazena
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Gaming Controller (Herni ovladac)

K ovlddani gimbalu a kamery Ize pouzivat ovladace PS4 DualShock a Xbox. Po pfipojeni ovladace
k mobilnimu zafizeni a gimbalu miZe uZivatel ovlddat pohyby gimbalu, ostfeni a zoom a také
nahravat videa, znovu gimbal vycentrovat a pofizovat fotografie.

Rychlost a plynulost ovladacich pacek Ize nastavit. Aby gimbal fungoval optimalnég, nastavte
hodnotu zaostfeni v nastaveni kamery maximalné na 10. Je zapotfebi systém iOS 13 nebo
novéjsi, Android 9.0 nebo novéjsi a aplikace Ronin v1.7.0 nebo novéjsi.

DalSi informace o pouzivani herniho ovladace zobrazite klepnutim na polozku How to Use (Jak
pouzivat).
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Image Transmission (Pfenos obrazu)

Jakmile mate namontovany systém prenosu obrazu DJI Ronin, klepnéte na moznost Connect
to RavenEye (Pfipojit k RavenEye) na domovské obrazovce aplikace Ronin, ¢imz spustite funkci
prenosu obrazu.

Profil objektivu LiDAR (DJI RS 4 Pro)

U modelu DJI RS 4 Pro se automaticky kalibruje zaostfovaci vzdalenost podporovaného
objektivu nebo upravi vzdalenost pFiruby. Podrobnosti se nachézeji v ¢asti ,Instalace a pouziti
motoru DJI Focus Pro a LiDARuU”.

Test vyvazeni

Podivejte se na vyukova videa na této strance.
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Motor Parameters (Parametry motort)

K dispozici jsou nabidky Basic (Zakladni) a Advanced (Pokrocilé). Stiffness (Tuhost) Ize zobrazit
a nastavit v nabidce Basic. Kromé toho Ize upravit hodnotu Strength (Sila) v nabidce Advanced
(pokud to neni nutné, neupravuijte ji).

Klepnéte na moZnost Auto Tune (Automatické doladéni) a gimbal automaticky vypocte vysledek
podle hmotnosti sestavy gimbalu.

Po provedeni kalibrace se ve spodni ¢asti obrazovky zobrazi podrobna diagnostika motor(. Je-
li gimbal nalezité vyvazen, hodnota spotieby energie motort by méla byt v rozsahu +5. Pokud
spotfeba energie konkrétni osy neustdle pfesahuje tento rozsah, zkontrolujte mechanické
vyvazeni gimbalu.
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User Profile (Profil uZivatele)

Na této strance Ize nastavit rezim gimbalu, rychlost nasledovani, pasmo necitlivosti, rezim
posunu a ovladani padkovym ovladacem.

Pasmo necitlivosti stanovuje, kolik pohybu gimbal toleruje, nez aktivuje panoramatické
prejizdéni, ndklon nebo otaceni.
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Nastaveni ovladani (Control)

Channels
(Kanaly)

Ukazatel kanalu poskytuje zpétnou vazbu pfi konfiguraci vzdaleného provozu.
Kanaly panoramatického prejizdéni, naklonu a otaceni Ize opétovné pridélit
a kazdou osu lze také obratit. Normal (Normalni) znamena, Ze smér pohybu
je stejny jako u pakového ovladace. Inverted (Obraceny) znamena, ze smér
pohybu je opacny vici pakovému ovladaci.

KdyZ pouzivate pakovy ovlada¢, mizete ovladat pouze kanal CH1 a CH3, které
jsou dle vychoziho nastaveni namapované k osém naklonu a panoramatického
pFejizdéni. Mapovani kanalu mlZete pFizplsobit klepnutim na nazev osy na
pravé strané obrazovky.

Motion
(Pohyb)

Ovladani pakovym ovladatem muZete nastavit upravenim hodnoty pasma
necitlivosti, maximalni rychlosti, plynulosti a koncovych bodd kazdé osy. Pro
kazdé nastaveni existuji tfi vychozi profily.

Deadband
(Pasmo
necitlivosti)

Kdyz zvysSite hodnotu parametru Deadband, bude nutno provést vétsi pohyb
packou, aby se promitl ve skutecny pohyb gimbalu.

Max Speed
(Maximalni
rychlost)

UmoZnuje nastavit dalkové ovladanou rychlost otaceni.

Smoothness
(Plynulost)

UmoZziiuje ovladat citlivost gimbalu.

Endpoint
(Koncovy
bod)

Omezuje rozsah otéceni gimbalu diky nastaveni koncovych bodd. Osa
panoramatického prejizdéni obsahuje kluzny krouZzek, ktery gimbalu umoznuje
nepretrzité se otacet, kdyZ jsou koncové body nastaveny na 180°. Na ose
naklonu muZzete koncové body nastavit podle svych pozadavkd. Nékteré delsi
objektivy mohou naraZet na rdm gimbalu. Abyste tomu predesli, nastavte Uhel
koncového bodu.
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Status (Stav)

Nastaveni

PouzZivejte dal3i funkce, jako je Motor Pause (Pozastaveni motoru), Silent Mode (Tichy rezim),
Horizontal Calibration (Horizontalni kalibrace) a Restore Gimbal Setup (Obnova nastaveni
gimbalu).

Checklist (Kontrolni seznam)

Zobrazuje stav pfipojeni pres bluetooth a stav pfipojeni kamery. KdyZ je stav gimbalu
abnormalni, zobrazuji se zde stavové informace.
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Rukojet a zabudovana baterie

Model DJI RS 4 je vybaven gripem BG21 s vestavénou baterii 3 000 mAh, kterd gimbalu
poskytuje maximalni provozni dobu asi 12 hodin™. Model DJI RS 4 Pro je vybaven gripem BG30
s vestavénou baterii 1 950 mAh, ktera gimbalu poskytuje maximalni dobu provozu asi 13 hodin
. Oba gimbaly jsou kompatibilni s vysokokapacitnim bateriovym gripem BG70, ktery prodluZuje
provozni dobu modelti DJI RS 4 a DJI RS 4Pro na 29,5 hodin, respektive 29 hodin ¥, co? zajistuje
nepretrzitou podporu napajeni pro dlouhodobé ulohy snimani.

[11 MérFeno se zafizenim ve vodorovném a nehybném stavu. Je-li gimbal v pohybu, provozni doba se zkrati.

[2] MéFeno pri teploté 24 °C v laboratornim prostfedi s gimbalem vyvaZzenym v rovném a nehybném stavu,
pouze pro referenci.

Bezpecnostni pokyny

Avarovani] Postupy, které, pokud nejsou Fadné dodrzovany, vytvareji pravdépodobnost poskozeni
majetku, vedlejSich Skod a vazného zranéni NEBO vytvareji vysokou pravdépodobnost
povrchového poranéni.

Postupy, které, pokud nejsou Fadné dodrzovany, vytvareji pravdépodobnost poskozeni
fyzického majetku a nizké nebo Zadné riziko zranéni.

AVAROVAN| Pfed pouZitim si prectéte uZivatelskou pFirucku a seznamte

se s funkcemi tohoto produktu. Nespravny provoz produktu
muzZe vést k jeho poskozeni, poskozeni osobniho majetku a zplsobit vazné zranéni.
Jedna se o sofistikovany produkt. Je tfeba jej pouZivat opatrné a v souladu se zdravym
rozumem. VyZaduje také zakladni mechanické dovednosti. Nebudete-li produkt provozovat
bezpelnym a odpovédnym zplsobem, mlze dojit ke zranéni nebo po3kozeni produktu
nebo jiného majetku.

Tento vyrobek neni uréen k pouZivani détmi bez pfimého dohledu dospélé osoby. Produkt
nepouZivejte s nekompatibilnimi sou¢astmi a neupravujte ho jinym zplsobem, neZ je
popsano v dokumentech od spolecnosti SZ DJI TECHNOLOGY CO.,LTD. Tyto bezpecnostni
pokyny obsahuji instrukce ohledné bezpecnosti, provozu a Udrzby. Je nesmirné dulezité,
abyste si pfed sestavenim, nastavenim a pouzitim produktu precetli vdechny instrukce
a varovani v uzivatelské prirucce a dodrZovali je. Jediné tak budete moci pouZivat produkt
spravné a zabranit poskozeni nebo vaznému zranéni.

Abyste pfedesli poZzaru, vdZnym zranénim a poskozeni majetku, pfi pouzivani, nabijeni
nebo skladovani rukojeti dodrzujte nasledujici bezpecnostni pokyny.

PouZivani rukojeti

1. NIKDY nedovolte, aby se rukojet dostala do kontaktu s jakoukoli tekutinou. NIKDY
nevystavujte rukojet desti ani ji nenechavejte v blizkosti zdroje vihkosti. NIKDY neponofujte
rukojet do vody. Pokud vnitfek baterie pfijde do styku s vodou, mlze dojit k chemickému
rozkladu, ktery mdZe vést ke vzplanuti baterie, ptripadné i k vybuchu.
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10.

11.

12.

13.
14.

Pokud vam rukojet omylem spadne do vody, okamZité ji poloZte na bezpecné a oteviené
misto. UdrZujte si bezpecnou vzdalenost od rukojeti, dokud nebude zcela suchd. Rukojet uz
NEPOUZIVEJTE a zlikvidujte ji podle popisu v &asti Likvidace rukojeti.

Hofici produkt uhaste vodou, piskem, hasici dekou nebo praskovym hasicim pfistrojem.

NIKDY nepouZivejte jiné nez originalni baterie od spolecnosti DJI. Chcete-li zakoupit nové
baterie, jdéte na adresu http://www.dji.com. Spole¢nost DJI nenese Zaddnou odpovédnost za
Skody zplsobené bateriemi jinych spole¢nosti nez DJI.

NIKDY nepouZivejte ani nenabijejte nafouknutou, netésnou nebo poskozenou rukojet.
Pokud rukojet vypada nezvykle, obratte se na spole¢nost DJI nebo autorizovaného prodejce
DJI a pozadejte o dalSi pomoc.

Rukojet by se méla pouZivat pfi teplotach od -20 do 45 °C (-4 az 113 °F). PouZivani rukojeti
v prostiedi o teploté nad 50 °C mUzZe vést k poZaru nebo explozi. Pouziti rukojeti pfi
teplotach nizsich nez -10 °C (14 °F) mUZe vést k trvalému poskozeni.

NIKDY rukojet nepouZivejte v silnych elektrostatickych nebo elektromagnetickych
prostredich. Jinak mdGze dojit k poruse ovladaciho panelu baterie.

NIKDY nerozebirejte ani nepropichujte rukojet Zzddnym zplsobem, protoZe baterie mdze
vytéct, vznitit se nebo explodovat.

NIKDY s bateriemi nehazejte, ani je nenechte spadnout na zem. NIKDY na rukojet
neumistujte tézké predméty.

Elektrolyty v baterii jsou vysoce korozivni. Pokud dojde ke kontaktu elektrolytd s kdzi nebo
ocima, postizené misto okamZité a po dobu alespofi 15 minut omyvejte Cerstvou tekouci
vodou a pak ihned vyhledejte |ékare.

NIKDY rukojet nepouZivejte, pokud vdm spadne.

NIKDY baterie nezahtivejte. NIKDY rukojet nevkladejte do mikrovinné trouby ani do tlakové
nadoby.

NIKDY rukojet nezkratujte.

Pély rukojeti ocistéte Cistym suchym hadrikem.

Nabijeni rukojeti

1.

NIKDY nenechavejte rukojet béhem nabijeni bez dozoru. NIKDY rukojet nenabijejte
v blizkosti hoflavych material( nebo na hoflavych povrsich, jako je koberec nebo dfevo.
Budete-li rukojet nabfjet mimo teplotni rozsah 5 az 40 °C, m0ze dojit k vyteceni, prehrati
nebo poskozeni baterie. Idealni teplota pro nabijeni ¢ini 22 az 28 °C.

Skladovani rukojeti

1.
2.

50

Rukojet uchovavejte mimo dosah déti a zvirat.

Pokud bude rukojet skladovana po dlouhou dobu, rukojet nabijte tak, aby baterie byla
nabita mezi 30 az 50 %.

NIKDY nenechavejte rukojet pobliz zdrojl tepla, jako jsou kamna nebo topeni. NIKDY
nenechdvejte rukojet uvnitf vozidla za horkych dni. Idealni teplota pro skladovani je 22 az
28 °C.

Rukojet udrzujte v suchu.
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Udrzba rukojeti

1. NIKDY nepouZzivejte rukojet, kdyz je pFilis vysoka nebo pfilis nizka teplota.

2. NIKDY neskladujte baterii v prostfedi s teplotou vy3si nez 45 °C (113 °F) nebo niz3i nez 0 °C
(32 °F).

Informace tykajici se cestovani

1. Chcete-li s rukojeti letecky cestovat, je tfeba rukojet vybit pod Grover 30 % nabiti. Rukojet
vybijejte vZdy na nehoflavém misté a skladujte na vétraném misté.

2. Rukojet udrzujte dostatecné daleko od kovovych pfedmétd, jako jsou bryle, hodinky, Sperky
a sponky do vlasu.

3. NIKDY neprepravujte poSkozenou rukojet nebo rukojet, ktera je nabita na vice nez 30 %.

Likvidace rukojeti

Rukojet likvidujte v ur€enych recyklacnich nadobach a zcela vybitou. NIKDY rukojet nevyhazujte
do bézného odpadu. Dodrzujte mistni nafizeni tykajici se likvidace a recyklace baterii.

Pouzivani rukojeti

1. Pred pouzitim se presvédcte, Ze je rukojet pIné nabita.

2. Pokud se zobrazi varovani o nizkém stavu nabiti baterie, rukojet co nejdfive nabijte.

Nabijeni rukojeti

1. Rukojet je navrZzena tak, aby se po plném nabiti pFestala nabijet. Dobrym zvykem je sledovat
stav nabijeni a rukojet odpojit ve chvili, kdy je zcela nabita.

Skladovani rukojeti

1. Pokud rukojet nebudete pouZivat po dobu 10 a vice dnd, vybijte ji na 40-65 % kapacity.
Vyrazné tak mlzZete prodlouZit jeji Zivotnost.

2. Pokud se rukojet dlouhodobé skladuje a baterie je vybitd, rukojet pfejde do rezimu spanku.
Chcete-li ukoncit rezim spanku, rukojet dobijte.

3. PFidlouhodobém skladovani rukojet odmontujte od gimbalu.
Udrzba rukojeti

1. Zivotnost baterie m(iZe byt omezena, pokud se dlouhodobé& nepouZiva.

2. Aby byl zachovan dobry stav rukojeti, jedenkrat za tfi mésice ji UpIné vybijte a nabijte.

Likvidace rukojeti

1. Pokud je rukojet nepouZzitelna a baterii nelze pIné vybit, obratte se o pomoc na firmu
specializujici se na likvidaci baterii nebo recykla¢ni firmu.

2. Pokud rukojet po nadmérném vybiti nelze zapnout, okamZité ji zlikvidujte.
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Udrzba

Gimbal neni vodotésny. BEhem pouzivani jej chrante pfed prachem a vodou. Po pouZziti
se doporucuje gimbal otfit mékkym suchym hadfikem. NIKDY na gimbal nestfikejte Cistici

prostredky.

Specifikace

|DJIRS 4

DJI RS 4 Pro

Periferni

Port pro pfislusenstvi

PrisluSenstvi série Ronin (RSA) /
porty NATO

PrisluSenstvi série Ronin (RSA) /
porty NATO

Montazni otvor 1/4"-20

Montdazni otvor 1/4"-20

Patice bez elektrickych kontakt(
(,Cold Shoe")

Patice bez elektrickych kontakt
(,Cold Shoe")

Port pro prenos obrazu (USB-C)

Port pro video prenos / produkt
LiDAR Range Finder (USB-C)

Port ovladani kamery RSS
(USB-Q)

Port ovladani kamery RSS
(USB-C)

Port motoru ostreni (USB-C)

Port motoru ostreni (USB-C)

Baterie Model: BHX711-3000-7.2V Model: BG30-1950mAh-15.4V
Typ LiPo 2S Typ LiPo 4S
Kapacita: 3 000 mAh Kapacita: 1 950 mAh
Energie: 21 Wh Energie: 30 Wh
Maximalni doba provozu: Maximalni doba provozu:
12 hodin I 13 hodin ™
Doba nabijeni: Priblizné Doba nabijent: Priblizné
2,5 hodiny @ 1,5 hodiny ®
Doporucena teplota nabijeni: Doporucena teplota nabijeni:
5az40° C(41to 104°F) 5az40° C(41to 104°F)
PFipojeni Bluetooth 5.1 Bluetooth 5.1

Nabijeci port (USB-C)

Nabijeci port (USB-C)

Pozadavky aplikace
Ronin

iOS 11.0 nebo novéjsi

iOS 11.0 nebo nové&jsi

Android 8.0 nebo novéjsi

Android 8.0 nebo novéjsi

Podporované jazyky

Anglictina, ¢instina
(zjednodusena), cinstina
(tradi¢ni), némcina,
francouzstina, korejstina,
japonstina, Spanélstina, brazilska
portugalstina, rustina, thajstina

Anglictina, ¢instina
(zjednodusend), ¢instina
(tradi¢ni), némcina,
francouz3tina, korejstina,
japonstina, Spanélstina, brazilska
portugalstina, rustina, thajstina

52  © 2024 DJl OSMO Vechna préva vyhrazena.



DJI RS 4/ RS 4 Pro UZivatelska prirucka

Pracovni vykon

Testované zatizeni

3 kg (6,6 liber)

4,5 kg (10 liber)

Maximalni rychlost
kontrolovaného otaceni

Panoramatické prejizdéni:
360°/s

Panoramatické prejizdéni:
360°/s

Naklon: 360°/s

Naklon: 360°/s

Otaceni: 360°/s

Otaceni: 360°/s

Mechanicky rozsah

Osa panoramatického prejizdént:
nepretrzité otaceni v rozsahu
360°

Osa panoramatického prejizdéni:
nepretrzité otaceni v rozsahu
360°

Osa otaceni: -95° az +240°

Osa otaceni: -95° az +240°

Osa naklonu: -112° az +214°

Osa naklonu: -112° az +214°

Mechanické a elektrické

vlastnosti

Provozni frekvence

2,4000-2,4835 GHz

2,4000-2,4835 GHz

Vykon vysilace bluetooth

<8dBm

<8dBm

Provozni teplota

-20az45°C (-4 az 113 °F)

-20az45°C(-4az 113 °F)

Hmotnost Gimbal: Pfibl. 1 066 g (2,35 libry) | Gimbal: PFibl. 1242 g (2,74 libry)
Rukojet: PFibl. 203 g (0,45 libry) | Rukojet: PFibl. 265 g (0,58 libry)
ProdlouZena rukojet / stativ ProdlouZena rukojet / stativ
(z plastu): PFibl. 183 g (0,4 libry)  (kovové): Pfibl. 226 g (0,49 libry)
Horni a spodni rychloupinaci Horni a spodni rychloupinaci
desky: PFibl. 98 g (0,22 libry) desky: PFibl. 110 g (0,24 libry)
Rozméry SloZeny stav: Ve slozeném stavu: | SloZeny stav: Ve sloZzeném stavu:

245x255x75 mm (DxSxV, bez
kamery, rukojeti a prodlouzené
rukojeti / stativu)

271x283x75 mm (Dx5xV, bez
kamery, rukojeti a prodlouzené
rukojeti / stativu)

Rozlozeny stav: V rozlozeném
stavu: 370x191x189 mm (Dx5xV,
vyska vcetné rukojeti a bez
prodlouzené rukojeti / stativu)

RozloZeny stav: V rozlozeném
stavu: 416x223x202 mm (DxSxV,
vy3ska v€etné rukojeti a bez
prodlouZené rukojeti / stativu)

[1]
[2]
protokol PD.

[3]
protokol QC 2.0 nebo PD.
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Mé&feno se zafizenim ve vodorovném a nehybném stavu. Je-li gimbal v pohybu, provozni doba se zkrati.

MéFeno pomoci nabijecky podporuijici rychlé 18W nabijeni. Doporucuje se pouZivat nabijec¢ky podporujici

Méfeno pomoci nabijec¢ky podporujici rychlé 24W nabijeni. Doporucuje se pouZzivat nabijecky podporujici

53



JSME TU PRO VAS

Kontakt
ZAKAZNICKA PODPORA DJI

Dovozce:

Beryko s.r.o.

Pod Vinicemi 931/2, 301 00 Plzen
www.beryko.cz

Tento obsah se muZe bez predchoziho upozornéni zménit.

https://www.dji.com/rs-4/downloads
https://www.dji.com/rs-4-pro/downloads
V piipadé jakychkoli dotaz( tykajicich se tohoto dokumentu se obratte
na spolecnost DJI na e-mailové adrese DocSupport@dji.com.

DJI je ochranna znamka spolec¢nosti DJI.
Copyright © 2024 DJI OSMO V3echna préva vyhrazena.



